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1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Ogodlna specyfikacja techniczna odnosi si¢ do wspdlnych wymagan dla poszczegdlnych specyfikacji
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robét.

1.2. ZAKRES STOSOWANIA STWIORB

Specyfikacje techniczne (STWIORB) sg dokumentem przetargowym obowigzujacym przy realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1. Odstgpstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko
w przypadkach matych prostych roboét i konstrukcji drugorzednych niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje
pewnosc, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod na podstawi doswiadczenia i przy
przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. CHARAKTERYSTYKA INWESTYCJI
1.3.1. Ogolna charakterystyka inwestycji

Na zespole dziatek tworzacych teren inwestycji o powierzchni 692,2 m? planowane jest wybudowanie
publicznego boiska do streetball-u (odmiana ulicznej gry w koszykowke do jednego kosza, na boisku zblizonym do
wielko$ci potlowy petnowymiarowego pola gry), sitowni zewngtrznej, Scianki do wspinaczki, oraz wymiana
istniejacej piaskownicy dla dzieci. Cato$¢ zostanie uzupelniona dodatkowymi $ciezkami i terenami utwardzonymi.
Inwestycja jest inicjatywa mieszkancow osiedla i wiasciciela terenu — Gminy Wroctaw.

Teren na ktoérym zaplanowano lokalizacj¢ zamierzenia inwestycyjnego znajduje si¢ we wngtrzu ograniczonym
budynkami wielorodzinnymi i uktadem ciaggéw pieszo jezdnych obstugujacych osiedle.

Inwestycja w swoim zakresie wykorzysta tylko cze$¢ powierzchni zespotu dziatek ograniczajaca si¢ do obszaru
boiska, sitowni, §cianki wspinaczkowej, terenu przy piaskownicy, utwardzonych $ciezek dojsc¢, zieleni wokot, oraz
czesci powierzchni juz istniejagcych ciggow pieszych.

Obecnie na czgéci terenu znajduja si¢ urzadzenia starego placu zabaw, ktoére zostang zdemontowane.

Na terenie inwestycji o powierzchni 692,2 m? planowane jest:

- wybudowanie boiska do streetball-u o nawierzchni syntetycznej z pitkochwytami wysokosci 5 m otaczajacymi
jego przestrzen;

- wybudowanie przestrzeni sitowni zewngtrznej, podzielonego na dwie cze¢sci, wyposazonego w 6 urzadzen (dwa w
parach), zapewniajacego szeroka game¢ dostepnych ¢wiczen;

- wybudowanie niewielkiej scianki do wspinaczki (okoto 3 m wysokosci) wraz z nawierzchnig bezpieczenstwa ja
okalajaca;

- przebudowanie terenu dotychczasowej piaskownicy i montaz nowej;

- przebudowa uktadu $ciezek pieszych i wykonanie nowych;

- montaz fawek, stojaka na rowery, koszow na $mieci, regulamindéw terenu rekreacyjnego.

- planowane sg takze nasadzenia zieleni.

Priorytetem przy zalozeniach projektowych bylo stworzenie przestrzeni zaspokajajacej potrzeby roéznych
grup osob uprawiajacych, badz wracajacych do uprawiania sportu, z uwzglednieniem wieku i dyscypliny je
interesujacych. Jednocze$nie utrzymano jedng z funkcji placu zabaw dla dzieci, pozostawiajac miejsce na
piaskownicg. Calos¢ zostanie uzupelniona o nowe nasadzenia zieleni, ktére zapewnig cz¢$ciowe odseparowanie
terenu od otaczajacej przestrzeni.

Bezpieczenstwo zapewnia: odpowiednie nawierzchnie bezpieczenstwa, pitkochwyty, lokalizacja urzadzen,
oraz duza odlegltos¢ od ciagdw jezdnych. W ramach zapewnienia pelnego bezpieczenstwa uzytkownikoéw
planowanych terenow, zlecono badania oddziatywania pola elektromagnetycznego wytwarzanego przez
przebiegajaca w poblizu lini¢ wysokiego napigcia 110 kV. Badania wykazaty niskie, mieszczace si¢ w normach
natezenia, nawet przy pelnym obcigzeniu linii. Przy lokalizacji terendw wzi¢to takze pod uwagg inne przepisy
zwigzane z BHP, ktore umozliwia realizacje zadania praktycznie bez koniecznosci wytaczenia zasilania w linii.

Przed wykonaniem zaplanowanego zagospodarowania terenu koniczne begdzie przeprowadzenie prac
rozbidrkowych i demontazowych istniejacych urzadzen zabawowych i innych elementéw zagospodarowania terenu.
Znajdujace si¢ na terenie urzadzenia dotychczasowego placu zabaw sa zuzyte, oraz nie zapewniaja odpowiednich
wymogow bezpieczenstwa. Planowany jest ich demontaz, wraz z obrzezami trawnikowymi wydzielajagcymi ich
strefe. Wyburzeniu ulegnie tez potkolisty mur znajdujacy si¢ w poblizu. Wraz z przebudows uktadu Sciezek,
konieczne bedzie rozebranie fragmentu dotychczasowej nawierzchni z kostki betonowej wraz z obrzezami.
Zdemontowana zostanie takze stara piaskownica, oraz wszystkie betonowo-drewniane fawki na tym terenie.

Teren prac rozbiorkowych nalezy na czas ich przeprowadzania zabezpieczy¢ przed osobami postronnymi.

Po zakonczeniu rozbiorek teren przygotowaé pod dalsze prace budowlane, tj. wyrownac poziom gruntu i usunaé
pozostatosci urzadzen. Zdemontowane urzadzenia i gruz zostana wywiezione na wyspecjalizowane sktadowisko
odpadow.
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Na przebudowywany teren bedzie prowadzit szereg wejs¢ z istniejacych ciggéw pieszych, oraz od strony
istniejacego terenu z nawierzchnig bitumiczng (po stronie wschodniej).

Uktad $ciezek pieszych wewnatrz terenu bedzie mial charakter cyrkulacyjnego wokot boiska, oraz osiowy
prowadzacy od boiska w kierunku piaskownicy.

Wickszos¢ $ciezek bedzie miata nawierzchnie z kostki betonowej, oprocz pasa zlokalizowanego w poblizu
piaskownicy, gdzie przewidziano nawierzchni¢ z kruszywa naturalnego.

Przy czgsci wejs¢, w widocznych punktach zostang zainstalowane tablice z regulaminem uzytkowania terenu.
Projektowany teren podzielono na rézne strefy powigzane z programem zastosowanych urzadzen.

W czesci potudniowej zlokalizowana zostanie §cianka do wspinaczki wraz z drabinka do ¢wiczen fitness, oraz jedna
tawka. Wokot Scianki wspinaczkowej zaplanowano zwirowg nawierzchnig¢ bezpieczenstwa o grubosci 30 cm,
dostosowana do wspotczynnika HIC (Head Injury Criterion) urzadzenia.

Dla urzadzenia fitness i fawki przewidziano nawierzchni¢ z kruszywa naturalnego.

Centralnie zlokalizowano boisko do streetball-a 0 wymiarach 12,6 x 12,3 m z polem gry 9,0 x 9,0 m. Przewidziano
dla niego nawierzchni¢ syntetyczng. Zostanie ono otoczone pitkochwytami o wysokosci 5 m z dwoma wejsciami.
W ramach urozmaicenia mozliwosci boiska, zostanie zastosowany kosz do koszykowki polaczony z bramka do gry
w pitke. W poblizu boiska zaplanowano dwie tawki.

Na pétnoc od boiska, takze w centralnej czgsci terenu przewidziano strefe sitowni zewngtrznej. Zostang tam
usytuowane: tawka do éwiczen, urzadzenia wioslarz i prasa nozna (w parze), oraz wyciag gorny i wyciskanie
siedzac (w parze). Dla terenu przewidziano nawierzchni¢ z kruszywa naturalnego. Na tym obszarze zostanie takze
zainstalowana fawka.

W poélnocnej czgsci terenu, w miejscu dotychczasowej zuzytej piaskownicy, zostanie zainstalowana nowa z
zasuwanym wiekiem. Teren w cze$ci bedzie miat nawierzchnie bezpieczenstwa z darni, a w miejscu gdzie
przewidziano dwie tawki wykonana zostanie nawierzchnia z kruszywa naturalnego.

Dodatkowo na terenie przewidziano takze stojak na rowery, kosze na $mieci i tablice z regulaminami.

Strefy z urzadzeniami do zabaw i Scianka wspinaczkowa be¢da posiadaty nawierzchni¢ bezpieczenstwa. Ich
parametry beda dostosowane do wymagan wspotczynnika HIC (Head Injury Criterion) wyznaczanego na podstawie
normy PN-EN 1176 i PN-EN 1177 dotyczacych projektowania urzadzen i nawierzchni placow zabaw.

Dojscia do terenu realizowane beda za pomoca szeregu wejs¢ z istniejagcych ciaggdw pieszych, oraz od
strony istniejacego terenu z nawierzchnig bitumiczng (po stronie wschodniej).

Na terenie planowane sa planowane S$ciezki o nawierzchni z kostki betonowej i kruszywa naturalnego,
wodoprzepuszczalnego.

Obszary na ktorych zlokalizowane bgda urzadzenia posiadac¢ beda nawierzchnie:

- syntetyczng na bazie wylewki poliuretanowej, granulatu SBR (dopuszczalny tylko w wersji virgin, nie z
recyclingu) i warstwy EPDM;

- utwardzonego kruszywa naturalnego, wodoprzepuszczalnego;

- zwirowa, wodoprzepuszczalna;

- darni;

Dziatki na ktoérej zlokalizowany zostanie teren rekreacyjny, nie sg ogrodzone. Zaplanowano jedynie
ogrodzenie boiska za pomocg pitkochwytéw o wysokosci 5 m. Beda one miaty konstrukcje¢ z aluminiowych stupow,
z zastrzalami 1 st¢zeniami w czgséci naroznej, z rozpigta bezweztowa, polipropylenowa siatka o rdzeniu stalowym.
Fundamentowanie za pomocg zalania tulei stupa na glgbokosci 0,80 m pod poziomem gruntu.

Na terenie zlokalizowane sg dwa istniejace drzewa oraz trzy krzewy, ktore zostaly wlaczone do projektu
zagospodarowania terenu. Planowane jest pielggnacja istniejacych krzewow i trawnikow.

Roslinnos¢ bedzie spehniata rol¢ nawierzchni bezpieczenstwa, wspomagajaca w wydzieleniu strefy placu zabaw,
stanowita izolacje dla otaczajacych budynkdéw, oraz ozdobna.

Istniejace jak i1 nasadzane drzewa i krzewy beda wszystkimi swoimi czeSciami znajdowaly si¢ poza strefami
bezpieczenstwa urzadzen.

1.3.2. Ogélny zakres robot

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot obejmujacych budowe
publicznego placu zabaw:
- uporzadkowanie terenu, rozbiorki, demontaz i przygotowanie terenu do budowy;
- roboty ziemne w zakresie wykonania wykopow pod fundamenty i podbudowy nawierzchni,
- przygotowania terenu pod budowe nawierzchni dojsc¢, Sciezek, bezpieczenstwa i terenow zielonych;
- wykonanie dojs¢ 1 $ciezek o parametrach podanych w projekcie;
- wykonanie nawierzchni bezpieczenstwa i boiska o parametrach podanych w projekcie;
- dostawe i montaz urzadzen sportowo-rekreacyjnych i zabawowych, oraz elementéw matej architektury wg rodzaju
i ilosci podanej w projekcie i niniejszej specyfikacji technicznej,
- wykonanie pitkochwytow wokoét boiska.
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- pielggnacja istniejacej i nasadzanej zieleni

2.PROWADZENIE ROBOT

2.1.0golne zasady wykonania robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa, harmonogramem robot za jako$¢
materiatow 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z projektem, wymaganiami specyfikacji technicznych oraz
poleceniami zamawiajacego .
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za:
- doktadne wytyczenie w terenie,
- wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow zgodnie z wymiarami i rzgdnymi zgodnie z dokumentacja
projektowa lub przekazanymi informacjami przez nadzér autorski.
Wykonawca pokrywa koszty:
- odprowadzenia wody z terenu budowy i odwodnienie wykopow,
- kosztow energii elektrycznej doprowadzonej na teren budowy,
- wszelkie inne koszty wynikajace z bledoéw Wykonawcy.

2.2. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy przekazuje Wykonawcy teren budowy. Na przekazaniu terenu budowy Wykonawca
przedstawi dowody i warunki ubezpieczenia budowy zgodnie z warunkami przetargu.

2.3. Dokumentacja projektowa przedlozona przez Zamawiajgcego

Dokumentacja projektowa zatgczona do specyfikacjach technicznej wykonania i odbioru robot publicznego placu
zabaw umozliwia opracowanie oferty. Wykonawca po podpisaniu umowy otrzyma 1 egzemplarz dokumentacji wraz
z kopig braku sprzeciwu wobec wykonania rob6t budowlanych obejmujacych zadanie.
Podstawe do realizacji rob6t stanowia:
- dokumentacja projektowa;
- specyfikacje techniczne i karty techniczne urzadzen;
- szczegodtowe specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot w zakresie dostawy i montazu urzadzen na
zabawowych 1 wyposazenia placu zabaw.

2.4.Zgodnos¢ robot z dokumentacja techniczng

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prac i ich zgodno$¢ z umowa oraz dokumentacjg projektowa
specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Zamawiajacego.
Wykonawca jest zobowigzany wykonywac¢ wszelkie roboty zgodnie z otrzymana Dokumentacja.

2.5. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania umowy, az do
zakonczenia i odbioru koncowego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzymywaé bedzie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace: ogrodzenie, porgcze, oswietlenie 1 znaki ostrzegawcze 1 wszelkie inne $rodki niezbgdne
do ochrony robét. Wykonawca przed przystapieniem do robdt wygrodzi teren budowy.

2.6.0chrona Srodowiska w czasie prowadzenia prac

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

- podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub
wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstaltych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie mial szczegdlny wzglad na:

- lokalizacje magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych,

- §rodki ostroznos$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

2.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé
sprawny sprzgt przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie budowy, w pomieszczeniach
biurowych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materialy fatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z
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odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0séb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym.

2.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materiatéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg miaty
swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego
oddzialywania tych materiatdéw na srodowisko. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a
po zakonczeniu robo6t ich szkodliwosé zanika (np. materialy pylaste), moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy,
Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow od wlasciwych organéw administracji
panstwowe;j. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

2.9. Ochrona wlasnoS$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedacych wtascicielami tych urzadzen, potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca
jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktére maja by¢
wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

2.10. Warunki bezpieczenstwa pracy i ochrona p. poz.:

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne, oraz odpowiednie wyposazenie i odziez wymagana
dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sig, ze koszty zachowania zgodno$ci
Z wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sa wliczone w ryczattowg ceng umowna.
Wykonawca bgdzie stosowatl si¢ do wszystkich przepisoéw prawnych obowigzujacych w zakresie bezpieczenstwa
przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z
zaleceniami przepisow bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy ,we wszystkich urzadzeniach
maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych.

Materialy fatwopalne beda przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od
budynkow i sktadowisk, w miejscach niedostgpnych dla osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, ktory mogltby powstaé za jego przyczyna w okresie realizacji robot lub
zostal spowodowany przez ktoregokolwiek z jego pracownikow.

2.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone oraz za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
prowadzenia robot przez caly czas trwania umowy .Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu koncowego
odbioru. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby przedmiot umowy i jego poszczegdlne elementy
byly w zadowalajacym stanie przez caty czas trwania robot, do momentu odbioru koncowego .

2.12.Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob
zwigzane z prowadzonymi przez niego robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie praw i
wytycznych podczas prowadzenia robot. Nieznajomos¢ wyzej okre§lonych praw nie chroni Wykonawcy przed ich
skutkami. Wykonawca bedzie przestrzegal praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypelnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen i metod i w sposob ciagly bedzie
informowat Zamawiajgcego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopi¢ zezwolen i inne konieczne dokumenty.

3. MATERIALY I URZADZENIA

3.1. Zrédla uzyskania materialow




0G-00

Co najmniej na 10 dni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych
do robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatlow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych .Wszystkie
materialy i urzadzenia powinny spetnia¢ wymagania jako$ciowe okreslone PN, aprobatami technicznymi i
certyfikatami.

3.2. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostania przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialéw do innych robot niz te, dla ktorych zostaty zakupione to koszt tych materiatéw zostanie
przewarto$ciowany przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ niezbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem .

3.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robét i byty dostgpne do
kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego sktadowania bgda zlokalizowane w obrebie terenu budowy
w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach organizowanych przez
Wykonawcg.

4. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
odpowiada¢ pod wzglgdem typow i ilo§ci wskazaniom zawartym w STWiORB. Liczba i wydajnosé sprzetu bedzie
gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, wskazaniach
Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasno$cia Wykonawcy lub wynajety do
wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru
kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzg¢tu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy
zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

5. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ biedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatow sprzetu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne pozwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora Nadzoru
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkow transportu, ktdre nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow. Liczba srodkow transportu bedzie
zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiORB i
wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa. $rodki transportu nie odpowiadajace
warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mnogg by¢ uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do
stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog publicznych na koszt Wykonawcy. Wykonawca bgdzie usuwaé
na biezgco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych
oraz dojazdach do terenu budowy.

6. WYKONANIE ROBOT

6.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa wymaganiami STWiORB oraz
poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialno§¢ za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow roboét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez Inspektora Nadzoru. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu
spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, jesli wymagac tego bedzie
Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub
wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich
doktadnos¢ . Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robdt beda
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oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i w STWiORB, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materialdw i robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1. Zasady kontroli jako$ci Robot

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zalozong
jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek, badan materialow oraz robot. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosc¢ sa
okreslone w STWiORB, normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inspektor
Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

7.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania  probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem ze
wytypowane do badan. Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Na
zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z
wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

7.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgdg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB, mozna stosowaé wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru przed przystapieniem do pomiaréw lub badan.
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

7.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej,
jednak nie pdzniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda
przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych,
zaaprobowanych przez niego.

7.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Do celow kontroli jakosci i zatwierdzenia Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i1 badania materiatéw u zrédta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc
ze strony Wykonawcy i producenta materiatow. Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli
robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢é materiatow i rob6t z wymaganiami STWiORB
na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor Nadzoru moze pobierac probki
materiatdow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wytacznie na whasnych badaniach przy ocenie
zgodno$ci materiatdow i robot z dokumentacjg projektowag i1 STWiORB. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych badan pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

7.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1) Certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2) Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polska Normga lub aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow,
dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslong w pkt 1.1 ktdre spetniaja
wymogi Specyfikacji Technicznej.
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3) W przypadku materialow, dla ktérych ww. dokumenty s3 wymagane przez STWiORB, kazda partia dostarczona
do robdt bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

4) Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi Nadzoru.

5) Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

7.7. Dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sig:
(1) Dziennik Budowy:

1/ Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.

2/ Zapisy w Dzienniku Budowy bg¢dg dokonywane na biezaco i beda dotyczyc¢ roboét, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony
data, jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

3/ Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

4/ Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

- dat¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczego6lnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi 1 polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zarzadzania wstrzymania robot, z podaniem powodu, zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, odbioru koncowego robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotyczace jakos$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si¢. Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora
Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant ma uprawnienia do wydawania zalecen, jednak nie jest strong umowy i
nie moze wydawac polecen Wykonawcy robot.

(2) Rejestr Obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki Laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materialow, orzeczenia o jako$ci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru robét. Powinny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inspektora Nadzoru .

(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3), nastgpujace dokumenty:
- pozwolenie lub zgloszenie robdt na realizacje zadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty narad i ustalen
- korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy
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Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawione do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

8. OBMIAR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uznaé¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z dokumentacja
projektowa i STWiORB w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.
Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych
robot i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru
obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w szczegotowych specyfikacjach nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot.
Bledne dane zostania poprawione wedtug instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

8.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materiatow

8.2.1.Dlugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wedtug linii osiowej, jesli STWiIORB wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inacze;.

8.2.2.0bjetosci beda wyliczone w m 3 jako dhugo$¢ pomnozona przez Sredni przekrdj.

8.2.3.Powierzchnie bedg wyliczone w m2 jako dtugo$¢ pomnozona przez szerokosc.

8.2.4.Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
wymaganiami STWiORB.

8.2.5.1losci, ktore wystepuja jako sztuki beda liczone zgodnie z wymaganiami STWiORB.

8.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzgt wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez caly okres trwania
robot.

8.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary begda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich
wykonywania. Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonywane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub obj¢tosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru
obmiaréw, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

9. ODBIOR ROBOT

9.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi konicowemu.
¢) odbiorowi pogwarancyjnemu

9.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu
rob6t. Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czgséci robot do odbioru zgtasza Wykonawca
wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, jednak nie pdézniej niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika
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Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru .Jako$¢ i ilo§¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia
Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu
o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

9.3. Odbiér koncowy robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i warto$ci. Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inspektora
Nadzoru. Odbioru konicowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentdéw, wynikéw badan i pomiardéw, oceny wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja
projektowa i STWiORB.
W toku odbioru koncowego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupehiajacych ,
komisja przerwie swoje czynnoSci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez
komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacja projektowa i STWiORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wptywu na cechy
eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajagc pomniejszona wartos$¢
wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umownych.

9.4. Dokumenty do odbioru koncowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokot odbioru koncowego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji Umowy.

. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne).

. Recepty i ustalenia technologiczne.

. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

. Wyniki pomiaré6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z STWiORB i ew. PZJ.

. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z STWiORB i ew. PZJ.

8. Opinie technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikdéw badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentdéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWiORB.

9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen.
10. Geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu.

11. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

12. Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku gdy wedhug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru
koncowego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehiajacych
wyznaczy komisja.

NN DWW

9.5.0dbioér pogwarancyjny

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad i ustek
stwierdzonych po odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie
dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad odbioru koncowego. Wykonawca robot
jest odpowiedzialny jest za jakos$¢ ich wykonania oraz zgodnos$¢ z dokumentacja techniczng ,specyfikacjami
technicznymi i poleceniami Zamawiajacego . Wykonawca zobowiazany jest do usunigcia wszystkich stwierdzonych
usterek podczas odbioru pogwarancyjnego w terminie wyznaczonym przez Zamawiajacego .

10. PODSTAWA PLATNOSCI

10.1. Ustalenia Ogdlne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowi
ustalona dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci
jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota
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ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na
jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w Specyfikacji Technicznej i w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe beda obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z kosztami,

- warto$§¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami ubytkow i
transportu na plac budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

11.1. Normy

Wszystkie roboty nalezy wykonywaé zgodnie z obowigzujacymi przepisami w Polsce normami i
normatywami. Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczace danego asortymentu robot sa wyszczegdlnione
w pkt.11 kazdej szczegdtowej specyfikacji techniczne; .

11.2. Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowiagzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zarowno przez wladze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z
prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regul i wytycznych w trakcie
realizacji robot.

Do podstawowych przepiséw naleza:

e Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003r. (Dz. U. nr 80 poz. 717 z 2004).
e Ustawa prawo budowlane z dnia 07.07.1994r. (tekst jednolity — Dz. U. Nr 207 z 2003r. poz. 2016 z pdzniejszymi
zmianami).

® Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z 03.11.1998 w sprawie szczegdlowego zakresu i
formy projektu budowlanego (Dz.U 1998 nr 140 poz. 906 z poprawkami ).

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewng¢trznych i Administracji z 26.02.1999 w sprawie metody i podstawy
sporzadzenia kosztorysu inwestorskiego.

e Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa w sprawie kosztorysowych norm naktadow
rzeczowych, cen jednostkowych robdt budowlanych, oraz cen czynnikow produkcji dla potrzeb sporzadzenia
kosztorysu inwestorskiego (Dz.U. 2000 nr 114 poz. 1195 z poprawkami ).

e Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z 31.07.1998 w sprawie systemow oceny
zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczanych  do
obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie (Dz.U. 1998 nr 113 po0z.728).

e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z 10.03.2000 w sprawie procedur certyfikacji towarow (Dz.U. 1998 nr 17
poz.219).

e Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. Prawo ochrony $rodowiska ( Dz. U. Nr 62 poz. 627 z p6zniejszymi zmianami).
e Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. O odpadach (Dz. U. Nr 62 poz. 628 z pdézniejszymi zmianami).

e Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001r. W sprawie katalogu odpadéw (Dz. U. Nr 112
poz. 1206).

e Ustawa z dnia 16.10.1991r. O ochronie przyrody (Dz. U. Nr 114 poz. 492 z 1991r. — tekst jednolity Dz. U. Nr 99
poz. 1079 z 2001r.).

e Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 28.05.2002r. w sprawie listy odpadow, ktore posiadacz odpaddéw
moze przekazywaé osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym (...) do wykorzystania na ich wlasne
potrzeby (Dz. U. Nr 74 poz. 686).

e Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 24.09.2002r. W sprawie okreslenia przedsiewzig¢ mogacych znaczaco
oddziatlywaé¢ na $rodowisko oraz szczegdtowych kryteriow zwiazanych z kwalifikowaniem przedsigwzig¢  do
sporzadzania raportu o oddzialywaniu na srodowisko (Dz. U. Nr 179 poz. 1490).

e Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U.Nr 80/2003) z
pdzniejszymi zmianami

e Ustawa o dostgpie do informacji o §rodowisku i jego ochronie oraz ocenach oddziatywania na srodowisko z dnia
9 listopada 2000 r.(Dz.U. Nr 109/2000 poz.1157)

e Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 15 lica 1989 r. (Dz.U.Nr 30/1989 poz.163 ) z pozniejszymi
zmianami.
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e Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19 grudnia 1994 roku w sprawie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materialow oraz metod wykonywania robot budowlanych
(Dz.U. Nr 10/1995 ,poz.48m.

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 roku w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U.z 2003 r. Nr 48 poz. 401)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 roku w sprawie okreslenia szczegoétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robo6t oraz programu
uzytkowego (Dz.U. z 2004 r. Nr 202 poz.2072)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika  budowy, montazu i
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajagcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowa. (Dz. U. 2002 r. Nr108,p0z.953 wraz z po6zniejszymi zmianami).

Przepisy i normy branzowe zwigzane z projektowaniem i wykonaniem robo6t sa wymienione w poszczegolnych
specyfikacjach technicznych.
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SPECYFIKACIJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiORB) sa
wymagania og6lne dotyczace wykonania i odbioru robdt drogowych.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) jest stosowana ja-
ko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa boiska i sitowni
zewnetrznej przy ul. Pleszewskiej we Wroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoélne, wspdlne dla robot objetych
specyfikacjami technicznymi (STWiORB), dla poszczegdlnych asortymentdéw robot drogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy catos$¢ techniczno-uzytkowa
(droga) albo jego czegs¢ stanowigcag odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu wydajacego, wydany
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiagcy urzedowy dokument przebiegu robdt budowlanych, stuzacy do
notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych
odbioréw roboét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, Wykonawca i projektantem.

1.4.6. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i
administrowanie kontraktem.

1.4.7. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.13. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i
ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksigzce obmiardw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materialow oraz robot.

1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
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a) Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyrdéwnania nierdwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg¢$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - goérna czgs¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukceji nawierzchni. Moze
ona sktadac¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podloza. Moze zawiera¢ warstwe
mrozoochronng, odsaczajacg lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.17. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robdt budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.21. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen
organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.22. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokos$ci przemarzania.

1.4.23. Podloze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona
w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.24. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna b¢daca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.26. Przedsigwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego
polaczenia.

1.4.27. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.28. Teren budowy - teren udostgpniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim roboét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace cze$¢ terenu budowy.

1.4.29. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowigca odrebng catosé konstrukcyjng Iub
technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na
wykonywaniu roboét zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowsa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na te-
renie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, STWiORB i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
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1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspolrzedne
punktow gltéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
komplety STWiORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na
wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym
w szczegotowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodno$¢ robdt z dokumentacija projektowa i STWiORB

Dokumentacja projektowa, STWiORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig cze¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w choc¢by jednym z nich sg
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentdow obowiazuje kolejno$¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogoélnych” (,,0go6lnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywac¢ bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzj¢ o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sa wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i STWiORB.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWiORB beda uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementow
budowli musza wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech niec moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w peilni zgodne z dokumentacja projektowa lub
STWiORB i wptynie to na niezadowalajacg jakos$¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow
(jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwal wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnatly, itp., zapewniajac w ten
sposob bezpieczenstwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to
nicodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w  sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych
przez Inzyniera/ Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projek-tu. Tablice informacyjne bgda utrzymywane przez Wykonawceg w dobrym stanie przez
caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wiaczony w
cen¢ kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace
ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

a) utrzymywacé teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony §rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob
lub débr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych
przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.
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Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopoéw i drog dojazdowych,
2) $rodki ostroznos$ci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem o0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢dg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot beda miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwosé
zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymaé zgodg na uzycie tych
materiatdéw od wlasciwych organdw administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bgdacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, ktoére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i po-
wiadomié¢ Inzyniera/Kierownika projektu i whadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wladze oraz bedzie z nimi wspdtpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé
roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodno$ci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalno$cia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawcg a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bgda one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdw i wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszelkie niezbgdne zezwolenia i uz-
godnienia od wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze
poleci¢, aby pojazdy nie spehniajace tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace
nadmierne obcia-zenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu
budowy i Wykonawca bedzie odpowiadatl za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
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1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegodlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzgt i od-
powiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robodt i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie
wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do
sprzgtu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie
informowa¢ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwick w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetniac
maja materialy, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego
kraju lub regionu, moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom
wykonania niz powolane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy powolanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
musza by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i1 przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenic budowy be¢da uwazane za wilasno$¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowaé zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydtuzenie czasu wykonania
robo6t i/lub wysokos¢ kwoty, o ktorg nalezy zwickszy¢ ceng kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak roéwniez odpowiednie Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materiatow.
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Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopusz-
czonego zrodla w sposob ciagly spetniaja wymagania STWiORB w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiladz na pozyskanie
materiatow ze zrodet miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji,
uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilo§ciowych i jakosciowych materiatlow
pochodzacych ze zroédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutlu wydobycia materiatléw, dzierzawy i inne jakie okaza si¢
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatdéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskania materiatdow
miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialty pozyskane z wykopoéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegblnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawc¢ wywiezione z terenu budowy i zto-
zone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wyko-
nawcy na uzycie tych materiatdéw do innych robot, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow
zostanie odpowiednio przewartoSciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢é wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze
co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i1 zaakceptowany rodzaj materialu
nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwosci 1 byly dostgpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materialéw

Wytwornie materialdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatdw moga by¢ pobierane w
celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowié¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii
materiatdéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, musza by¢
spetnione nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspoétprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwoérni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robot,
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c) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/
Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3.SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robo6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i po-
winien odpowiada¢ pod wzgledem typéw 1 ilosci wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ (programie
zapewnienia jakos$ci) lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w
przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprze¢t bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bgdzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniac sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i
uzys-ka jego akceptacje¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujagce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okre§lonymi w do-
kumentacji projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢é wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu
nie spehiajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é¢
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami
STWiORB, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierow-
nika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robodt zgodnie z wymiarami i rz¢dnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na
piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popethione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana, usunigte przez
Wykonawceg na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w STWiORB, a tak-
ze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan ma-
terialow 1 robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia
z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.
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Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jako$ci

Wykonawca jest zobowiazany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jako$ci (PZJ). W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
sposOb wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujacy wykonanie
rob6t zgodnie z dokumentacja projektows, STWiORB oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jako$ci powinien zawierac:

a) czg$¢ 0ogdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementow robot,

— system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiardow 1 kontroli (opis laboratorium wilasnego lub

laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechaniz-
mow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskdw 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czgs¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwo$ci w czasie transportu,

— sposob i procedure pomiaréow i badan (rodzaj i czgstotliwos$¢, pobieranie probek, legalizacja i spraw-
dzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykony-
wania poszczeg6lnych elementéw robot,

— sposob postgpowania z materialami i robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagna¢ zalozong
jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jakosci materiatdow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatdéw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajg-
ca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i STWiORB.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sa okre§lone w STWiORB, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu
ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
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Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdéw ponosi Wykonaweca.
6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/
Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownika
projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce
usunicte lub ulepszone z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo
inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéow z wynikami badan
jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bgda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow powinien udzieli¢ mu
niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wyko-
nawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie oceniaé zgodno$¢é materialdow i robdt z wymaganiami
STWiORB na podstawie wynikéw wilasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez
Wykonawcg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobierac¢ probki materiatdw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wy-
konawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier/
Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatdéw i robot z do-
kumentacja projektowa i STWiORB. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie pow-
tornych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisow i dokumentow technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
— Polska Normga lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacja okreslong w pkt 1
i ktore spetniaja wymogi STWiORB.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez STWiIORB, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.
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6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczyé przebiegu robodt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalacznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

— date¢ przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— dat¢ uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczeg6dlnych elementow robot,

— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania roboét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznacze-
niem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z element-
tow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza sie¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuje do ksigzki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakoSci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w pro-
gramie zapewnienia jakos$ci. Dokumenty te stanowia zalaczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostgpnione na
kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencje na budowie.
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(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét

Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa
1 STWiORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o za-
kresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiardéw.

Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWiORB nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzynie-
ra/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania iloSci robét i materialow

Dhugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli STWiORB wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m?
jako dlugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagania-
mi STWiORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca, na whasny koszt, zabezpieczy dostgp do urzadzenia wagowego odpowiadajacego odno$nym
wymaganiom STWiORB.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow roboét, a takze
w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob zrozumialy i jedno-
znaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotagczone w formie
oddzielnego zalacznika do ksigzki obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznoéci od ustalen odpowiednich STWiORB, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
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b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowo$¢ danej cze$ci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
p6zniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie
Inzy-niera/Kierownika projektu.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
do-kumentacja projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czegsci robot. Odbioru cze$ciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru roboét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdze-
nia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie
8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedlozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robot z dokumentacja projektowa i STWiORB.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdot uzupetiajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robo6t uzupetniajacych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynno$ci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i STWiORB z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona
potracen, oceniajagc pomniejszong warto§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokoét odbioru ostatecznego
robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w

trakcie realizacji umowy,

2. specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych (podstawowe z dokumentow umowy i ew.
uzupetniajgce lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaly),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z STWiORB i ew. PZJ,
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci wbudowanych materiatow zgodnie z STWiORB i ew. PZJ,

Sk Ww
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7. opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWiORB i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wiascicielom
urzadzen,

. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopi¢ mapy zasadniczej powstalej] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robo6t poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiodr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot™.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawag platnosci jest wartos¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWiORB 1 w dokumentacji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowacé:

— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materialdow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,
— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan og6lnych zawartych w D-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z zatwierdzonym projektem i wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

(c) optaty/dzierzawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje¢ tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, krawgznikow, barier, oznakowan i drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatel,

(b) utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(a) usunigcie wbudowanych materialow i oznakowania,
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(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6zniejszymi zmianami).
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SPECYFIKACIJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru roboét budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) jest stosowana ja-
ko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa boiska i sitowni
zewnetrznej przy ul. Pleszewskiej we Wroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowe;.

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i punktow wysokos-
ciowych,

b) uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysoko$ciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub prgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatlamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i
dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie¢ dlugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3.SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
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— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
— laty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktoéw wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materialéw

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robéot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajagce odpowiednie kwalifikacje 1
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktow gltéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajgcego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie réznig si¢ od
rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie
powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczgte przed
zaakceptowaniem wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor
tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do obowigzkoéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéow gléwnych osi trasy i punktéw wysoko$ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza
granicg robot ziemnych. Maksymalna odleglo$¢ pomigdzy punktami gldéwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekracza¢ 20 m.

Zamawiajacy powinien zalozy¢é robocze punkty wysokos$ciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.
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Maksymalna odleglos¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 100 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od
jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach
wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych
lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany
przez Inzyniera.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjna w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 10 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okre§lonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupehlienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokos$ciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nast¢puje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokoétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”

p.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

10.

N —

Nownkw

Cena 1 km wykonania robo6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gldwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,
wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktdéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SPECYFIKACIJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) jest stosowana ja-
ko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa boiska i sitowni
zewnetrznej przy ul. Pleszewskiej we Wroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze zdjgciem
warstwy humusu $redniej grubosci 5 cm, w ramach robot przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprze¢tu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 3.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu
Do wykonania robdt zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowac:
— rowniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe
wykonanie robot sprzgtem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

— koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglos¢ wymagajaca zastosowania
takiego sprzetu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport humusu

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D -00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 5.
Teren pod budowe drogi w pasie robdt ziemnych, w miejscach dokopow i w innych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikoéw, sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie ze wskazaniami Inzyniera.
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Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek. W wyjatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania robot, wzglednie moze
stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubos$¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy
dodatkowo stosowac rgczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od glebokosci jego zalegania, wysoko$ci nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, specyfikacji lub
wskazana przez Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do
rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez
pojazdy. Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadoéw i bezposrednio po nich, aby uniknaé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuni¢cia humusu
Sprawdzenie jakos$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6dt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
p.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m? zdjecia warstwy humusu obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— wyznaczenie powierzchni do zdjgcia humusu,
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy
— przewiezienie do miejsca wbudowania,
—  wywoz na wysypisko czesci zadarnionej wraz z optata za sktadowanie,
— uporzadkowanie terenu robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.
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SPECYFIKACIJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 01.02.04.

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG I ULIC
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiORB) sa
wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog i ulic.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) jest stosowana ja-
ko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa boiska i sitowni
zewnetrznej przy ul. Pleszewskiej we Wroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z rozbiorka element-
tow drog i ulic.
W zakres robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog i ulic wchodzi:
- rozebranie nawierzchni z bloczkéw betonowych,
- rozebranie nawierzchni z kostki betonowej grubosci 8 cm na podsypce piaskowej grubosci 3 cm,
- rozebranie kraweznikow betonowych 15*30 na tawie betonowej z oporem,

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Przy wykonywaniu robdt rozbiérkowych materialy nie wystepuja. Natomiast materiaty z rozbiorek nalezy
przekazaé¢ do dyspozycji Zamawiajacego.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét
Typ sprzetu Wykonawca dostosuje do rodzaju rozbiorki. Wybrany sprzet powinien uzyskac akceptacje Inzyniera.
4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Wykonawca zapewni sukcesywny odwoz materialow i gruzu z rozbiorki zgodnie z ustaleniami pkt. 5 niniejszej
specyfikacji. Srodki transportowe nalezy dostosowac do rodzaju przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie rozbiérek

Roboty rozbiérkowe elementéw drog i ulic obejmuja usunigcie z pasa drogowego wszystkich elementow
wymienionych w p. 1.3, w stosunku, do ktdrych zostato to przewidziane w dokumentacji projektowe;.

Warstwy nawierzchni nalezy usuwa¢ mechanicznie. W przypadku nawierzchni z malowymiarowych
elementéw prefabrykowanych, w miejscach trudno dostgpnych dla sprz¢tu mechanicznego, dopuszcza si¢ rgczne
prowadzenie robot rozbidorkowych. Materialy z rozbiorki, nieprzewidziane do ponownego uzycia powinny zostaé
usuniete poza teren budowy na koszt Wykonawcy. Dla materiatdw z rozbiorki, ktore zostang ponownie uzyte
Wykonawca zorganizuje miejsce sktadowania w obrebie placu budowy na swoj koszt.
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Krawedz rozbieranej nawierzchni bitumicznej powinna by¢ docigta pita mechaniczna.
5.3. Zasypywanie wykopow

Ewentualne doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementow drog, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacjg projektowa beda wykonane wykopy powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Wszystkie pozostate doty (wykopy) nalezy wypetni¢ warstwami,
gruntem nadajacym si¢ do wykonania nasypow bez zastrzezen, do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ do uzyskania
wskaznika zageszczenia I > 0,95.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
Kontrola jakos$ci Robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci ich wykonania.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest:

—1 m? (metr kwadratowy) rozebranej nawierzchni, podbudowy,

—1 m (metr) rozebranego krawe¢znika na lawie betonowej, obrzeza, cigcia nawierzchni, rozebranego kanatu
deszczowego,

—1 szt (sztuka) rozebranego wpustu deszczowego wraz z przykanalikiem, wylotu kanalizacji, studni
kanalizacyjne;j.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” p
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa rozebrania 1 m? nawierzchni bitumicznej uwzglednia:

— roboty przygotowawcze — wyznaczenie powierzchni do rozbidrki,

— rozkucie i rozebranie nawierzchni bitumiczne;j,

—  wywoz materiatdw z rozbiodrki poza obreb budowy na odlegtos¢ do 10 km
— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

— koszty utylizacji materialéw z rozbiorki,

— oplate za przyjecie gruzu na wysypisko.

Cena jednostkowa rozebrania 1 m? podbudowy z kruszywa kamiennego uwzglednia:
— roboty przygotowawcze — wyznaczenie powierzchni do rozbidrki,

— rozkucie i rozebranie podbudowy,

—  wywo6z materiatldw z rozbidrki poza obrgb budowy na odlegltos¢ do 10 km

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

— oplate za przyjecie gruzu na wysypisko.

Cena jednostkowa rozebrania 1 m? nawierzchni z drobnowymiarowych elementow betonowych i kamiennych oraz
kostki kamiennej uwzglednia:

— roboty przygotowawcze — wyznaczenie powierzchni do rozbidrki,

— rozebranie nawierzchni,

— ewentualne przesortowanie materiatow dla ponownego uzycia,

—  wywoz materiatdw z rozbiorki poza obr¢b budowy na odlegltos¢ do 10 km,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

— opflate za przyjecie gruzu na wysypisko.
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Cena jednostkowa rozebrania 1 m kraweznika betonowego na tawie betonowej, obrzeza betonowego uwzglednia:
— roboty przygotowawcze — wyznaczenie obrzezy, kraweznikow do rozbiorki,

— odkucie i rozebranie wyznaczonych elementow,

— rozkucie i rozebranie tawy betonowej,

— rozkucie i rozebranie podsypki cementowo-piaskowej,

— ewentualne przesortowanie materiatow dla ponownego uzycia,

—  wywoz materiatdw z rozbiorki poza obr¢b budowy na odlegtos¢ do 10 km,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

— opflate za przyjecie gruzu na wysypisko.

Cena jednostkowa 1 m cigcia nawierzchni uwzglednia:
— roboty przygotowawcze — wyznaczenie linii cigcia,
— cigcie nawierzchni,

— uporzadkowanie miejsca robot.

Cena jednostkowa rozebrania 1 szt wylotu kanalizacji, wpustu deszczowego, studni kanalizacyjnej uwzglednia:
— roboty przygotowawcze — wyznaczenie elementdow do rozbiorki,

— odkopanie rozbieranego elementu,

— odkucie i rozebranie wyznaczonych elementow,

— ewentualne przesortowanie materiatdow dla ponownego uzycia,

—  wywoOz materiatldw z rozbidrki poza obrgb budowy na odlegtos¢ do 10 km,
— dostarczenie gruntu do zasypania wykopu,

— zasypanie wykopu z zaggszczeniem,

— wykonanie niezbednych badan i pomiarow,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

— opflate za przyjecie gruzu na wysypisko.

Cena jednostkowa rozebrania 1 m kanalizacji deszczowej uwzglednia:
— roboty przygotowawcze — wyznaczenie elementow do rozbiorki,

— odkopanie rozbieranego elementu,

— odkucie i rozebranie wyznaczonych elementow,

— ewentualne przesortowanie materialow dla ponownego uzycia,

— wywoOz materiatldw z rozbidrki poza obreb budowy na odlegltos¢ do 10 km,
— dostarczenie gruntu do zasypania wykopu,

— zasypanie wykopu z zaggszczeniem,

— wykonanie niezb¢dnych badan i pomiarow,

— uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

— opflatg za przyjecie gruzu na wysypisko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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SPECYFIKACIJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopoéw w gruntach nieskalistych.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) jest stosowana ja-
ko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa boiska i sitowni
zewnetrznej przy ul. Pleszewskiej we Wroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
lub modernizacji drég i obejmuja wykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajaca warunki statecznos$ci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czgs¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokos$¢ nasypu lub gleboko$é wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych
w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysokosc¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysoko$¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktérego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop s$redni - wykop, ktorego gltebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o malej no$nosci, charakteryzujacy si¢ znacznym i dtugotrwatym
osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okre§lony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktorego probki nie wykazuja
zmian objgtosci ani nie rozpadajg si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymato$¢ na $ciskanie R ponad
0,2 MPa; wymaga uzycia srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obregbie pasa robot drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.

1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.

1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zagegszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

I, =L
Pds
gdzie:
pi - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszezonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12, (Mg/m®),
pas - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).

1.4.17. Wskaznik réznoziarnistosci - wielkos$¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntdw niespoistych, okreslona wg
wzoru:
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U = e
dio
gdzie:
deo - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

1.4.18. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

gdzie:

E+ - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998,

E> - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998.

1.4.19. Geosyntetyk - material stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych
wiokien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowych,
charakteryzujacy si¢ migdzy innymi duzg wytrzymato$cia oraz wodoprzepuszczalnosdcig, zgodny z PN-
ISO10318:1993, PN-EN-963:1999.

Geosyntetyki  obejmuja: geotkaniny, geowldokniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki, geokompozyty,
geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDiM.

1.4.20. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystepujacy w podlozu wykopu jest gruntem nasypowym lub rodzimym i bedzie stanowit
podtoze nawierzchni. Zgodnie z odpowiednimi wymaganiami powinien charakteryzowac¢ si¢ grupa nosnosci G
Poniewaz podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy no$nosci, nalezy je doprowadzi¢ do grupy no$nosci
G zgodnie z dokumentacja projektowa i STWiORB.

3.SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia korzystania
z nastepujacego sprzetu do:
— odspajania 1 wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, miloty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
fadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),
— sprzetu zageszcezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu, jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu. Wydajnosé srodkéw transportowych
powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprz¢tu stosowanego do urabiania gruntu.

Zwigkszenie odleglo$ci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone odlegto$ci nie zostaly wczesniej
zaakceptowane na piSmie przez Inzyniera.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w calym okresie prowadzenia
rob6t, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub
innych odstepstw od dokumentacji projektowej obciaza Wykonawce.

5.2. Dokladno$¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wicksze
niz £ 10 cm. Rdéznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robot ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cm i -3
cm.

Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze rozni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz = 10
cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zalaman w planie.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemoéw odwadniajacych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia,
ktore zapewniag odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow, aby
powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidlowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwala
nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntdw i zastapienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejagcych zbiornikéw naturalnych i urzadzen odwadniajagcych musi by¢
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania
robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowaé¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym
spadki, umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i sposobu
odspajania gruntow oraz termindw wykonywania innych robdt na spetnienie wymagan dotyczacych prawidlowego
odwodnienia wykopu w czasie postgpu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstonicte przy wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Wymagania dotyczgce zageszczenia i no$nosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetnia¢ wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych

Strefa korpusu Minimah;a wartos¢
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od
3 P 0,97
powierzchni robot ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie speilniaja wymaganego wskaznika
zageszcezenia, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie
zageszezanie gruntow rodzimych, to nalezy podjaé Srodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajacego
uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania §rodki proponuje Wykonawca
i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.
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Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$no$¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na podstawie
pomiaru wtornego modutu odksztalcenia E, zgodnie z PN-02205:1998 rysunek 4.

5.6. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystagpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacych te czynno$¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie
spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreSlonymi w
dokumentacji projektowej i STWiORB. W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na:
a) sposoOb odspajania gruntdow nie pogarszajacy ich wlasciwoscei,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,
d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkcie 5.2.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow

1 | Pomiar szeroko$ci korpusu ziemnego |Pomiar tasma, szablonem, tata o dlugosci 3 m i
poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 50 m na
2 | Pomiar rzednych powierzchni korpusu | prostych, w punktach gtownych tuku, co 50 m na

ziemnego tukach o R > 100 m co 25 m na tukach o R < 100 m
3 | Pomiar réwnosci powierzchni korpusu | oraz w miejscach, ktére budzg watpliwosci
4 | Badanie zaggszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okreslac dla kazdej utozonej

warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
500 m? warstwy

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego
Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze réznic si¢ od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz + 10 cm.
6.3.3. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie moga rozni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub
+1 cm.

6.3.4. Ro6wnos¢ korony korpusu
Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowa, nie moga przekracza¢ 3 cm.
6.3.5. Zageszczenie gruntu

Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zatozonym.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6ot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”
po.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu,
— zaggszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie,
— wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,
— oplate za utylizacje¢ i sktadowanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okres$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnos$ci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-ISO10318:1993  Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podto-za przez obciazenie plyta

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbidr robdt ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

13. Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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SPECYFIKACIJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.03.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
I ZAGESZCZANIEM PODLOZA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczaniem podioza
gruntowego.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) jest stosowana ja-
ko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa boiska i sitowni
zewnetrznej przy ul. Pleszewskiej we Wroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z profilowaniem
i zageszczaniem koryta przeznaczonego do utozenia konstrukeji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do profilowania i zageszczania podloza powinien wykaza¢ si¢ mozliwosciag
korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do profilowania i zageszczenia podloza bezposrednio przed
rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezeéniejsze przystapienie do profilowania i
zageszczania podtoza jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.
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Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzgdne terenu przed profilowaniem
byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na gleboko$¢ zaakceptowanag przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzgdnych wysokosciowych i zage$ci¢ warstwg do uzyskania wartos$ci wskaznika zageszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zaggszczanie podioza
nalezy kontynuowac do osiggni¢cia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtoza (I;)

Strefa Minimalna warto$¢ I dla drég o kategorii ruchu:
korpusu
KR3-KR6 KRI1-KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm 1,00 0,97
od powierzchni robot ziemnych

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i
wtorny modul odksztalcenia poditoza wedlug BN-64/8931-02. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekracza¢ 2,2.

Wilgotnos$¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja
od -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany
przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napraw¢ wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.
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Tablica2.  Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiar6w wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoza

Lp. Wyszczegoblnienie badan Minimalna czgstotliwosé
i pomiarow badan i pomiarow

1 [ Szerokos¢ koryta 2 razy na 100 m

2 | Réwno$¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 | Ro6wnos¢ poprzeczna 2 razy na 100 m

4 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

5 | Rzgdne wysokosciowe co 50 m w osi jezdni i na jej krawedziach

6 Uksztattowanie osi w planie co 50 m w osi jezdni i na jej krawedziach

7 Zaggszczenie, wilgotno$¢ gruntu | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz

podloza nie rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy
wykona¢ w punktach gtownych tukow poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podioza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz
+10 cmi -5 cm.

6.2.3. Ré6wnos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nierownos$ci podiuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma
BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.

Nieré6wnos$ci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z
tolerancja + 0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i1 rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.
6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutdw odksztatcenia, to
wartos¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02
nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17. Wilgotno$¢ gruntu podioza
powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okre§lonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne
zaggszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnos$ci podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdélne’

il

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wyprofilowania i zageszczenia 1 m? podtoza obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— profilowanie dna koryta lub podtoza,
— zageszczenie,
— utrzymanie koryta lub podtoza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych i
podto-za przez obcigzenie plyta
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

52



D-04.04.02

SPECYFIKACIJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiORB) sa

wymagania ogdlne dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
famanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) jest stosowana ja-
ko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa boiska i sitowni
zewngetrznej przy ul. Pleszewskiej we Wroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego 0/31,5 stabilizowanego mechanicznie, grubosci 15 cm jako

podbudowe ciagu pieszo-jezdnego oraz z kruszywa tamanego 0/31,5 stabilizowanego mechanicznie, grubosci 10
cm jako podbudowg zjazdoéw i dojs¢ pieszych do poses;ji.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zaggszczonej

mieszanki, ktéra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zaggszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicj-
ami podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢

kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo
ziarn zwiru wigkszych od 8§ mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materialéow
2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 powinna leze¢ miedzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Frakeje

00 piaskowa wirowa 0

90 1

80 / / 20
X 0 30 . . .
£ » = Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw
¥ v f o ¢ przeznaczonych na podbudowy wykonywane
- // 2 o & meto-da stabilizacji mechanicznej
b L 2 § 1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gorng
P S A
& “ [~ g 80 & warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa

5 L= N w0 1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng

| = warstwe)
00

0 1
00750125 625 a5 1 2 4 63 8 128 1620 315 83

Bok oc2ka sita, mm

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna
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by¢ ciagla i nie moze przebiegaé od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gérnej krzywej granicznej uziarnienia
na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej
jednorazowo.
2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okre$lone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczegolnienie Kruszywa lamane Badania
wlasciwosci Podbudowa wedhug
zasad- | pomoc-
nicza nicza
1 Zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, % (m/m) od2 od2 PN-B-06714-15
do 10 do 12
2 Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie wigcej niz 5 10 PN-B-06714-15
3 Zawartos¢ ziarn nieforemnych %(m/m), nie wigcej niz 35 40 PN-B-06714-16
4 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %(m/m), nie wigcej
o “ ganicznych, %(m/m) Rl B . PN-B-04481
5 Wskaznik piaskowy po pigcio-krotnym zageszczeniu metoda | od 30 od 30 BN-64/8931-01
I lub IT wg PN-B-04481, % do 70 do 70
6 Scieralnoéé w bebnie Los Angeles
a) Scieralno$¢ catkowita po pelnej liczbie obrotéw, nie wigcej
niz 35 50 PN-B-06714-42
b) Scieralno$¢ czesciowa po 1/5 pelnej liczby obrotéw, nie
wiecej niz 30 35
7 Nasigkliwo$¢, %(m/m), nie wigcej niz 3 5 PN-B-06714-18
8 Mrozoodpornos$¢, ubytek masy po 25 cyklach zamraza- PN-B-06714-19
nia, %(m/m), nie wigcej niz 5 10
9 Rozpad krzemianowy i zelazawy tacznie, % (m/m), nie PN-B-06714-37
wiecej niz - - PN-B-06714-39
10 | Zawarto$¢ zwiazkow siarki w przeliczeniu na SOs, %(m/m), PN-B-06714-28
nie wiecej niz 1 1
11 Wskaznik no$nos$ci wyes mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy
niz:
a) przy zageszczeniu Is > 1,00 80 60 PN-S-06102
b) przy zaggszczeniu Is > 1,03 120 -

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykazac¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
b) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zagegszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowa powinna by¢ utozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

w ktorym:
D5 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy, w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn warstwy odsaczajacej, w milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki Iub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny
sposoOb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia
robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ci§le okreslonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mie-
szarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegoélnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wypro-dukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby
nie ulegta rozsegrego-waniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos$¢ po zageszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubo$é pojedynczo uktadanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposdb zapewniajacy
osiggniecie wymaganych spadkéw i rzgdnych wysokos$ciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej
warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze
poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda IT). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien
zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalne;j
0 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okre$long iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W
przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszanke nalezy
osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi
wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego,
to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniktych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawceg robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej STWiORB.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
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Czestotliwo$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Czestotliwo$¢ badan
Maksymalna
powierzchnia
podbudowy przy-
padajaca na jedno
badanie (m?)

Minimalna liczba
badan na dziennej

Lp. Wyszczegodlnienie badan dzialce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600

3 | Zaggszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?

dla kazdej partii kruszywa i

4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w
sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny byé na biezaco
przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zaggszezenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek
wtornego modutu E, do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

£s < 22
E,

6.3.5. Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé ocen¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$§¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw

1 Szerokos¢ podbudowy co 50 m

W sposob ciaggly planografem albo co 20 m tata na

2 | Ro6wno$¢ podluzna kazdym pasie ruchu

3 | Rowno$¢ poprzeczna co 50 m
4 | Spadki poprzeczne*® co 50 m
5 | Rzedne wysokosciowe co 50 m
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6 | Uksztaltowanie osi w planie® co 50 m

7 | Grubos¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 | Nosnos¢ podbudowy: L
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch punktach na kazde 1000 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtownych
hukow poziomych.

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.3. Ro6wnos¢ podbudowy

Nieréwnos$ci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata.

Nieréwnosci podbudowy nie moga przekracza¢ 10 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z
tolerancja £+ 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy
Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz + 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy
Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz + 10%.
6.4.8. Nosnos¢ podbudowy
— modul odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa z kruszywa o Wskaznik Minimalny modut odksztat-
wskazniku wyes nie zageszczenia Ig cenia mierzony plyta o
mniejszym nie mniejszy niz $rednicy 30 cm, MPa
niz, % od pierwszego od drugiego
obciazenia E, obciazenia E,
80 1,0 80 140

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm 1 nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez
spulchnienie warstwy na pelng grubo$¢ do potowy szerokosci pasa ruchu, dolozenie materiatu i powtdrne
zageszezenie.
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6.5.2. Niewlasciwa grubos$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia
gleboko$¢, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wtasciwo$ciach,
wyréwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedhug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa no$nos$¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci
podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robét przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowsg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie odpowiedniej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” p
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy odpowiedniej grubo$ci obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
— zaggszczenie rozlozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;j,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednia
8.  PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
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11.
12.
13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.

28.
29.
30.

PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

31.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podloza przez obcigzenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata

Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym
Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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SPECYFIKACIJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 04.05.01

ULEPSZONE PODLOZE Z GRUNTU STABILIZOWANEGO CEMENTEM
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonywaniem ulepszonego podtoza z gruntu stabilizowanego cementem.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) jest stosowana ja-
ko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa boiska i sitowni
zewnetrznej przy ul. Pleszewskiej we Wroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
podbudowy i ulepszonego podtoza z gruntu stabilizowanego cementem.
Zakresem robot jest objete wykonanie ulepszonego podtoza z gruntu stabilizowanego cementem o Rm=2,5 MPa.
Podbudowa i ulepszone podloze begdzie wykonywane na miejscu lub bedzie dowozone do miejsca wbudowania z
mieszarek stacjonarnych. Zakres wystepowania podbudowy i ulepszonego podtoza z gruntu stabilizowanego
cementem zgodnie z Dokumentacjg Projektows.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:

1.4.1. Stabilizacja gruntu cementem — proces technologiczny polegajacy na zmieszaniu gruntu z optymalng
iloscia cementu i wody, a w razie potrzeby innych dodatkéw ulepszajacych, z wyrownaniem i zageszczeniem
wytworzonej mieszanki.

1.4.2. Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem - jedna lub dwie warstwy zaggszczonej mieszanki
cementowo-gruntowej, ktora po osiggnieciu wlasciwej wytrzymatosci na $ciskanie, stanowi fragment nosnej czesci
nawierzchni drogowe;.

1.4.3. Grunt stabilizowany cementem - mieszanka cementowo-gruntowa zagg¢szczona i stwardniata w wyniku
ukonczenia procesu wigzania cementu.

1.4.4. Podloze gruntowe ulepszone cementem (ulepszone podtoze) - jedna lub dwie warstwy zageszczonej
mieszanki cementowo-gruntowej, na ktorej uktadana jest warstwa podbudowy.

1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnos$ci na te-
renie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, STWiORB i polece-
niami Inzyniera/Kierownika projektu.

Ogolne wymagania dotyczace Robdt podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania og6lne"

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace Materialow podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogdlne"

2.2. Cement

Nalezy stosowa¢ cement portlandzki klasy 32,5 wedlug PN-EN 197-1, portlandzki z dodatkami wedlug
PN-EN 197-1 lub hutniczy wedtug PN-EN 197-1.
Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 1.

Tablica 1. Wlasciwo$ci mechaniczne i fizyczne cementu wedtug PN-EN 197-1

Lp. Wiasciwosci Klasa cementu 32,5
1 Wytrzymato$¢ na $ciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mniej niz:
- cement portlandzki bez dodatkow 16
- cement hutniczy 16
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- cement portlandzki z dodatkami 16
2 | Wytrzymatos¢ na $ciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej niz: 32,5
3 Czas wiqzani.a: , ‘ . ' '

- poczatek wigzania, najwczesniej po uptywie, min. 60

- koniec wigzania, najpdzniej po uplywie, h 12
4 | Stalo$¢ objetosci, mm, nie wiecej niz 10

Badania cementu nalezy wykona¢ zgodnie z PN-EN 196-3, PN-EN 196-1, PN-EN 196-6.

Przechowywanie cementu powinno odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08.

W przypadku, gdy czas przechowywania cementu bedzie dtuzszy od trzech miesigcy, mozna go stosowaé za zgoda
Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykaza jego przydatno$¢ do robét.

Cement nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych go przed zawilgoceniem.

2.3. Grunty

Przydatnos¢ gruntow przeznaczonych do stabilizacji cementem nalezy oceni¢ na podstawie wynikow
badan laboratoryjnych, wykonanych wedlug metod podanych w PN-S-96012.
Do wykonania podbudowy i ulepszonego podtoza z gruntéw stabilizowanych cementem nalezy stosowaé grunty
spetniajagce wymagania podane w tablicy 2. Do stabilizacji nalezy zastosowa¢ material doziarnijacy - frez
bitumiczny.
Grunt mozna uzna¢ za przydatny do stabilizacji cementem wtedy, gdy wyniki badan laboratoryjnych wykaza, ze
wytrzymato$¢ na $ciskanie probek nasyconych woda po 7 dniach wyniosg 1,6 MPa, a po 28 dniach 2,5 MPa.
Natomiast wskaznik mrozoodpornosci probek gruntu stabilizowanego wyniesie 0,7.

Tablica 2. Wymagania dla gruntéw przeznaczonych do stabilizacji cementem wg PN-S-96012

Lp. Wtasciwosci Wymagania Badania wedtug
1 | Uziarnienie
a) ziarn przechodzacych przez sito # 40 mm,
% (m/m), nie mniej niz: 100
b) ziarn przechodzacych przez sito # 20 mm,
% (m/m), powyzej 85 PN-88/B-04481
¢) ziarn przechodzacych przez sito # 4 mm,
% (m/m), powyzej 50
d) czastek mniejszych od 0,002 mm, % (m/m),
ponizej 20
2 | Granica ptynnosci, % (m/m), nie wigcej niz: 40 PN-88/B-04481
3 | Wskaznik plastycznosci, % (m/m), nie wiecej niz: 15 PN-88/B-04481
4 | Odczyn pH od 5do8 PN-88/B-04481
5 [Zawarto$¢ czesci organicznych, % (m/m), nie wigcej niz: 2 PN-88/B-04481
6 Z?wartosg s'12.1rczanow, w przeliczeniu na SO3, % (m/m), PN-EN 1744-1
nie wigcej niz: 1

Grunty niespelniajgce wymagan okreslonych w tablicy 2, moga by¢ poddane stabilizacji po uprzednim ulepszeniu
chlorkiem wapniowym, wapnem, popiotami lotnymi.

Grunty o granicy ptynnosci od 40 do 60 % i wskazniku plastycznosci od 15 do 30 % moga by¢ stabilizowane
cementem dla podbudowy i ulepszonego podtoza pod warunkiem uzycia specjalnych maszyn, umozliwiajacych ich
rozdrobnienie i przemieszanie z cementem.

Dodatkowe kryteria oceny przydatnosci gruntu do stabilizacji cementem; zaleca si¢ uzycie gruntow o:

- wskazniku piaskowym od 20 do 50, wg BN-64/8931-01,

- zawartoS$ci ziarn pozostajacych na sicie # 2 mm - co najmniej 30%,

- zawartosci ziarn przechodzacych przez sito 0,075 mm - nie wigcej niz 15%.

Decydujacym sprawdzianem przydatnosci gruntu do stabilizacji cementem sg wyniki wytrzymatosci na $ciskanie
prébek gruntu stabilizowanego cementem.

2.4. Woda

Woda stosowana do stabilizacji gruntu lub kruszywa cementem i ewentualnie do pielegnacji wykonanej
warstwy powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008. Gdy woda pochodzi z watpliwych zrédet nie moze by¢
uzyta do momentu jej przebadania, zgodnie z wyzej podana norma lub do momentu poréwnania wynikow
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wytrzymato$ci na $ciskanie probek gruntowo-cementowych wykonanych z woda watpliwg i z woda wodociggowa.
Brak roznic potwierdza przydatnos¢ wody do stabilizacji gruntu lub kruszywa cementem.

2.4. Dodatki ulepszajace

Przy stabilizacji gruntéw cementem, w przypadkach uzasadnionych, stosuje si¢ nastgpujace dodatki
ulepszajace:
- wapno wg PN-EN 459-1,
- popioty lotne wg PN-S-96035,
- chlorek wapniowy wg PN-75/C-84127.
Za zgoda Inzyniera moga by¢ stosowane inne dodatki o sprawdzonym dziataniu, posiadajace aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke.

2.5. Preparaty do pielegnacji warstwy

W przypadku stosowania do pielegnacji wykonanej warstwy preparatow powlokotworczych musza one
posiada¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke.

3.SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy i ulepszonego podtoza stabilizowanego cementem

powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

- mieszarek stacjonarne jedno lub wielowirnikowych do wymieszania gruntu z cementem,

- wyposazone w urzadzenia wagowe dla gruntu i cementu oraz obj¢tosciowe dla wody,

- spycharek, rowniarek Iub sprzetu rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spulchniania gruntu,

- cigzkich szablonow do wyprofilowania warstwy,

-rozsypywarek wyposazonych w ostony przeciwpylne i szczeliny o regulowanej szerokosci do rozsypywania
cementu,

- przewoznych zbiornikdw na wodg, wyposazonych w urzadzenia do rownomiernego i kontrolowanego dozowania
wody,

- walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania,

- zageszczarek ptytowych, ubijakow mechanicznych lub matych walcow wibracyjnych do zaggszczania w
miejscach trudnodostepnych.
Uzyty sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Transport gruntu

Grunt moze by¢ przewozony dowolnymi srodkami transportowymi gwarantujacymi zabezpieczenie przed
zanieczyszczeniem i zmiang wilgotnosci.

4.3. Transport cementu
Transport cementu powinien odbywac si¢ w sposob chronigcy go przed zawilgoceniem i zanieczyszczeniem.
4.4. Transport wody

Jezeli woda do wytwarzania mieszanki nie jest pobierana bezposrednio z instalacji wodociggowej, to powinna byc¢
dowozona z uzgodnionego miejsca w czystych zbiornikach, w sposob zabezpieczajacy ja przed zanieczyszczeniem.

4.5. Transport mieszanki

Transport mieszanki z wytworni do miejsca wbudowania powinien odbywac si¢ w sposob zapobiegajacy
rozsegregowaniu mieszanki oraz utracie wilgotnosci. Do transportu mieszanki nalezy stosowac¢ samochody
samowyladowcze. Wszystkie sposoby transportu powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
5.2. Warunki przystapienia do robét

Podbudowa z gruntu stabilizowanego cementem nie moze by¢ wykonywana wtedy, gdy podtoze jest zamarznigte i
podczas opadow deszczu. Nie nalezy rozpoczynaé stabilizacji gruntu cementem, jezeli prognozy meteorologiczne
wskazuja na mozliwy spadek temperatury ponizej 5°C w czasie najblizszych 7 dni.

5.3. Przygotowanie podloza

Podloze gruntowe powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w SST D.04.01.01
»Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza” i SST D.02.01.01 ,,Wykonanie wykopow w gruntach
nieskalistych”.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy i ulepszonego podloza powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rz¢dach réwnolegltych do osi drogi, lub w inny sposéob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkdéw lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wigkszych, niz co 10 m.

Jezeli warstwa mieszanki gruntu z cementem ma by¢ uktadana w prowadnicach, to po wytyczeniu warstwy nalezy
ustawi¢ na podtozu prowadnice w taki sposob, aby wyznaczaty one $cisle linie krawedzi uktadanej warstwy wediug
Dokumentacji Projektowej. Wysoko$¢ prowadnic powinna odpowiada¢ grubosci warstwy mieszanki gruntu z
cementem, w stanie niezageszczonym. Prowadnice powinny by¢ ustawione stabilnie, w sposob wykluczajacy ich
przesuwanie si¢ pod wptywem oddzialtywania maszyn uzytych do wykonania warstwy.

Jezeli podbudowa i ulepszone podioze, wykonane z materiatow zwigzanych cementem wykazuje jakiekolwiek
wady, to powinny by¢ one usunigte wedtug zasad akceptowanych przez Inzyniera. Podbudowa i ulepszone podtoze
powinny by¢ wytyczone w sposob umozliwiajacy ich wykonanie zgodnie z Dokumentacja Projektowa lub wg
zalecen Inzyniera z tolerancjami okreslonymi w niniejszej SST.

54. Sklad mieszanki cementowo-gruntowej
Zawarto$¢ cementu w mieszance nie moze przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Maksymalna zawarto$¢ cementu w mieszance cementowo-gruntowej stabilizowanego cementem dla
podbudowy i ulepszonego podtoza

Maksymalna zawarto$¢ cementu, % w stosunku do masy

Lp. | Kategoria ruchu suchego gruntu dla ulepszonego podtoza

1 KR 2 do KR 6 8

2 KR 1 10

Zawartos¢ wody w mieszance powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481, z tolerancja +10%, -20% jej wartosci.
Zaprojektowany sktad mieszanki powinien zapewnia¢ otrzymanie w czasie budowy wiasciwosci gruntu
lub kruszywa stabilizowanego cementem zgodnych z wymaganiami okre$lonymi w tablicy 4.

5.5. Stabilizacja metoda mieszania na miejscu

Do stabilizacji gruntu metoda mieszania na miejscu mozna uzy¢ specjalistycznych mieszarek
wieloprzej$ciowych lub jednoprzejsciowych albo maszyn rolniczych.
Grunt przewidziany do stabilizacji powinien by¢ spulchniony i rozdrobniony.
Po spulchnieniu gruntu nalezy sprawdzi¢ jego wilgotno$¢ i w razie potrzeby ja zwigkszy¢ w celu utatwienia
rozdrobnienia. Woda powinna by¢ dozowana przy uzyciu beczkowozéw zapewniajacych réwnomierne i
kontrolowane dozowanie. Wraz z wodg mozna dodawac do gruntu dodatki ulepszajace rozpuszczalne w wodzie, np.
chlorek wapniowy.
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Jezeli wilgotno$¢ naturalna gruntu jest wigksza od wilgotno$ci optymalnej o wiecej niz 10% jej warto$ci, grunt
powinien by¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie w czasie suchej pogody.

Po spulchnieniu i rozdrobnieniu gruntu nalezy doda¢ i przemiesza¢ z gruntem dodatki ulepszajace, np. wapno lub
popioty lotne, w ilosci okreslonej w recepcie laboratoryjnej, o ile ich uzycie jest przewidziane w tejze recepcie.
Cement nalezy dodawaé do rozdrobnionego i ewentualnie ulepszonego gruntu w ilosci ustalonej w recepcie
laboratoryjnej. Cement i dodatki ulepszajace powinny by¢ dodawane przy uzyciu rozsypywarek cementu lub w inny
sposoOb zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt powinien by¢ wymieszany z cementem w sposOb zapewniajacy jednorodno$¢ na okreslong glebokosc,
gwarantujacg uzyskanie projektowanej grubosci warstwy po zageszczeniu. W przypadku wykonywania stabilizacji
w prowadnicach, szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na jednorodno$¢ wymieszania gruntu w obrebie skrajnych
pasow o szerokosci od 30 do 40 cm, przyleglych do prowadnic.

Po wymieszaniu gruntu z cementem nalezy sprawdzi¢ wilgotno$¢ mieszanki. Jezeli jej wilgotno$¢ jest mniejsza od
optymalnej o wigcej niz 20%, nalezy doda¢ odpowiednia ilo$¢ wody i mieszanke ponownie doktadnie wymieszac.
Wilgotno$¢ mieszanki przed zageszczeniem nie moze rdézni¢ si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz +10%, -
20% jej wartoSci.

Czas od momentu roztozenia cementu na gruncie do momentu zakonczenia mieszania nie powinien by¢ dtuzszy od
2 godzin.

Po zakonczeniu mieszania nalezy powierzchni¢ warstwy wyrowna¢ i wyprofilowaé do wymaganych w
Dokumentacji Projektowej rz¢dnych oraz spadkéw poprzecznych i podluznych. Do tego celu nalezy uzy¢
rowniarek 1 wykorzysta¢ prowadnice podtuzne, uktadane kazdorazowo na odcinku roboczym. Od uzycia prowadnic
mozna odstapi¢ przy zastosowaniu specjalistycznych mieszarek i technologii gwarantujacej odpowiednig rownos¢
warstwy, po uzyskaniu zgody Inzyniera. Po wyprofilowaniu nalezy natychmiast przystapi¢ do zageszczania
warstwy. Zageszczenie nalezy przeprowadzi¢ w sposob okreslony w p. 5.8.

5.6. Stabilizacja metoda mieszania w mieszarkach stacjonarnych

Sktadniki mieszanki i w razie potrzeby dodatki ulepszajace, powinny by¢ dozowane w iloSci okreslonej w
recepcie laboratoryjnej. Mieszarka stacjonarna powinna by¢ wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania
kruszywa lub gruntu i cementu oraz obj¢tosciowego dozowania wody.

Czas mieszania w mieszarkach cyklicznych nie powinien by¢ krétszy od 1 minuty, o ile krétszy czas mieszania nie
zostanie dozwolony przez Inzyniera po wstepnych probach. W mieszarkach typu cigglego predkos¢ podawania
materiatdw powinna by¢ ustalona i na biezaco kontrolowana w taki sposdb, aby zapewni¢ jednorodno$¢ mieszanki.
Wilgotnos$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalne;j z tolerancja +10% i -20% jej wartosci.

Przed ulozeniem mieszanki nalezy ustawi¢ prowadnice i podtoze zwilzy¢ woda.

Mieszanka dowieziona z wytworni powinna by¢ uktadana przy pomocy uktadarek lub réwniarek. Grubosé
uktadania mieszanki powinna by¢ taka, aby zapewni¢ uzyskanie wymaganej grubo$ci warstwy po zageszczeniu.
Przed zaggszczeniem warstwa powinna by¢ wyprofilowana do wymaganych rzednych, spadkéw podtuznych i
poprzecznych. Przy uzyciu réwniarek do rozktadania mieszanki nalezy wykorzysta¢ prowadnice, w celu uzyskania
odpowiedniej réwnosci profilu warstwy. Od uzycia prowadnic mozna odstapi¢ przy zastosowaniu technologii
gwarantujgcej odpowiednig rowno$¢ warstwy, po uzyskaniu zgody Inzyniera. Po wyprofilowaniu nalezy
natychmiast przystapi¢ do zagg¢szczania warstwy.

5.7. Zageszczanie

Zageszczanie warstwy gruntu stabilizowanego cementem nalezy prowadzi¢ przy uzyciu walcow gladkich,
wibracyjnych lub ogumionych, w zestawie wskazanym w SST.
Zageszczanie podbudowy i ulepszonego podloza o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé si¢ od krawedzi i
przesuwaé pasami podluznymi, czeSciowo naktadajacymi sie¢ w strong osi jezdni. Zageszczenie warstwy o
jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpoczac si¢ od nizej potozonej krawedzi i przesuwac pasami
podtuznymi, czg¢éciowo nakladajagcymi sig, w strone wyzej polozonej krawedzi. Pojawiajace si¢ w czasie
zaggszczania zanizenia, ubytki, rozwarstwienia i podobne wady, musza by¢ natychmiast naprawiane przez wymiang
mieszanki na petng gleboko$§¢, wyréwnanie i ponowne zageszczenie. Powierzchnia zageszczonej warstwy powinna
mie¢ prawidlowy przekrdj poprzeczny i jednolity wyglad.
W przypadku technologii mieszania w mieszarkach stacjonarnych operacje zageszczania i obrobki powierzchniowe;j
musza by¢ zakonczone przed uplywem dwoch godzin od chwili dodania wody do mieszanki.
W przypadku technologii mieszania na miejscu, operacje zaggszczania i obrobki powierzchniowej musza by¢
zakonczone nie pozniej niz w ciggu 5 godzin, liczac od momentu rozpoczgcia mieszania gruntu z cementem.
Zaggszczanie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia mieszanki okreslonego wg BN-77/8931-
12 nie mniejszego od podanego w PN-S-96012 i SST.
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Specjalng uwage nalezy poswigci¢ zaggszczeniu mieszanki w sasiedztwie spoin roboczych podluznych i
poprzecznych oraz wszelkich urzadzen obcych.

Wszelkie miejsca luzne, rozsegregowane, spgkane podczas zaggszczania lub w inny sposob wadliwe, musza by¢
naprawione przez zerwanie warstwy na peina grubo$¢, wbudowanie nowej mieszanki o odpowiednim skladzie i
ponowne zageszczenie. Roboty te sa wykonywane na koszt Wykonawcy.

5.8. Spoiny robocze

W miar¢ mozliwosci nalezy unika¢ podtuznych spoin roboczych, poprzez wykonanie warstwy na calej
szerokosci.
Jesli jest to niemozliwe, przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, przed wykonaniem kolejnego pasa nalezy
pionowa krawedz wykonanego pasa zwilzy¢ woda. Przy warstwie wykonanej bez prowadnic w ulozonej i
zageszczonej mieszance, nalezy niezwlocznie obcigé pionowa krawedz. Po zwilzeniu jej wodg nalezy wbudowac
kolejny pas. W podobny sposob nalezy wykonaé poprzeczng spoing roboczg na potaczeniu dziatek roboczych. Od
obcigcia pionowej krawedzi w wykonanej mieszance mozna odstapi¢ wtedy, gdy czas pomiedzy zakonczeniem
zaggszczania jednego pasa, a rozpoczeciem wbudowania sasiedniego pasa, nie przekracza 60 minut.
Jezeli w nizej potozonej warstwie wystepuja spoiny robocze, to spoiny w warstwie lezacej wyzej powinny by¢
wzgledem nich przesunigte, o co najmniej 30 cm dla spoiny podiuznej i 1 m dla spoiny poprzeczne;.

5.9. Pielegnacja warstwy z gruntu stabilizowanego cementem

Pielggnacja powinna by¢ przeprowadzona wedtug jednego z nastepujacych sposobow:

a) skropienie warstwy emulsjg asfaltows, albo asfaltem D200 lub D300 w ilosci od 0,5 do 1,0 kg/m2,

b) skropienie specjalnymi preparatami powlokotworczymi posiadajacymi aprobate technicznag wydang
przez uprawniong jednostke, po uprzednim zaakceptowaniu ich uzycia przez Inzyniera,

c) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotne skrapianie woda w ciagu dnia, w czasie
co najmniej 7 dni,

d) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczalng folia z tworzywa sztucznego, ulozong na zaktad
o szeroko$ci co najmniej 30 cm i zabezpieczona przed zerwaniem z powierzchni warstwy przez
wiatr,

e) przykrycie warstwg piasku lub grubej wldkniny technicznej i utrzymywanie jej w stanie wilgotnym

Ww czasie co najmniej 7 dni.

Inne sposoby pielegnacji, zaproponowane przez Wykonawce i inne materialy przeznaczone do pielggnacji moga
by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inzyniera.

Nie nalezy dopuszcza¢ zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie w okresie 7 dni po wykonaniu.

Po tym czasie ewentualny ruch technologiczny moze odbywac si¢ wylacznie za zgoda Inzyniera.

5.10. Odcinek prébny

Przed rozpoczgciem robot nalezy wykonac odcinek probny w celu:

- oceny przydatnosci zastosowanego sprzetu do uktadania i zaggszczania,

- okre$lenia grubo$ci warstwy mieszanki w stanie luznym, koniecznej do wuzyskania wymaganej
grubosci warstwy po zageszczeniu,

- sprawdzenia opracowanej recepty laboratoryjne;j,

- okreslenia potrzebnej liczby przejs¢ walcow do uzyskania wymaganego wskaznika zaggszczenia
warstwy.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ materialdbw oraz sprzetu takich, jakie beda stosowane do

wykonywania podbudowy i ulepszonego podtoza.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosi¢ od 400 do 800 m2.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy i ulepszonego podioza po zaakceptowaniu odcinka

probnego przez Inzyniera.

5.11. Utrzymanie podbudowy i ulepszonego podloza

Podbudowa i ulepszone podloze po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinny by¢
utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe
lub ulepszone podioze do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy i
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ulepszonego podtoza, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania
podbudowy i ulepszonego podtoza obcigza Wykonawce robot.

Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy i ulepszonego podioza
uszkodzonych wskutek oddziatywania czynnikow atmosferycznych, takich jak opady deszczu i $niegu oraz mroz.
Wykonawca jest zobowigzany wstrzymaé ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw deszczu, jezeli wystapi
mozliwos¢ uszkodzenia podbudowy i ulepszonego podtoza.

Warstwa stabilizowana cementem powinna by¢ przykryta przed zimg warstwa nawierzchni lub zabezpieczona przed
niszczacym dzialaniem czynnikéw atmosferycznych w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania spoiw, kruszyw i gruntéw
przeznaczonych do wykonania roboét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w w czasie wykonywania podbudowy i ulepszonego poditoza
stabilizowanego cementem podano w tablicy 4.
Tablica 4. Czgstotliwo$§¢ badan i pomiardw

Czgstotliwo$¢ badan
Maksymalna
Minimalna liczba badan powierzchnia
Lp. Wyszczegolnienie badan na dziennej dziatce podbudowy lub .
robocze] ulepszonpgo poq%oza
przypadajaca na jedno
badanie
1 | Uziarnienie mieszanki gruntu
2 | Wilgotno$¢ mieszanki gruntu z cementem
3 | Rozdrobnienie gruntu V 2 600 m?
4 | Jednorodno$é i gleboko$¢ wymieszania 2
5 | Zaggszczenie warstwy
6 | Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza 3 400 m?
7 Wytrzymatos$¢ na §ciskanie
- 7128-dniowa przy stabilizacji cementem 6 probek
8 | Mrozoodpornos¢ ¥ przy projektowaniu i w przypadkach watpliwych
Badanie spoiwa: przy projektowaniu sktadu mieszanki i przy kazdej
9 |- cementu, zmianie
10 | Badanie wody dla kazdego watpliwego zrodta
dla kazdej partii i przy kazdej zmianie rodzaju
11 | Badanie wladciwosci gruntu lub kruszywa gruntu lub kruszywa
b Badanie wykonuje si¢ dla gruntéw spoistych,
2 Badanie wykonuje sie przy stabilizacji gruntu metoda mieszania na miejscu,

Badanie wykonuje si¢ przy stabilizacji gruntu cementem.
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6.3.2. Uziarnienie gruntu

Probki do badan nalezy pobiera¢ z mieszarek lub z podioza przed podaniem spoiwa. Uziarnienie
gruntu powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w SST dotyczacych podbudowy i ulepszonego
podtoza.

Przy kazdej zmianie rodzaju gruntu nalezy bada¢ wszystkie jego wlasciwosci okre§lone w tablicy 1
i opracowa¢ nowy sktad mieszanki.

6.3.3. Wilgotnos$¢ mieszanki gruntu z cementem

Wilgotnos¢ mieszanki powinna by¢ rowna wilgotnos$ci optymalnej, okreslonej w projekcie skladu tej
mieszanki, z tolerancja +10% -20% jej warto$ci.

6.3.4. Rozdrobnienie gruntu

Grunt powinien by¢ spulchniony i rozdrobniony tak, aby wskaznik rozdrobnienia byt co najmniej rowny
80% (przez sito o srednicy 4 mm powinno przej$¢ 80% gruntu).

6.3.5. Jednorodnos¢ i gleboko$¢ wymieszania

Jednorodno$¢ wymieszania gruntu z cementem polega na ocenie wizualnej jednolitego zabarwienia
mieszanki.

Glgbokos¢ wymieszania mierzy si¢ w odleglo$ci min. 0,5 m od krawedzi podbudowy czy ulepszonego
podtoza. Glgbokos¢ wymieszania powinna by¢ taka, aby grubo$¢ warstwy po zageszczeniu byla rowna
projektowane;.

6.3.6. Zageszczenie warstwy

Mieszanka powinna by¢ zageszczana do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00
oznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12.

6.3.7. Grubo$¢ podbudowy lub ulepszonego podloza

Grubo$¢ warstwy nalezy mierzy¢ bezposrednio po jej zageszczeniu w odleglosci co najmniej 0,5 m od
krawedzi. Grubos¢ warstwy nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanej o wigcej niz £ 1 cm.

6.3.8. Wytrzymalos$¢ na $ciskanie

Wytrzymatos$¢ na $ciskanie okre$la si¢ na probkach walcowych o $rednicy 1 wysokosci 8 cm. Prébki do
badan nalezy pobra¢ z miejsc wybranych losowo z warstwy przed zageszczeniem. Probki w ilosci 3 szt.
(1 seria) dla badania wytrzymatosci 7-dniowej i 3 szt. (1 seria) dla badania wytrzymatosci 28-dniowej
nalezy formowac i przechowywac¢ zgodnie z normg PN-S-96012. Wytrzymato$¢ gruntu stabilizowanego
cementem musi by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w tablicy 5.

Tablica 5. Wytrzymato§¢ gruntu stabilizowanego cementem. Mieszanka cementowo - gruntowa i
zageszczona warstwa

. Wymagania Rm2,5
Lp. Opis MPa
1 Wytrzymato$¢ na $ciskanie po 7 dniach (R7): 1,0 — 1,6 MPa
2 Wytrzymato$¢ na $ciskanie po 28 dniach (R28): 1,5— 2,5 MPa

6.3.9. Mrozoodpornosé¢

Nalezy pobra¢ dodatkowe probki w celu zbadania mrozoodporno$ci zgodnie z PN-S-96012.
Wskaznik mrozoodpornosci powinien wynosi¢ minimum 0,6 dla Rm2,5 MPa.
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6.3.10. Badanie cementu

Dla kazdej dostawy cementu Wykonawca powinien okresli¢ czas wigzania i stalo$¢ objetosci.
Wilasciwosci te powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

6.3.11. Badanie wody

W przypadkach watpliwych nalezy przeprowadzi¢ badania wody wg PN-EN 1008.

6.3.12. Badanie wlasciwosci gruntu

Przy kazdej zmianie rodzaju gruntu nalezy badaé¢ wszystkie jego wlasciwosci okreslone w tablicy 2 i
opracowa¢ nowy sktad mieszanki.

6.4.

6.4.1.

Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy i ulepszonego podloza

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych podaje tablica 2.

Tablica 6.

podtoza stabilizowanego cementem

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego podbudowy i ulepszonego

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$é
badan i pomiarow
Szerokos¢ 10 razy na 1 km
Rownos¢ podtuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m tatg na kazdym pasie
ruchu
3 Réwnosé¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne™® 10 razy na 1 km
5 Rzegdne wysoko$ciowe co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach
6 Uksztaltowanie osi w planie®
7 Grubos¢ podbudowy 1 ulepszonego | Podczas budowy: w trzech punktach na kazdej dzialce roboczej,

podtoza

lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000m?

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
glownych tukow poziomych.

6.4.2.

Szeroko$¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Szerokos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza nie moze roéznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej
niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawgznikoéw szerokos$¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy
wyzej lezacej, o co najmniej 25 cm lub o wartos¢ wskazang w Dokumentacji Projektowe;.

6.4.3.

Rownos$é podbudowy i ulepszonego podloza

Nierownosci podtuzne podbudowy i ulepszonego podtoza nalezy mierzy¢é 4-metrowa tata Iub
planografem, zgodnie z normg BN-68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne podbudowy i ulepszonego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Niero6wnosci nie powinny przekracza¢ 15 mm dla podbudowy i ulepszonego podtoza.
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6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego podloza

Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego podtoza powinny by¢ zgodne z Dokumentacjg Projektowa
z tolerancja £ 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysoko$ciowe podbudowy i ulepszonego podloza

Roéznice pomiedzy rzednymi wykonanej podbudowy i ulepszonego podioza a rzgdnymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza

0O$ podbudowy i ulepszonego podloza w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi
projektowanej o wiecej niz £ 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubo$¢ podbudowy i ulepszonego podtoza nie moze r6znic si¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz
+10%, -15%.

6.5.  Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy i ulepszonego podloza

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy i ulepszonego podloza

Jezeli po wykonaniu badan na stwardniatej podbudowy i ulepszonym podlozu stwierdzi si¢, ze
odchylenia cech geometrycznych przekraczaja wielkosci okreslone w p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana
na calag grubo$¢ i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszcza si¢ inny rodzaj naprawy
wykonany na koszt Wykonawcy, o ile zostanie on zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli szerokos¢ podbudowy lub ulepszonego podloza jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wiecej
niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom wyzej lezagcym, to Wykonawca powinien poszerzy¢
podbudowe lub ulepszone podtoze przez zerwanie warstwy na petng grubo$¢ do potowy szerokosci pasa
ruchu i wbudowanie nowej mieszanki.

Nie dopuszcza si¢ mieszania skladnikdw mieszanki na miejscu. Roboty te Wykonawca wykona na
wlasny koszt.

6.5.2. Niewlasciwa grubos$¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
podbudowy i ulepszonego podtoza przez zerwanie wykonanej warstwy, usuni¢cie zerwanego materiatu i
ponowne wykonanie warstwy o odpowiednich wtasciwosciach i o wymaganej grubosci. Roboty te
Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastagpi ponowny pomiar i ocena
grubos$ci warstwy, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa wytrzymalo§¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Jezeli wytrzymato$¢ $rednia probek bedzie mniejsza od dolnej granicy okreslonej w pkt. 6.3.8. to warstwa
wadliwie wykonana zostanie zerwana i wymieniona na nowg o odpowiednich wlasciwosciach na koszt
Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej warstwy dynamicznej /
nawierzchni zwirowej / mineralnej odpowiedniej grubosci.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne wymagania dotyczace podstawy platnoSci

Ogdlne wymagania dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt
9.

9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 podbudowy i ulepszonego podtoza z gruntu stabilizowanego cementem obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie robot oraz utrzymanie oznakowania,

- zakup i dostarczenie niezbednego materiatu i sprzetu do wykonania robot,

- zakup, dostarczenie i zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidtowego

wykonania robot lub wynikajacych z przyjetej technologii robot,

- opracowanie recepty laboratoryjnej dla mieszanki gruntu stabilizowanego cementem,

- wykonanie proby technologicznej i odcinka probnego,

- wyprodukowanie mieszanki i jej transport na miejsce wbudowania, w przypadku wytwarzania
mieszanki w otaczarniach stacjonarnych,

- rozlozenie mieszanki kruszywa na uprzednio przygotowanym podtozu,

- wymieszanie gruntu rodzimego z cementem w korycie drogi, w przypadku wykonania stabilizacji
na miejscu,

- spulchnienie gruntu,

- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie materiatéw i urzadzen pomocniczych,

- wyprofilowanie i zaggszczenie warstwy do grubosci i profilu okreslonych w Dokumentacji

Projektowej,

- odwiezienie sprzetu,

- uporzadkowanie terenu robot; zatadunek i wywoz odpadow na wysypisko wraz z kosztami

utylizacji lub na miejsce przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

- utrzymanie i pielggnacja podbudowy i podtoza przez czas trwania rob6t budowlanych,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w SST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 PN-EN 196-3 Metody badania cementu. Czg¢$¢ 3: Oznaczanie czasOw wigzania i stalo$ci objetosci

2 PN-EN 196-1 Metody badania cementu. Czg¢$¢ 1: Oznaczanie wytrzymatos$ci

3 PN-EN 196-6 Metody badania cementu. Oznaczanie stopnia zmielenia

4 PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

5 PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych

6 PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwos$ci kruszyw. Oznaczanie skladu ziarnowego.

Metoda przesiewania
Kruszywa mineralne. Badania.
Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych.
7 PN-EN 1744-1 Oznaczanie zawarto$ci siarki metoda bromowa.
Oznaczanie rozpadu wapniowego.
Oznaczanie rozpadu zelazawego.
8 PN-80/B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego.

9 PN-EN 1097-2 - o
odpornosci na rozdrabianie.

10 PN-EN 197-1 powszechnego uzytku
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Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Metody oznaczania

Cement. Czg¢$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczace cementdw



11

12

13
14
15

16

17
18

19
20
21
22

10.2.

23.

PN-EN 459-1

PN-EN 1008

PN-91/C-84038
PN-S-96035
PN-75/C-84127

PN-S-96012

BN-88/6731-08
BN-64/8931-01

BN-64/8931-02
BN-68/8931-04
BN-70/8931-05
BN-77/8931-12

Inne dokumenty

Wapno budowlane. Czeg$¢ 1: Definicje, wymagania i kryteria zgodnosci

Woda zarobowa do betonu -- Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw
produkcji betonu

Wodorotlenek sodowy techniczny

Drogi samochodowe -- Popioty lotne

Chlorek wapniowy techniczny

Drogi samochodowe. Podbudowa i ulepszone podloze z gruntu stabilizowanego
cementem

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tatg

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika nos$nos$ci gruntu jako podtoza
nawierzchni podatnych

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM - 1997.
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SPECYFIKACIJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 05.02.01

NAWIERZCHNIE Z KRUSZYWA NATURALNEGO
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni twardych z kruszywa naturalnego.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) jest stosowana ja-
ko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa boiska i sitowni
zewnetrznej przy ul. Pleszewskiej we Wroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i
odbiorem nawierzchni wykonanych z zwiru oraz mieszanek kruszyw naturalnych (w szczegdlnosci zwirowych
nawierzchni bezpieczenstwa,, nawierzchni mineralnych i warstwy dynamicznej stosowanych w konstrukcji $ciezek)

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Nawierzchnia zwirowa — nawierzchnia pdl bezpieczenstwa wokot elementow wyposazenia placu zabaw,
ktoérej warstwa $cieralna wykonana jest z zwiru bez uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.2. Nawierzchnia mineralna — nawierzchnia $ciezek placu zabaw, ktorej warstwa $cieralna wykonana jest z
mieszanki kruszyw naturalnych.

1.4.3. Warstwa dynamiczna — warstwa ukladana bezposrednio pod nawierzchnia mineralng na $ciezkach.
Wykonana jest z mieszanki kruszyw naturalnych.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w STWiORB D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na te-
renie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, STWiORB i polece-
niami Inzyniera/Kierownika projektu.

Ogoblne wymagania dotyczace Robot podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogdlne"

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace Materialow podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogdlne"

2.2. Wymagania dotyczace nawierzchni mineralnej

Nawierzchni¢ mineralng $ciezek nalezy wykona¢ z wodoprzepuszczalnej warstwy mineralnej, naturalnie
stabilizowanej, o grubo$¢ ziarna od 0 do 8 mm, z wysokogatunkowych surowcow, takich jak: kamien naturalny,
hupki wysokogorskie oraz ekologiczne lepiszcze wigzace.

Nawierzchnia mineralna wybranego producenta powinna by¢ dopuszczona do stosowania np. jako
nawierzchnia alejek parkowych, $ciezek rowerowych, edukacyjnych i lesnych, placow zabaw lub obiektow
sportowych. Wyréb danego producenta powinien rowniez wykazywac si¢ odpornoscia na dziatanie zewnetrznych
warunkow atmosferycznych oraz odpornosciag na ci¢zar i $cieranie. Uzyte kruszywa musza spetnia¢ warunki
przepuszczalnosci dla wody oraz twardosci celem przenoszenia obcigzen.

Wybrany produkt powinien posiada¢ aktualny Atest higieniczny wydany przez Narodowy Instytut Zdrowia
Publicznego — Panstwowy Zaktad Higieny, $wiadczacy o spelnianiu wymagan higienicznych.

Nawierzchnia mineralna powinna zapewnia¢ warto$¢ absorpcji wody zadowalajaca dla zaopatrzenia korzeni
drzew w wode przy jednoczesnym zapewnieniu wystarczajacej wentylacji zabudowanych przez nawierzchnig
powierzchni korzeni.
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Nawierzchnia mineralna winna spetnia¢ wymagania podane w normie DIN 18035-5 dla warstw nawierzchni
$ciezek pieszych i rowerowych.

2.2. Wymagania dotyczace warstwy dynamicznej

Warstwe dynamiczng $ciezek nalezy wykonaé z mieszanki kruszyw sktadajacej si¢ z surowcow: kamieni
naturalnych réznej frakcji, tupkow wysokogorskich oraz spoiwa grysowego.

Wybrany produkt winien charakteryzowac si¢ stabilno$cia pod katem ziarnistosci, odpornoscia na warunki
atmosferyczne i fatwoscia w obrobce. Winien rowniez posiadaé wysoka wytrzymalo$¢ na $cinanie potaczong z
dobrym odprowadzaniem wody. Uzyte kruszywa muszg spelniaé warunki przepuszczalnosci dla wody oraz
twardosci celem przenoszenia obcigzen.

Warstwa dynamiczna winna spetnia¢ wymagania podane w normie DIN 18035-5 dla warstw dynamicznych
nawierzchni $ciezek pieszych i rowerowych.

Dopuszczalne jest stosowanie warstwy dynamicznej z mieszankg kruszyw o zakresie wielkosci ziaren 0—8
lub 0-16 mm.

2.2. Wymagania dotyczace nawierzchni Zzwirowej

Materiatem do wykonania nawierzchni zwirowej powinien by¢ zwir o zakresie wielko$ci ziaren 2-8 mm.
Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny. Uzyte kruszywa musza
spetnia¢ warunki przepuszczalnosci dla wody oraz twardo$ci celem przenoszenia obcigzen.

3.SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
¢) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
d) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno
dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
e) przewozne zbiorniki na wode wyposazone w zbiorniki do rownomiernego i kontrolowanego rozpryskiwania wody.

Uzyty sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Podczas
transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
5.2. Przygotowanie podloza

Podbudowa powinna by¢ utozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:
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D
dgs

<5

w ktorym:
D)5 - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn warstwy odsaczajacej, w milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania terenu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi drogi, lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.2. Wykonanie nawierzchni zwirowej, mineralnej i warstwy dynamicznej

Nawierzchnia zwirowa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki.
Grubos¢ roztozonej warstwy powinna by¢ taka, aby po jej zaggszczeniu osiggnigto grubos¢ projektowana.

Mieszanka po rozlozeniu powinna by¢ zageszczona przejSciami walca statycznego gladkiego.
Zaggszczanie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpoczaé sie od krawedzi i stopniowo przesuwac
pasami podhuznymi, czeSciowo nakltadajacymi si¢ w kierunku jej osi. Zageszczenie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalezy rozpocza¢ od dolnej krawedzi i przesuwa¢ pasami podtuznymi czgsciowo nakladajacymi sig, w
kierunku jej gornej krawedzi. Zageszczenie nalezy kontynuowac do osiagnigcia wskaznika zageszczenia podanego
w SST, a w przypadku gdy nie jest on okreslony, do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego niz 0,98
zageszczenia maksymalnego, okreslonego wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] i BN-
77/8931-12.

Wilgotno$¢ mieszanki Zwirowej w czasie zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej. W
przypadku gdy wilgotno$¢ mieszanki jest wyzsza o wigcej niz 2% od wilgotnosci optymalnej, mieszank¢ nalezy
osuszy¢ w sposOb zaakceptowany przez Inzyniera, a w przypadku gdy jest nizsza o wigcej niz 2% - zwilzy¢
okreslong iloécig wody. Wilgotno§¢ mozna bada¢ dowolng metoda (zaleca si¢ piknometr polowy lub powietrzny).

Jezeli nawierzchnie Zwirowa wykonuje sie dwuwarstwowo, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana
1 zageszczona z zachowaniem wymogow jak wyze;j.

Warstwe dynamiczng stosuje si¢ w warstwie o grubosci 5-6 cm 1 nastgpnie dynamicznie zaggszcza.
Optymalny spadek warstwy wynosi 2—3 %. Nawierzchnia mineralna jest osadzana na glebokos¢ od 3 do 4 cm.
Nachylenie powierzchni powinno wynosi¢ 2-3 %.

Materialy do wykonanie nawierzchni mineralnej i warstwy dynamicznej powinny zosta¢ dostarczone w
stanie, ktorego wilgotnos$¢ zblizona jest do wilgotnosci ziemi. Nawierzchni¢ mineralng i warstwe dynamiczng
mozna wykonac przy pomocy uktadarki, belki profilujacej, piaskarki badz r¢cznie.

Warstwa dynamiczna wymaga ubicia dynamicznego. Warstwa wierzchnia dla nawierzchni mineralnej
ubijana jest statycznie przy uzyciu dostatecznie cigzkiego walca. Ostateczne ubicie nawierzchni mineralnej
uzyskuje si¢ z reguty po trzykrotnej zmianie warunkoéw pogodowych (stonce - deszcz - stonce itd.)

Nawierzchni mineralnej i warstwy dynamicznej nie mozna wykonywaé¢ podczas mrozow ani w
temperaturze zblizonej do temperatury zamarzania.

O ile Zamawiajacy poleci, nalezy wykonac¢ i podda¢ akceptacji odcinek probny.

5.2. Wykonanie

Nawierzchnia mineralna, zwirowa i warstwa dynamiczna po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej
warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda
Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia,
spowodowane przez ten ruch.

Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania w trakcie wykonywania robot budowlanych obcigza
Wykonawce robot.

Ewentualne uszkodzenia bedace wynikiem wandalizmu nalezy zagrabia¢é oraz ponownie ubié
nawierzchnie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ ora zakres badan

Czestotliwo$¢ badan
Maksymalna
powierzchnia
przy-padajaca na
jedno badanie

(m?)

Minimalna liczba
badan na dziennej
dziatce roboczej

Lp. Wyszczegolnienie badan

1 | Uziarnienie mieszanki

2 600

2 | Wilgotno$¢ mieszanki

3 | Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?

dla kazdej partii kruszywa i

4 | Badanie wlasciwosci kruszywa przy kazdej zmianic kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2. Probki nalezy pobiera¢ w
sposob losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zaggszczeniem. Wyniki badan powinny by¢é na biezaco
przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnos$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiadaé¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedlug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zageszczenie

Zaggszezenie kazdej warstwy powinno odbywaé sie¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprowadzenie
badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie
obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé¢ za prawidlowe, gdy stosunek
wtornego modutu £, do pierwotnego modutlu odksztalcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

£ ¢
E,

6.3.5. Wlasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecno$ci
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarow
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Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$¢ pomiaréw

1 Szeroko$é co25m

W sposob ciaggly planografem albo co 20 m tata na

2 | Ro6wnos$¢ podtuzna kazdym pasie ruchu

3 | Réwno$¢ poprzeczna co25m
4 | Spadki poprzeczne*® co25m
5 | Rzgdne wysokosciowe co25m
6 | Uksztaltowanie osi w planie™® co25m
7 | Grubos¢ Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia

co najmniej w dwoch punktach na kazde 1000 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach glownych
hukoéw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢
Szerokos¢ nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.3. Ro6wnos¢ p

Nierownosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04.

Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg.

Nierownosci podbudowy nie moga przekracza¢ 10 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows, z
tolerancja £ 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi wykonanymi i rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz = 5 cm.
6.4.7. Grubo$¢
Grubos¢ nie moze si¢ roézni¢ od grubosci projektowanej o wigeej niz = 10%.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm (lub pelnej grubosci warstwy jesli
wynosi ona mniej niz 10 cm), wyréwnane i powtornie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia
wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 ¢cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢ warstwe przez spulchnienie
warstwy na pelng grubos¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtdrne zaggszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubos¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokosc,
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zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i
ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedhug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa nosnos¢

Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci
podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania roboét przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej warstwy dynamicznej /
nawierzchni zwirowej / mineralnej odpowiedniej grubosci.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? warstwy odpowiedniej grubosci obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
— zaggszczenie rozlozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji techniczne;j,
— utrzymanie w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
I. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednia
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen
organicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowa
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10.
11.
12.
13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.

28.
29.
30.

PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie Scieralno$ci w bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania
techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodno$ci
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni drogowych
Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i

podtoza przez obcigzenie plyta

Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tatg
Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢é¢ podatnych ugigciomierzem belkowym
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

32. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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SPECYFIKACIJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-05.03.23

NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ
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1. WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robo6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki brukowej
betonowe;j.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) jest stosowana ja-
ko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa boiska i sitowni
zewnetrznej przy ul. Pleszewskiej we Wroctawiu.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wykonanie nawierzchni z kostki brukowej betonowe;.

W zakres robot wchodzi wykonanie nawierzchni z kostki brukowej betonowej wysokosci 8 cm na
podsypce z miatu kamiennego i mieszanki kamiennej stabilizowanych mechanicznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwdch warstwach potaczonych ze soba trwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sga zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defi-
nicjami podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w OST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty techniczne;j.

2.2.2. Wyglad zewngtrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, p¢knieé¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ réwna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklesnigcia nie
powinny przekraczaé:

- 2 mm, dla kostek o grubosci £ 80 mm,

- 3 mm, dla kostek o grubosci > 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j

W kraju produkowane sa kostki o dwoch standardowych wymiarach grubosci:

- 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przeznaczonych do ruchu samochodowego,

- 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.

Tolerancje wymiarowe wynosza:

- na dlugo$ci = 3 mm,

- na szerokosci £ 3 mm,

- na grubosci + 5 mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i brazowy.

2.2.4. Wytrzymalo$¢ na $ciskanie

Wytrzymato$¢ na $ciskanie po 28 dniach ($rednio z 6-ciu kostek) nie powinna by¢ mniejsza niz 60 MPa.

83



D-05.03.23

Dopuszczalna najnizsza wytrzymato$¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5. Nasigkliwo$¢

Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250 [2] i wynosi¢ nie wigcej
niz 5%.

2.2.6. Odporno$¢ na dziatanie mrozu

Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [2].
Odpornos$¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest wystarczajaca, jezeli:

- probka nie wykazuje peknieé,

- strata masy nie przekracza 5%,

- obnizenie wytrzymatos$ci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatosci probek nie zamrazanych nie jest wigksze niz
20%.

2.2.7. Scieralno$é

Scieralnos¢ kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1] powinna wynosié nie wigcej niz
4 mm.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych

2.3.1. Cement

Do produkeji kostki brukowej nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie nizszej niz ,,32,5”.
Zaleca si¢ stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [4].
2.3.2. Kruszywo

Nalezy stosowac¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3].

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda

Wtasciwosci 1 kontrola wody stosowanej do produkcji betonowych kostek brukowych powinny odpowiadaé
wymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikdéw, zgodnie z recepta
laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniajg gotowym wyrobom wigksza wytrzymato$é, mniejsza nasigkliwo$¢ i wigksza odpornosé
na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwate zabarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie.

Jesli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztalt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne
urzadzenia uktadajace. Urzadzenie sklada si¢ z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, sluzacego do
przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich ulozenia. Urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek,
mozna wykorzysta¢ do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie na rolkach, prowadzone liniami na
szynie lub krawe¢znikach.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzymatosci
betonu min. 0,7 R, kostki przewozone sa na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ i spina tasma
stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Podloze

Podloze pod ulozenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych moze stanowi¢ grunt piaszczysty - rodzimy lub
nasypowy o WP 3 35 [7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to nawierzchni¢ z kostki brukowej przeznaczong dla ruchu
pieszego, rowerowego lub niewielkiego ruchu samochodowego, mozna wykonywaé bezposrednio na podtozu z
gruntu piaszczystego w uprzednio wykonanym korycie. Grunt podloza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i
zabezpieczony przed skutkami przemarzania.

Podtoze gruntowe pod nawierzchni¢ powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymogami okreslonymi w OST D-
04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utozenie nawierzchni z kostki brukowej powinien by¢ zgodny
z dokumentacjg projektowa.

Podbudowe, w zalezno$ci od przeznaczenia, obcigzenia ruchem i warunkéw gruntowo-wodnych, moze stanowic:

- grunt ulepszony pospodtka, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,

- kruszywo naturalne lub tamane, stabilizowane mechanicznie,

- podbudowa thuczniowa, zwirowa lub zuzlowa,

lub inny rodzaj podbudowy okreslonej w dokumentacji projektowe;.

Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w specyfikacjach dla odpowiedniego
rodzaju podbudowy.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek brukowych mozna stosowa¢ krawezniki uliczne betonowe wg
BN-80/6775-03/04 [6] lub inne typy kraweznikow zgodne z dokumentacja projektowa lub zaakceptowane przez
Inzyniera.

5.5. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowac piasek gruby, odpowiadajacy wymaganiom PN-B- 06712 [3].
Grubos¢ podsypki po zaggszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by¢
zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

5.6. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na roznorodnos¢ ksztaltow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie dowolnego wzoru -
wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej i zaakceptowanego przez Inzyniera.

Kostke uktada si¢ na podsypce lub podiozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity
od 2 do 3 mm. Kostk¢ nalezy uktadaé¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie
wibrowania (ubijania) podsypka ulega zaggszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypehi¢ piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy
uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapic¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania ulozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetnic¢ szczeliny piaskiem i zamies¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z wypelieniem
spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych posiada atest
wyrobu wg pkt 2.2.1 niniejszej OST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinien zgdaé¢ od producenta wynikéw biezacych badan wyrobu
na $ciskanie. Zaleca si¢, aby do badania wytrzymatosci na $ciskanie pobiera¢ 6 probek (kostek) dziennie (przy
produkcji dziennej ok. 600 m? powierzchni kostek utozonych w nawierzchni).

Poza tym, przed przystapieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyrdb w zakresie wymagan podanych w pkt 2.2.2 i
2.2.3 i wyniki badan przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podtoza i podbudowy

Sprawdzenie podloza i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z dokumentacja projektowa i
odpowiednimi SST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie gruboSci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podluznych polega na
stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa oraz pkt 5.5 niniejszej OST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodno$ci wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej OST:

- pomierzenie szerokosci spoin,

- sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowos$ci wypelnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Nieré6wnosci podluzne

Nierownos$ci podtuzne nawierzchni mierzone fata lub planografem zgodnie z norma BN-68/8931-04 [8] nie
powinny przekraczac 0,8 cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows z tolerancja £ 0,5%.

6.4.3. Niweleta nawierzchni

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm.
6.4.4. Szeroko$¢ nawierzchni

Szerokos¢ nawierzchni nie moze r6znié si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.4.5. Grubosc¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ + 1,0 cm.

6.5. Czestotliwos¢é pomiarow

Czestotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni z kostki brukowej, wymienionych w pkt 6.4
powinna by¢ dostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sig¢, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w pkt 6.4 byly przeprowadzone nie rzadziej niz 2 razy
na 100 m? nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju poprzecznego oraz wszedzie
tam, gdzie poleci Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daly wyniki pozytywne.
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8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- przygotowanie podioza,

- ewentualnie wykonanie podbudowy,

- wykonanie podsypki,

- ewentualnie wykonanie tawy pod krawezniki.

Zasady ich odbioru sg okreslone w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? nawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podloza (ewentualnie podbudowy),

- dostarczenie materialow,

- wykonanie podsypki,

- ulozenie i ubicie kostki,

- wypehnienie spoin,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenie $cieralnosci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwyktly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw
6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza
7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.
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SPECYFIKACIJE TECHNICZNE WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 05.05.05

NAWIERZCHNIA SYNTETYCZNA BOISKA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni nawierzchni syntetycznych
poliuretanowych boiska sportowego.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) jest stosowana ja-
ko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa boiska i sitowni
zewnetrznej przy ul. Pleszewskiej we Wroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni syntetycznych poliuretanowych boiska sportowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.4.1. Nawierzchnia syntetyczna EPDM - poliuretanowa - jest to nawierzchnia sportowa, poliuretanowo - gumowa
o grubosci warstwy 11 mm, z warstwa stabilizujacg 35 mm podbudowy z granulatu gumowego SBR potaczonego
lepiszczem poliuretanowym i zwiru ptukanego o frakcji 2-8 mm. Nawierzchnia ta jest przepuszczalna dla wody, o
zwartej strukturze, shuzy do pokrywania nawierzchni boiska wielofunkcyjnego.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace zasad prowadzenia rob6t podano w Ogdlnej STWiORB. Niniejsza
specyfikacja obejmuje cato$¢ robot zwigzanych z wykonaniem nowej nawierzchni poliuretanowe;j.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodno$¢ z umowa, projektem
wykonawczym, pozostatymi SST i poleceniami Inspektora. Wprowadzanie jakichkolwiek odstepstw od
tych dokumentéw wymaga akceptacji Inwestora i Projektanta.

Ogolne wymagania dotyczace Robdt podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace Materialow podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania ogdlne"

2.2. Wymagania dotyczace nawierzchni syntetycznej

Nawierzchnia syntetyczna EPDM, poliuretanowo-gumowa o grubosci catkowitej 11 mm, z warstwa
stabilizujaca 35 mm z granulatu gumowego SBR (w wersji virgin) ze zwirem ptukanego o frakcji 2-8 mm.
Nawierzchnia powinna by¢ przepuszczalna dla wody i posiada¢ zwarta strukture.

Nawierzchnia sktada si¢ z trzech: uzytkowe;j (elastycznej), podktadowej (amortyzujacej, elastycznej) i
stabilizujgcej. Warstwa stabilizujgca to mieszanina granulatu gumowego SBR (w wersji virgin) ze zwirem
ptukanego o frakcji 2-8 mm. Warstwa podktadowa, amortyzujaca to mieszanina granulatu SBR (w wersji virgin) i
lepiszcza poliuretanowego. Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas
poliuretanowych. Tak wykonana warstwg nalezy pokry¢ warstwa uzytkowa, ktora stanowi system poliuretanowy
zmieszany z granulatem EPDM. Czynnos¢ t¢ wykonuje si¢ poprzez natrysk mechaniczny przy uzyciu specjalnej
natryskarki . Grubos$¢ warstwy uzytkowej 3 mm. Po calkowitym zwigzaniu mieszaniny s3 malowane sa linie
farbami poliuretanowymi metodg natrysku.

2.2. Wymagania dotyczace podbudowy

Rodzaj i uziarnienie kruszywa, winny byc zgodne z wymaganiami okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej oraz
normie PN-B-11112.

Przewiduje si¢ zastosowanie podbudowy z tluczenia dolomitowego gr 25 cm, frakcja 0 — 31,5 mm.

Kruszywa stuzace do wykonania poszczegdlnych warstw podbudowy musza posiada¢ dokladnie takie same
parametry jak zalecane w DP. W przypadku propozycji zamiennych, ktore wykonawca bedzie ewentualnie chciat
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wprowadzi¢ do realizacji materialy zamienne musza by¢ uzgadniane z Inwestorem i Projektantem, ktorzy w
porozumieniu ustalg na podstawie przedtozonych przez wykonawce dokumentow jakosci, czy

dany materiat spetni zatozone w DP wymagania techniczne oraz jakosciowe i czy nie obnizy walorow uzytkowych
realizowanych obiektow.

Kruszywa przeznaczone do wbudowania nalezy sktadowaé na przygotowanym wczes$niej utwardzonym

terenie, w sposob zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i wzajemnym wymieszaniem. Do wykonania
podbudowy uzy¢ kruszyw naturalnych.

2.2. Wymagania dotyczace nawierzchni syntetycznej

Nawierzchnia powinna mie¢ parametry nie gorsze nie opisane ponizej :
1. Wytrzymato$¢ na rozciaganie 1,05 — 1,10 N/mm2

2. Wytrzymato$¢ na rozdzieranie 140 — 150 N

3. Zmiana wymiar6w po dziataniu temp. 60 ° C 0,01 — 0,03 %
4. Scieralno$¢ w aparacie Tobera 1,10 — 1,20 g

5. Mrozoodpornosé

- zmiany masy 0,40 — 0,50 %

- zmiana wygladu bez zmian

6. Odpornosc¢ na dziatanie cykli hydrotermicznych

- zmiany masy 0,3 - 0,4 %

- zmiana wygladu bez zmian

7. Przyczepno$¢

- do podktadu betonowego 0,65 MPa

- do podktadu asfaltobetonowego 0,50 MPa

- do podktadu elastycznego ET 0,55 MPa

8. Amortyzacja - redukcja sity w temp. 23° C 39 — 38 %

9. Wspotczynnik tarcia kinetycznego

- nawierzchnia sucha ( min.-max. ) 0,50 — 0,55

- nawierzchnia mokra ( min.-max. ) 0,30 — 0,35

Nawierzchnia powinna by¢ przyjazna dla otoczenia i ludzi korzystajacych z niej, a zawartos¢ zwigzkow
chemicznych powinna by¢ nie wigksza niz opisana w tabeli ponize;j:

parametr warto$ci w mg/l
DOC - po 48 godzinach <7

otow (Pb) <0,005

kadm (Cd) < 0,0005

chrom (Cr) < 0,005

chrom VI (CrVI) < 0,008

rte¢ (Hg) <0,0002

cynk (Zn) <0,9

cyna (Sn) < 0,005
3.SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
- rozktadarka do mas poliuretanowych
- mikser do mas poliuretanowych,
Uzyty sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
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4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Podczas
transportu materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Dla zachowania w procesie realizacji wymaganej jakosci moga by¢ wykonywane tylko przez
autoryzowanego (przeszkolonego przez producenta) wykonawce potwierdzajacego swoje kwalifikacje stosownym
dokumentem wydanym przez producenta nawierzchni (wykonawca powinien dotaczyé¢ stosowny dokument
dotyczacy przedmiotowego zadania). Doswiadczenie w wykonywaniu nawierzchni syntetycznych wykonawca
powinien potwierdzi¢ referencjami poswiadczajacymi wykonanie obiektow o powierzchniach nie mniejszych ni_
projektowane.

Wykonawca powinien zalaczy¢ kartg techniczna oferowanej nawierzchni (potwierdzona przez producenta
nawierzchni) lub inne dokumenty okreslajace jednoznacznie jej parametry techniczne (Aprobata lub Rekomendacja
ITB) oraz dokumenty zas§wiadczajace mozliwo$¢ ich wykorzystania (Atest PZH).

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow
i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST, PZJ, harmonogramem robot oraz
poleceniami Inspektora.

Decyzje Inspektora w sprawach akceptacji materiatéw i elementéw robdt musza by¢ oparte na wymaganiach
zawartych w Umowie, DP i ST.

Nastepstwa jakiegokolwiek btgdu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang poprawione przez
Wykonawcg na wlasny koszt.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie p6zniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawceg, pod grozba zatrzymania robot.

Ogodlne zasady wykonania robdt podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Podbudowy i podsypki z materiatéw sypkich

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwami o jednakowej grubo$ci w sposob zapewniajacy
osiggniecie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubo$é roztozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagnigto grubos¢ projektowana.
Kruszywo grube po roztozeniu powinno byc zageszczane przejsciami walca statycznego gladkiego, o
nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zaggszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym
powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac pasami podhluznymi, czg$ciowo nakladajacymi
sig, w kierunku jej osi. Zaggszczanie mozna zakonczy¢, gdy przed kotami walca przestaja si¢ tworzy¢
fale, a ziarno tlucznia o wymiarze okoto 32 mm pod naciskiem kota walca nie wttacza si¢ w nawierzchnie,
lecz miazdzy si¢ na niej. Po zaggszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowac ja poprzez
stopniowe rozsypywanie mieszanki drobnej od 0,075 do 4 mm przy ciaglym zaggszczaniu walcem
statycznym gtadkim.

W przypadku zageszczania kruszywa sprzetem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowy walca wibrujacego co najmniej 18 kN/m2 lub plytowymi zaggszczarkami wibracyjnymi o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?2), zageszczenia nalezy przeprowadza¢ wedtug zasad
podanych dla walcow gladkich, lecz bez skrapiania kruszywa woda. Liczbe przej$¢ sprzetu wibracyjnego
zaleca si¢ ustali¢ na odcinku probnym. Stopien zageszczenia (Is) podtoza powinien by¢ rowny lub
wigkszy od 0,97.

5.2. Podbudowa

Nawierzchnia wymaga podbudowy odpowiednio wyprofilowanej spadkami podtuznymi i poprzecznymi,
odchytki mierzone tata o dt. 4 m. nie powinny by¢ wigksze ni_ 8 mm . Podtoze powinno by¢ wolne od
zanieczyszczen organicznych, kurzu, blota, piasku itp. Nie moze by¢ zaolejone (plamy nalezy usungc).

5.3. Wykonanie nawierzchni syntetycznej

5.3.1. Warstwa podktadowa
Pod warstwe amortyzujaca boiska wykonaé warstwe gorna z mieszanki granulatu SBR (tylko w wersji virgin) o wielko$ci
ziarna 1-4 mm i zwiru plukanego o frakcji 2-8 mm — gr. 3,5 cm.

5.3.2 Wykonanie warstwy no$nej - ,,elastycznej”
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Sktada si¢ ona z granulatu gumowego o granulacji 1-4 mm , potaczonego lepiszczem poliuretanowym ,
jednosktadnikowym . Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy rozktadarki mas
poliuretanowych . Granulat gumowy mieszany jest z systemem poliuretanowym (PU) w mikserze, w
stosunku wagowym 100 : 21.

5.3.3 Wykonanie warstwy uzytkowej

Warstwe ta stanowi system poliuretanowy 2-sktadnikowy , ktory nalezy zmiesza¢ z granulatem EPDM o
granulacji 0,5 -1,5 mm w stosunku wagowym 60 : 40 . Czynno$¢ ta wykonuje si¢ w mikserze
przeznaczonym dla tworzyw .

Tak przygotowany produkt rozprowadza si¢ na warstwie no$nej poprzez natrysk mechaniczny.
Catkowita grubo$¢ systemu wynosi ok. 13 mm.

5.4 Warunki niezbedne do prawidlowej instalacji nawierzchni

Podczas wykonywania prac , nalezy bezwzglednie przestrzegaé aby wilgotnos¢ otoczenia oscylowata w
przedziale 40 - 90% , a temperatura podfoza powinna by¢ wyzsza o co najmniej 3° C od panujacej w
danym miejscu temperatury punktu rosy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Kontrola podbudowy

Powierzchnia podktadu z kruszywa naturalnego winna by¢ wykonana z dopuszczalna odchytka do o§miu
milimetréw na tacie dlugosci 4 metréw

6.3. Kontrola nawierzchni syntetycznej

Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubos¢. Powinna posiada¢ jednorodng fakturg zewnetrzng oraz jednolity
kolor. Warstwa uzytkowa powinna by¢ zwigzana na trwate z warstwg elastyczna. Nie nalezy dopuscic¢ do
powstawania zlewow oraz powstatych z nadmiaru natrysku. Nie nalezy zwigkszaé grubosci warstwy gornej. Catosé
musi by¢ przepuszczalna dla wody. To jest naturalna cecha nawierzchni. Powstate laczenia (wynikajace z
technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez uskokdéw utrudniajacych pozniejsze uzytkowanie. Spadki
poprzeczne i podluzne oraz grubosci nawierzchni powinny odpowiadaé warto§ciom okre§lonych w przepisach
IAAF i PZLA (w przypadku stadiondéw la) lub innych przepiséw (w przypadku boisk, kortow itp).

6.4. Tolerancja nieré6wnos$ci nawierzchni poliuretanowych

Nie istnieje Polska Norma , ktora opisuje metody pomiar6w tego parametru oraz nie ma opracowanej tabeli
wartosci dopuszczalnych. Systemy zewnetrznych nawierzchni sportowych sg opisane w normie DIN 18035 Part 6
(Sports grounds; syntetics surfaces) , 04/1978 wraz z pozniejszymi zmianami. Wigkszo$¢ producentow systemow
opiera si¢ na tej normie .

Na podstawie wynikow badan zgodnie z w/w norma opracowana jest Aprobata Techniczna ITB , ktora jest
podstawa do stosowania w budownictwie na terenie Polski.. Abrobata Techniczna ITB nie ujmuje tego zagadnienia
, odnosi si¢ do technologii opracowanej przez producenta zestawu wyrobow do wykonania nawierzchni.

W normie DIN 18035/6 tolerancje nierownosci nawierzchni sztucznej sa opisane w tabeli nr.4, wiersz 17 . Wedhug
tej pozycji wielkosci te odpowiada¢ powinny warto$ciom zawartym w normie DIN 18202 (Tolerances for building)
05/1986 , tabela nr.3, wiersz 7. Wspomniana wyzej tabela podaje graniczne wartosci odchytek mierzonych w mm
pomiedzy dwoma mierzonymi punktami. Zalezno$¢ ta przedstawia si¢ nastgpujaco:

Lp. | Odlegtos¢ pomiedzy mierzonymi | Warto$¢ dopuszczalnych odchytek
punktami w mb W mm
1 0,1 2
2 1,0 3
3 4,0 8
4 10,0 15
5 15,0 20
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Wartosci te powinny korespondowaé z odchytkami podbudowy, poniewaz technologia wykonania nawierzchni
sportowych oraz jej grubo$¢ (mierzona w mm) utrudnia, a czasami wrgcz uniemozliwia zniwelowanie zastanych
nieréwnosci. Wykonawca powinien przedtozy¢ komplet dokumentéw odbiorowych dotyczacych nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarowymi sg jednostki przyjete dla poszczegdlnych robot w przedmiarze i kosztorysie.

7.3. Sposob przeprowadzenia odbioru nawierzchni

— Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubosé,

— Powinna posiada¢ jednorodna fakture zewnetrzna oraz jednolity kolor.

— Warstwa uzytkowa powinna by¢ zwigzana na trwale z warstwa elastyczna.

— Nie nalezy dopusci¢ do powstawania zlewow powstatych z nadmiaru natrysku.

— Nie nalezy zwicksza¢ grubosci warstwy gornej. Catos¢ musi by¢ przepuszczalna dla wody.

— Powstate faczenia (wynikajace z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi, bez uskokow
utrudniajgcych pozniejsze uzytkowanie.

7.4. Wymagane dokumenty dotyczace nawierzchni

Wykonawca powinien przedtozy¢ komplet dokumentow odbiorowych dotyczacych nawierzchni, tj:
— Atest Higieniczny PZH,

— Deklaracja zgodnosci - do odbioru,

— Autoryzacja producenta systemu,

— Karta techniczna systemu,

— Badania na bezpieczenstwo ekologiczne nawierzchni (UVP),

— Aktualne badania na zgodno$¢ z PN-EN 14877

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Zasady rozliczenia i platnosci

Rozliczenie pomigdzy Zamawiajacym a Wykonawcg za wykonane nawierzchni syntetycznej bedzie dokonana
wedlug nastgpujacego sposobu:

Wynagrodzenie jednostkowe bedzie uwzglednia wszystkie czynnosci, i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie
nawierzchni, okreslone dla tej roboty w SST i kosztorysie ofertowym;

Kwota jednostkowa za rboty obejmuje:

- robocizne¢ bezposrednig wraz z narzutami;

- warto$¢ zuzytych materialow podstawowych i pomocniczych wraz z ubytkami wynikajacymi z technologii robot z
kosztami zakupu;

- warto$¢ pracy sprzetu z narzutami;

- koszty posrednie (ogolne) i zysk kalkulacyjny;

- podatki zgodnie z obowigzujacymi przepisami (bez podatku VAT);

- przygotowanie stanowiska roboczego;

- oczyszczenie i likwidacja stanowiska roboczego;

Kwota jednostkowa uwzglednia réwniez przygotowanie stanowiska roboczego oraz wykonanie wszystkich
niezbednych robo6t pomocniczych i towarzyszacych takich jak np. bariery zabezpieczajace, o§wietlenie tymczasowe,
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wywoz, wykonanie zaplecza socjalno- biurowego dla pracownikéw, zuzycie energii elektrycznej i wody,
oczyszczenie i likwidacja stanowisk roboczych i placu.

W przypadku przyjecia innych zasad okreSlenia kwoty jednostkowej lub innych zasad rozliczen pomigdzy
Zamawiajacym a Wykonawca sprawy te muszg zosta¢ szczegotowo ustalone w umowie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Zalecane normy

Maja zastosowanie wszystkie zwigzane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe (BN),

PN-84/5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego.

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych.

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych.

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych.
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.

PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwos$ci.

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci.

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i fata.

PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

PN-EN 1969:2002 Nawierzchnie terenéw sportowych — Wyznaczanie grubos$ci nawierzchni sportowych z tworzyw
sztucznych.

PN-EN 12228 Nawierzchnie terenéw sportowych — Wyznaczanie wytrzymatos$ci polaczenia nawierzchni
sztucznych

PrPN-prEN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytych terendw sportowych — Specyfikacja (lub odpowiadajace im
normy EN).
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I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
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BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z ustawieniem betonowego obrzeza chodnikowego.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) jest stosowana ja-
ko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa boiska i sitowni
zewnetrznej przy ul. Pleszewskiej we Wroctawiu.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z ustawieniem
betonowego obrzeza chodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi
komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB D-
00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi s3:
— obrzeza odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,
— beton do wykonania taw,
— cement wg PN-B-19701,
— piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacja
Przewidziano ustawienie obrzezy 30/8, gat 1.

2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1. Dopuszczalne odchytki wymiardw obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy podano w tablicy 1.
Tablica 1. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm

wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2

dlugosé +8 12
grubos¢, wysokosé +3 +3

2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatarte;j.
Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekraczaé
warto$ci podanych w tablicy 2.
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Tablica 2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielko$¢

Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypuktos¢ powierzchni i krawedzi w mm 2 3
Szczerby i uszkodzenia | ograniczajacych powierzchnie gorne (Scieralne) niedopuszczalne
krawedzi i narozy ograniczajacych pozostate powierzchnie:

liczba, max 2 2

dlugo$¢, mm, max 20 40

gleboko$¢, mm, max 6 10

2.4.3. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane
wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przekladek drewnianych o
wymiarach co najmniej: grubos¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dlugo§¢ minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.4.4. Beton i jego sktadniki
Do produkcji obrzezy nalezy stosowac beton wedtug PN-B-06250, klasy B 25 i B 30.
2.5. Materialy na lawe
Beton do wykonania fawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN EN 206-1:2003, klasy C-12/15.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.

3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu drobnego sprzg¢tu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnigciu
przez beton wytrzymato$ci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.
4.3. Transport pozostalych materialéw

Transport cementu powinien si¢ odbywac¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod tawe nalezy wykonywac zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.
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5.3. Lawa betonowa

Lawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy
stosowac szalowanie.

Lawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio
w korycie powinien by¢é wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami
PN-B-06251, przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masg zalewowa.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢é na wykonanym podtozu w miejscu 1 ze $Swiatlem
(odlegtoscia goérnej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji
projektowe;j.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehic je zaprawa cementowo-piaskowa w
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczys$ci¢ i zmy¢ woda. Spoiny muszg by¢é wypetione catkowicie na
peing glebokosé.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materialdéw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzié¢ na podstawie oglgdzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 2.
Pomiary dlugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykonaé¢ za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1. Sprawdzenie katow prostych w
narozach elementdw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchylek z
doktadnoscig do 1 mm.

Badania pozostalych materiatbw powinny obejmowaé wszystkie wihasciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materialtdow wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod tawe - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) tawy z betonu pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchy-
leniach:

— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ £ 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktore moze wynosi¢ 1 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,

— wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktére powinno wykazywac catkowite wypetnienie badanej spoiny
na pelna giebokoscé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru roboét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego na tawie betonowe;j z
oporem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
wykonane koryto,

— wykonana lawa,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

9.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” p

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego na tawie betonowej obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatow,

wykonanie koryta,

ustawienie i rozebranie deskowania,

wbudowanie betonu,

wykonanie dylatacji,

ustawienie obrzeza,

wypehienie spoin,

obsypanie zewnetrznej $ciany tawy i obrzeza,

uporzadkowanie terenu,

wykonanie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1.  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN EN 206-1:2003 Beton zwyktly
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw
4.  PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka
6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodno$ci
8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i

torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingow i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza.
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych (STWiORB) sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z pomiarami powykonawczymi.

1.2. Zakres stosowania STWiORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych (STWiORB) jest stosowana ja-
ko dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwigzanych z budowa boiska i sitowni
zewnetrznej przy ul. Pleszewskiej we Wroctawiu.

1.3. Zakres prac geodezyjnych objetych STWiORB

Zakres prac ujetych w niniejszej specyfikacji dotyczy wykonania pomiaréw
powykonawczych zrealizowanych drogowych obiektow budowlanych wraz z siecig uzbrojenia terenu. Zakres
prac obejmuje:

- prace przygotowawcze,
- prace polowe,
- prace kameralne

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Dokumentacja geodezyjna i kartograficzna- jest to zbior dokumentéw powstatych w wyniku
geo-dezyjnych prac polowych i kameralnych oraz opracowan kartograficznych.

1.4.2. Drogowe obiekty budowlane - droga i wezty drogowe, obiekty mostowe, mury oporowe.

1.4.3. Dziennik prac geodezyjnych - zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wszelkich
uzgodnien dokonywanych pomigdzy Wykonawcg i Zamawiajacym.

14.4. Granica ustalona wg stanu prawnego - jest to granica ustalona w trybie postepowania:
rozgraniczeniowe-go, podzialowego, scalenia lub wymiany gruntéw, sagdowego lub innego administracyjnego
ustalajacego lub prze-noszacego wtasnosc.

1.4.5. Kierownik prac geodezyjnych - osoba wyznaczona przez Wykonawce, posiadajaca odpowiednie
uprawnienia zawodowe z zakresu geodezji i1 kartografii, upowazniona do kierowania pracami i do
wystepowa-nia w imieniu Wykonawcy w sprawach dotyczacych realizacji umowy.

1.4.6. Linia rozgraniczajaca -jest to linia oddzielajgca tereny o réznym przeznaczeniu np. ulice lub droge od
gruntéw rolnych lub budowlanych.

14.7. Mapa zasadnicza - wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne informacje
0 przestrzennym rozmieszczeniu obiektéw ogodlnogeograficznych oraz elementow ewidencji gruntéw i budyn-
kow, a takze sieci uzbrojenia terenu.

1.4.8. Mur ($ciana) oporowy - budowla utrzymujaca w stanie statecznos$ci uskok naziomu gruntéow ro-
dzimych lub nasypowych albo innych materiatow rozdrobnionych. Funkcje muréw ($cian) oporowych moga
spetnia¢: mury kamienne, ceglane, betonowe, zelbetowe, §ciany z gruntu zbrojonego, $ciany z prefabry-
katow zelbetowych, konstrukcje oporowe quasi skrzyniowe itp.

1.4.9. Osrodek dokumentacji - wlasciwy rzeczowo i terenowo wojewodzki osrodek dokumentacji geodezyjne;j
i kartograficznej lub jego filia.

1.4.10. Pozioma osnowa geodezyjna - usystematyzowany zbior punktow, ktorych wzajemne potozenie na po-
wierzchni odniesienia zostato okreslone przy zastosowaniu techniki geodezyjne;.

1.4.11. Rzezba terenu - uksztattowanie pionowe naturalnych form terenu .

1.4.12. Sie¢ uzbrojenia terenu - wszelkiego rodzaju naziemne, nadziemne i podziemne przewody i
urzadzenia: wodociggowe, kanalizacyjne, gazowe, cieplne, telekomunikacyjne, elektroenergetyczne i inne.

1.4.13. Wysokosciowa osnowa geodezyjna - usystematyzowany zbidr punktow, ktéorych wysokosé w
sto-sunku do przyjetej powierzchni odniesienia zostata okreslona przy zastosowaniu techniki geodezyjne;.

1.4.14. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z de-
finicjami podanymi w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
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1.5. Ogélne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

Pracami geodezyjnymi powinna kierowa¢ wytacznie osoba posiadajaca uprawnienia zawodowe, zgodnie z
wymaganiami ustawy Prawo geodezyjne i kartograficzne. Wykonawca jest odpowiedzialny za ich jakos$¢ oraz
zgodno$¢ z obowigzujacymi przepisami prawnymi i technicznymi, ustaleniami specyfikacji oraz poleceniami
zamawiajacego.

1.5.1 Dokumentacja wstepna

Podstawowe informacje o zrealizowanych obiektach budowlanych oraz sieci uzbrojenia terenu, ktore
nalezy obja¢ pomiarem powykonawczym.

1.5.2. Ochrona wlasnosci

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtlasnos$ci
prywatnej i publicznej. W razie wyrzadzenia szkod, w zwiazku z wykonywaniem prac geodezyjnych
(zniszczenie: drzew, krzewow, nasadzen, plonow itp.). Wykonawca zobowiazany jest, zgodnie z przepisami
Kodeksu cywilnego i ustawy Prawo geodezyjne i kartograficzne, do naprawienia tych szkod lub wyplacenia
wlascicielom odszkodowania.

1.5.3. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Wykonawca ponosi peing odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo i higiene pracy. W szczegdlnosci
dotyczy to pomiaré6w na istniejacych drogach, a takze inwentaryzacji urzadzen podziemnych (otwieranie,
przewietrzanie, wchodzenie do studzienek).

Wykonawca zobowiazany jest zabezpieczy¢ roboty prowadzone na drogach publicznych
odpowiednimi znakami drogowymi, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu. Organizacja ruchu
drogowego oraz sprzet dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych przy wykonywaniu ww. prac nie
podlegaja odre¢bnej zaptacie.

2. MATERIALY

Materiaty do wykonywania prac geodezyjnych powinny spelnia¢ wymagania PN i instrukcji
technicznych, a ewentualne odstepstwa nalezy bezwzglednie uzgodni¢ z Zamawiajacym. Materiaty uzywane do
prac polowych:

e jako znaki naziemne - stupki betonowe, kamienne i inne

e jako znaki podziemne - ptytki betonowe z krzyzem, rurki drenarskie, butelki,

e jako znaki wysoko$ciowe - glowice metalowe

e jako znaki pomocnicze - rurki, bolce metalowe oraz pale drewniane.

Dla ustalenia rodzaju znakow: osnéw poziomych i wysokosciowych oraz punktow granicznych, nalezy
korzysta¢ z wytycznych technicznych G-1.9 ,,Katalog znakoéw geodezyjnych oraz zasady stabilizacji punktow".

Dopuszcza si¢ do stosowania znaki §ciennej osnowy odtwarzalne;.

Pale drewniane oraz rurki i bolce metalowe, uzywane jako materialty pomocnicze powinny posiada¢ rozmiary
dostosowane do potrzeb.

Materiaty uzywane do prac obliczeniowych i kartograficznych: dyskietki, papier kreslarski, kalki, folie, itp.
Materiaty te powinny posiada¢ wysokie parametry uzytkowe dotyczace trwalo$ci, odpornosci na warunki
zewnetrzne oraz powinny si¢ charakteryzowaé niewielkimi deformacjami. Dyskietki i inne komputerowe
nos$niki informacji powinny odpowiada¢ standardom informatycznym.

3.SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania takiego sprzetu, ktory pozwoli na osiagnigcie
niezbednych doktadnosci, zardwno przy pracach pomiarowych, jak i przy opracowaniach kartograficznych.
Wszelkie urzadzenia pomiarowe powinny posiadac atesty i aktualne $wiadectwa legalizacyjne wymagane
przepisami i instrukcjami technicznymi z zakresu geodezji i kartografii. Dotyczy to zarowno prostych
przyrzadoéw takich jak: tasmy, ruletki, a takze: teodolitow, niwelatorow, dalmierzy, wykrywaczy urzadzen
podziemnych, ploteréw itp. urzadzen. Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym i
okresowo sprawdzany. Rodzaj sprzetu zalezny jest od przyjetej doktadnosci oraz technologii.
o instrumenty typu Total Station o doktadnosci pomiaru katoéw 20°° oraz odlegtosci 10 mm +10 mm / km,
o nasadki dalmiercze o doktadnosci pomiaru odlegtosci 10 mm +10 mm / km,
o teodolity o doktadno$ci pomiaru katow 20°°,
o niwelatory o doktadnos$ci pomiaru 5 mm / km,
Wszelkie odstgpstwa musza byé zaakceptowane przez Zamawiajacego. Do prac obliczeniowo -
kameralnych nalezy stosowac sprzet komputerowy.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport

Wybdr §rodkdéw transportowych oraz metod transportu nalezy do Wykonawcy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonywania prac

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie i wykonanie prac zgodnie z warunkami umowy oraz
przepisami prawnymi i technicznymi obowiazujacymi w geodezji i kartografii. Prace te powinny rownocze$nie
by¢ zgodne z poleceniami Zamawiajgcego (wszelkie polecenia i uzgodnienia mi¢dzy Zamawiajagcym a
Wykonawca wymagaja formy pisemnej).

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa wynikajace z nieprawidtowego wykonania prac.

5.2. Prace przygotowawcze
5.2.1. Zapoznanie si¢ z wytycznymi i ustaleniami

Wykonawca zobowigzany jest zapoznaé si¢ z zakresem prac opracowania i przeprowadzi¢ z Zama-
wiajacym uzgodnienia dotyczace ewentualnych etapdw wykonywania pomiarow powykonawczych.

Wykonawca jest zobowigzany wykona¢ dokumentacje powykonawcza dla robdt drogowych i sieci uzbrojenia terenu,
5.2.2. Zgloszenie prac geodezyjnych i kartograficznych

Wykonawca zobowigzany jest zgltosi¢ prace, przed ich rozpoczeciem, do wlasciwego terenowo osrodka
dokumentacji geodezyjnej i kartograficzne;j.

5.2.3. Zebranie niezb¢dnych materialowi informacji

Pomiary powykonawcze zrealizowanych inwestycji powinny byé poprzedzone uzyskaniem z
osrod-ka dokumentacji informacji o rodzaju, polozeniu i stanie punktow osnowy geodezyjnej (poziomej i
wysokosciowej) oraz o mapie zasadniczej i katastralnej. Nalezy wykonywac biezaca inwentaryzacje sieci
uzbrojenia terenu.

5.2.4. Analiza i ocena zebranych materialow

Przy analizie zebranych materiatéw szczegdlng uwage nalezy zwrécié na:
- ustalenie klasy i dokladno$ci osndéw geodezyjnych, uktadow wspoétrzednych i poziomoéw odniesienia oraz
mozliwosci wykorzystania ich do pomiaréw powykonawczych,
- rodzaje uktadow wspotrzednych i poziomdéw odniesienia,
- ustalenie, ktore dokumenty bazowe w osrodku dokumentacji, w jakim zakresie i w jaki sposob, muszg by¢
zaktualizowane pomiarami powykonawczymi.

5.2.5. Wywiad szczegélowy w terenie

Pomiary powykonawcze w ich pierwszej fazie powinny by¢ poprzedzone wywiadem terenowym, maja-
cym na celu;
- ogolne rozeznanie w terenie,
- odnalezienie punktow istniejacej osnowy: poziomej, wysokosciowej i realizacyjnej oraz ustalenie stanu
technicznego tych punktow, a takze aktualizacje opiséw topograficznych,
- zbadanie wizur pomigdzy punktami,
- jesli bedzie taka potrzeba, zaprojektowanie (uzupeinienie) osnowy poziomej III klasy oraz osnowy
pomiarowe;j.

5.3. Prace polowe

5.3.1. Pomiary powykonawcze
W pierwszej kolejnosci nalezy pomierzy¢é wznowiona lub zalozona osnowe. Nastgpnie nalezy
wykonaé¢ pomiary inwentaryzacyjne, zgodnie z instrukcja G - 4 ,Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe",
mierzac wszystkie elementy tresci mapy zasadniczej oraz tre$§¢ dodatkowa tj.:
- granice ustalone wedtug stanu prawnego,
- kilometraz drog,
- znaki drogowe,
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- przepusty (rzedne wlotu i wylotu),

- wszystkie drzewa w pasie drogowym,

- zabytki i pomniki przyrody,

- wszystkie ogrodzenia (furtki, bramy), z podziatem na trwale i nietrwate,
- rowy (w pelnym zakresie),

- studnie ($rednice),

- $wiatto mostow, przepustow itp.,

- przekroje poprzeczne co 20 - 50 m,

- sieci uzbrojenia terenu

- inne elementy wg wymagan Zamawiajgcego.

W zasadzie przy wyzej wymienionych pomiarach stosuje si¢ technologie klasyczne (pomiary
bezposrednie). Przy wickszych obiektach moga by¢ stosowane takze metody mieszane tzn. fotogrametryczne dla
tresci ogdlno-geograficznej, a klasyczne dla pomiaru uzbrojenia terenu, linii rozgraniczajacych, granic ustalonych
wg stanu prawnego lub innych elementow.

5.4. Prace obliczeniowe i kartograficzne
5.4.1. Obliczenia i aktualizacja map

Prace obliczeniowe i kartograficzne nalezy wykonaé przy pomocy sprzetu komputerowego.
Whniesienie pomierzonej tre$ci na map¢ zasadniczg oraz map¢ ewidencji gruntow prowadzonych techni-
kami tradycyjnymi nalezy wykona¢ metoda klasyczng (kartowanie i kreslenie reczne) lub przy pomocy
automatow kreslacych (ploterow).

Niezaleznie od wyzej wymienionych prac, wtérnik mapy zasadniczej dla Zamawiajacego nalezy
uzupeli¢ o elementy wymienione w punkcie 5.3.1 , zgodnie z dokumentacja techniczna. Jesli mapa dla Za-
mawiajacego zostata wykonana w technice numerycznej lub analogowej, aktualizacj¢ nalezy wykona¢ ta sama
technikg.

5.4.2. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej

Dokumentacj¢ t¢ nalezy skompletowaé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 ,,Zasady kompletowania
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej", z podziatem na:

1) akta postgpowania przeznaczone dla Wykonawcy,

2) dokumentacje¢ techniczng przeznaczong dla Zamawiajacego,

3) dokumentacje techniczng przeznaczong dla osrodka dokumentacji.

Sposob skompletowania dokumentacji, o ktérej mowa w punkcie 3) oraz form¢ dokumentow nalezy
uzgodni¢ z osrodkiem dokumentacji.

5.4.3. Przekazanie materialéw do oSrodka dokumentacji

Po zakonczeniu prac Wykonawca przekazuje do osrodka dokumentacje przeznaczona dla osrodka i dla
organu prowadzacego ewidencj¢ gruntdw oraz t¢ cze¢$¢ dokumentacji przeznaczonej dla Zamawiajgcego, ktora
powinna by¢ opatrzona klauzula o przyjeciu do zasobu.

5.4.4. Materialy dla Zamawiajacego

Dokumentacja techniczna przeznaczona dla Zamawiajacego powinna by¢ skompletowana, zbro-
szurowana badz oprawiona w odpowiednich teczkach, segregatorach i tubach z opisem kart tytutowych , spisem
zawarto$ci oraz numeracja stron. Dla Zamawiajacego nalezy skompletowac nastgpujace materiaty ;

1) sprawozdanie techniczne

2)wtérnik mapy zasadniczej, uzupetniony dodatkows trescia,

3)kopie wykazow wspolrzednych i wysokosci punktdéw osnowy poziomej, wysokosciowe] oraz

wy-kazy wspotrzednych punktéw granicznych,

4)kopie protokotéw przekazania znakoéw geodezyjnych pod ochrong,

5)kopie opis6w topograficznych,

6)kopie szkicow polowych,

7)dyskietke z mapa numeryczng oraz wydruk tych map jesli mapa realizowana jest numerycznie,

8)inne wg wymagan Inzyniera lub Zamawiajacego

6. KONTROLA JAKOSCI PRAC GEODEZYJNYCH

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy zapewnienie petnej kontroli jako$ci prac. W ramach tej kontroli
osoba posiadajagce odpowiednie uprawnienia zawodowe sporzadza w 2 egzemplarzach protokot kontroli
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technicznej. Je-den egzemplarz Wykonawca dotacza do dokumentacji przekazywanej do osrodka dokumentacji, a
drugi prze-kazywany jest Zamawiajacemu jako jeden z dokumentéw do konicowego odbioru prac. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa wynikajace z nieprawidtowego wykonania prac.

7. OBMIAR PRAC GEODEZYJNYCH
7.1. Ogélne zasady obmiaru prac

Obmiar powinien okreslac¢ faktyczny zakres wykonanych prac w jednostkach ustalonych w koszto-
rysie ofertowym . Obmiaru dokonuje Wykonawca w obecnosci Zamawiajacego. Obmiaru dokonuje si¢ przed
czeSciowym (w przypadku zakonczenia danego asortymentu lub etapu prac), lub koncowym odbiorem prac, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w pracach lub zmiany wykonawcy.

7.2. Jednostki obmiarowe

Przy pomiarach powykonawczych zrealizowanych drogowych obiektéw budowlanych przyjmuje si¢
naste-pujace jednostki:
- km drogi (trasy) z uwzglednieniem elementéw odwodnienia i sieci urzadzen obcych, (liczbe kilometrow
ustala si¢ wg faktycznie wykazanej na mapie z doktadnoscig do 0,1 km).

8. ODBIOR PRAC GEODEZYJNYCH
8.1. Zasady odbioru prac

Prace opisane w niniejszej specyfikacji moga by¢ odbierane okreslonymi w umowie etapami
(obiekta-mi) w pelni zakonczonymi, skontrolowanymi oraz przyjetymi do os$rodka dokumentacji. Odbioru
dokonuje Zamawiajacy. O gotowosci do odbioru catosci lub cze$ci prac. Wykonawca zawiadamia
Zamawiajacego na piSmie. Odbidr powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z terminem ustalonym w umowie,
liczac od daty otrzymania przez Zamawiajacego zawiadomienia o gotowos$ci do odbioru.

8.2. CzeSciowy odbior prac

Odbior czesciowy polega na stwierdzeniu przez Zamawiajacego czy ustalone w umowie czesci
zadan zostaly wykonane prawidlowo i w terminie oraz na okresleniu liczby zrealizowanych jednostek. Z
odbioru spisywany jest protokét czesciowego odbioru prac.

8.3. Konncowy odbiér prac

Odbidr konicowy polega na finalnej ocenie przez Zamawiajacego rzeczywistego wykonania cato$ci prac
wynikajacych z umowy, w odniesieniu do ich jakos$ci, iloSci i wartosci. Je§li Zamawiajacy stwierdzi, ze
koniecz-ne jest dokonanie uzupetnien lub poprawek w odbieranej dokumentacji, przerywa swe czynnosci,
okreslajac kolej-ny termin odbioru po dokonaniu przez Wykonawce niezbednych uzupetlien (poprawek). Z
odbioru spisywany jest protokét koncowego odbioru prac.

8.4. Dokumenty do odbioru koncowego prac

Dokumentami stanowigcymi podstaw¢ do koncowego odbioru prac s3:
- zawiadomienie przekazane przez Wykonawce o zakonczeniu prac geodezyjnych,
- zawiadomienie przekazane przez Zamawiajacego o terminie odbioru,
- skompletowana dokumentacja techniczna dla Zamawiajacego zgodnie z p. 5.4.4.,
- liczba zrealizowanych jednostek,
- dziennik prac geodezyjnych (jesli byt prowadzony),
- sprawozdanie techniczne,
- protokot kontroli technicznej,
- zestawienie kwot platnosci przy finansowaniu prac etapami,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnosci jest stawka jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za dang jednostke
obmiarowa w kosztorysie ofertowym. Stawka jednostkowa obejmuje: wszelkie prace objete wymaganiami
specy-fikacji, koszty materiatow wraz z kosztami zakupu, koszty transportu i sprz¢tu, koszty posrednie /w
tym m.in. koszty ustug osrodka dokumentacji, koszty odszkodowan za zniszczenia, koszty zwiagzane z
zabezpieczeniem bhp/, inne wg ustalen Zamawiajacego.

10.PRZEPISY ZWIAZANE:

1. Prawo geodezyjne i kartograficzne
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2. Prawo budowlane

3. Ustawa o zagospodarowaniu przestrzennym

4. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa w sprawie szczegdlowych zasad
itrybu zglaszania prac geodezyjnych i kartograficznych oraz przekazywania materiatow i informacji
powstalych w wyniku tych prac do panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego.

5. Instrukcje techniczne bytego Gtownego Urzedu Geodezji i Kartografii lub Gtownego Geodety Kraju
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1.WSTEP

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z zatozeniem i pielegnacjg zieleni.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Niniejsza specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot zwiazanych z budowa boiska i silowni
zewnetrznej przy ul. Pleszewskiej we Wroctawiu.

1.3. Zakres rob6t objety STWIORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej dokumentacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z zagospodarowaniem
terendw zielonych.

Ustalenia te dotycza:
- oczyszczenie ternu z zanieczyszczen
- uprawa gleby na terenie ptaskim pod posadzenie roslin
- posadzenia drzew lisciastych
- posadzenia krzewow iglastych
- uprawy gleby na terenie ptaskim pod zatozenie trawnika
- zalozenia trawnika
- ulozenie maty ogrodniczej
- pielggnacji drzew lisciastych 1 krzewow iglastych istniejacych i nasadzonych
- pielegnacji trawnika
- wySciotkowanie korg na terenie ptaskim

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadajgca wlasciwosci zapewniajace roslinom
prawidlowy rozwgj
1.4.2. Torf ogrodniczy
1.4.3. Materiat rolinny - drzewa i krzewy przewidziane do przesadzenia
1.4.4. Forma pienna - forma drzew sztucznie wytworzona w szkolce z pniami
1.4.5. Forma krzewiasta - forma wlasciwa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w szkolce przez niskie
przycigcie przewodnika celem uzyskania wielopedowosci.
1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiagzujacymi, odpowiednimi polskimi normami.

2. MATERIALY
2.1. Ziemia urodzajna.

Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania powinna posiadac nastgpujace charakterystyki:
- ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczgciem robot budowlanych i zmagazynowana w pryzmach nie
przekraczajacych dwoch metréw wysokosci.
- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana, przero$nigta
korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie
2.2. Torf ogrodniczy
- torf ogrodniczy nie moze by¢ zbytnio przesuszony i zbrylony, jego pH winno wynosi¢ 4 - 4,5.
2.3. Kora drzew iglastych
- kora drzew iglastych powinna byc kompostowana i rozdrobniona
2.4. Materiat ro§linny sadzeniowy, trawa z rolki.

2.4.1. Drzewa i krzewy projektowane do nasadzen.
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Dostarczone sadzonki powinny by¢ zgodne z norma PN-R-67023 i PN-R-67022, wlasciwie oznaczone, tzn. musza
mie¢ etykiety, na ktorych podana jest nazwa lacinska, forma, wybodr, wysoko$¢ pnia, numer normy. Sadzonki
drzew 1 krzewoéw powinny by¢ prawidlowo uformowane z zachowaniem pokroju charakterystycznego dla
gatunku i odmiany oraz posiada¢ nastepujace cechy:

—  pak szczytowy przewodnika powinien by¢ wyraznie uformowany

—  przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przedtuza¢ przewodnik,

—  system korzeniowy powinien by¢ skupiony i prawidtowo rozwiniety, na korzeniach szkieletowych
powinny wystepowac liczne korzenie drobne,

— u roslin sadzonych z brylg korzeniowa, np. drzew i krzewow iglastych, bryta korzeniowa p owinna by¢
prawidtowo uformowana i nie uszkodzona,

— pedy korony u drzew i krzewdw nie powinny by¢ przyciete, chyba ze jest to cigcie formujace, np. uform
kulistych,

—  pedy boczne korony drzewa powinny by¢ rOwnomiernie rozmieszczone,

—  przewodnik powinien by¢ prosty,

— blizny na przewodniku powinny by¢ dobrze zaro$nigte, dopuszcza si¢ 4 niecatkowicie zarosnigte bliznyna
przewodniku w II wyborze, u form naturalnych drzew.

Niedopuszczalne wady:
—  silne uszkodzenia mechaniczne roslin,
— odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,
— $lady zerowania szkodnikow,
— oznaki chorobowe,
— zwiednigcie i pomarszczenie kory na korzeniach i cze¢$ciach naziemnych,
— martwice i peknigcia kory,
— uszkodzenie paka szczytowego przewodnika,
— dwupedowe korony drzew formy piennej,
— uszkodzenie lub przesuszenie bryly korzeniowej,
—  zle zro$nigcie odmiany szczepionej z podktadka.

2.4.2. Trawa z rolki

Trwa powinna mie¢ dobrze rozwinigty system korzeniowy. Ze wzglgdu na wykorzystanie na terenie parkowym
powinna sklada¢ si¢ z mieszanki nasion zycicy, kostrzewy 1 wiechliny, dodatkowo wymieszanych
wewnatrzgatunkowo.

2.4.3. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢é w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym. Nawozy nalezy zabezpieczy¢
przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania

3.SPRZET

3.1 Sprzet stosowany do wykonania zieleni

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nast¢pujacego
sprzetu

- koparko-tadowarki do przemieszczania materiatow

- glebogryzarki

- waly gladkie do zakladania trawnikow

- sprzetu do pozyskiwania ziemi

- drabin

- drobny sprzet reczny.

3.2. Sprzet stosowany do usuwania drzew i zakrzaczen
Roboty wykona¢ mozna przy uzyciu dowolnego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera Proponowany sprzet to:
koparka podsigbierna, pita motorowa tancuchowa, pita r¢czna, spycharka ggsienicowa, wyciagarka rgczna.

109



D-09.01.01

4. TRANSPORT
4.1. Transport materiatow do wykonania nasadzen

W czasie transportu drzewa i krzewy musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryly korzeniowej i korony.
Rosliny z bryta korzeniowa musza mie¢ opakowane bryty korzeniowe lub by¢ w pojemnikach. W czasie transportu
nalezy zabezpieczy¢ je przed wyschnieciem i przemarznigciem. Drzewa i krzewy po dostarczeniu na miejsce
przeznaczenia powinny by¢ natychmiast sadzone. Jesli jest to niemozliwe, nalezy je zadolowaé¢ w miejscu
ocienionym i ostonigtym od wiatru, a w razie suszy podlewac.

Od wykonawcy wymaga si¢ zaswiadczenia wystawionego przez szkotke dostarczajaca rosliny, w ktoérym
potwierdza si¢ zgodno$¢ przebiegu procesu produkcji roslin z wymaganiami Zamawiajacego (szkotkowanie)
zgodnie z zaleceniami ZSzP. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca zobowigzany jest

takze do przedstawienia probek materiatu szkotkarskiego Zamawiajacemu oraz uzgodnienia kazdorazowo
wyboru materialow z Inzynierem — Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

4.2. Transport pni, dragowiny i galezi

Do wykonania robot moze by¢ stosowany dowolny rodzaj $rodkow transportowych, zaakceptowany przez
Inzyniera. Zalecany ciagnik kolowy z przyczepa dluzycowsa i skrzyniows. Przewozone fadunki nalezy rozmiesci¢
réwnomiernie na caltej powierzchni tadunkowe;j i zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesunigciem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Zasady usuwania drzew krzewow

Roboty zwiazane z usuwaniem drzew i krzewow obejmuja wyciecie i wykarczowanie, wywiezienie pni, karpiny i
galezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypanie dolow oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci
po wykarczowaniu.

5.2.Usuniecie pozostatos$ci po wycince i karczowaniu.

Sposob zniszczenia pozostatoSci po usunigtej ros§linnosci powinien by¢é zgodny z ustaleniami STWIORB i
wymogami Inspektora.

W przypadku spalania pozostalo$ci po usunietej roslinnosci Wykonawca powinien zadba¢ aby odbylo si¢ z
zachowaniem wszelkich wymogow bezpieczenstwa i innych odpowiednich przepisow. Zaleca si¢ tu stosowanie
technologii umozliwiajgcych intensywne spalanie z powstawaniem matej ilosci dymu tj. spalanie w wysokich
stosach albo spalanie w dotach z wymuszonym doplywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien by¢
catkowicie wygaszony bez pozostawienia tlacych si¢ czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne uniemozliwiaja spalenie pozostato$ci po usunigtej roslinnosci a tym samym dalsze
prowadzenie robdt, Wykonawca w porozumieniu z Inspektorem powinien je usunaé w miejsce tymczasowego
sktadowania lub inne zaakceptowane przez Inspektora w ktorym bedzie mozliwe dalsze spalenie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usuni¢te przez Wykonawcg z terenu budowy.

Nie dopuszcza si¢ zakopywania pozostalosci po spaleniu pod obszarami na ktorych odbywa sie jakikolwiek
przeptyw wdd powierzchniowych i pod rowami odwadniajgcymi.

5.3. Drzewa i krzewy
5.3.1. Wymagania dotyczace sadzenia drzew i krzewow

Sadzenie punktowe nalezy zastosowa¢ w przypadku drzew.
Prace przy sadzeniu punktowym nalezy wykonywaé¢ wedtug nastepujacego schematu:
— wygrabienie lisci,
—  wykopanie dotow,
— zaprawienie dolow ziemig urodzajng lub torfem,
—  posadzenie roslin,
— zabezpieczenie drzew palikami i tasma,
— podlanie zasadzonych roslin.

Sadzenie powierzchniowe nalezy zastosowa¢ w przypadku krzewow.
Prace przy sadzeniu powierzchniowym nalezy wykonywaé¢ wedtug nastepujacego schematu:
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wygrabienie lisci,

oczyszczenie gleby z zanieczyszczen statych,

przekopanie catej powierzchni przeznaczonej pod nasadzenie powierzchniowe,
dodanie ziemi urodzajnej lub torfu do gleby rodzimej,

Wymagania dotyczace sadzenia drzew

pora sadzenia powinna by¢ dostosowana do formy - jesien lub wiosna,

miejsce sadzenia - powinno by¢ wyznaczone w terenie, zgodnie z dokumentacja projektowa,

doty pod drzewa powinny mie¢ §rednicg minimum o 0,5 m wigkszg od $rednicy bryty korzeniowe;j,
podczas wykopywania dotdow nie wolno miesza¢ gleby urodzajnej z podglebiem,

doty pod drzewa powinny by¢ wykonane przed przywiezieniem materiatu ro§linnego,

$ciany dotu wykapanego pod drzewo nie moga by¢ gladkie, jezeli dot wykonany byl za pomoca
koparki, jego $ciany nalezy dodatkowo spulchni¢ szpadlem lub kilofem (by utatwi¢ mitodym
korzeniom ro$lin przerastanie gruntu rodzimego),

dopuszcza si¢ uzycie wiertel na zboczach, gdzie wykopanie dolu moze by¢ utrudnione, jednak $ciany dotu
powinny by¢ nastepnie odpowiednio spulchnione;

niedopuszczalnej jest uszkadzanie korzeni (zwlaszcza centralnych!) drzew rosnacych juz na terenie;
pien sadzonego drzewa nalezy zabezpieczy¢ warstwa tkaniny jutowej,

ro$lina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ si¢ na takiej samej gtgbokosci na jakiej rosta w szkolce; zbyt
glebokie lub plytkie sadzenie utrudnia lub catkowicie uniemozliwia prawidtowy rozwdj rosliny,

nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na korzenie okrecajace si¢ wokot szyjki korzeniowej, korzenie takie
nalezy bezwzglednie usuwac

korzenie ztamane i uszkodzone nalezy przed sadzeniem przyciaé,

po umieszczeniu rosliny w dole korzenie nalezy rownomiernie zasypaé sypka ziemia,

na spdd nalezy nasypac warstwe urodzajna, a na wierzch warstwe podglebia. Po zasypaniu potowy dotu
nalezy ziemig¢ delikatnie ubic,

nalezy uformowaé mise¢ (wielko$ci 5—10cm) wokot pnia drzewa o $rednicy 50—70cm,

po posadzeniu drzewa nalezy obficie podla¢ — dwukrotnie

drzewa nalezy umocowaé za pomocag drewnianych palikow (3 szt. na drzewo); nalezy zabezpieczy¢
cze$¢ liny zamocowang do drzewa np. wezem gumowym, aby nie doszto do uszkodzenia kory na pniu
ziemi¢ pod drzewem S$cidtkujemy Scm warstwa przekompostowanej kory, pozostawiajac jednak
wokot pnia wolng od $ciotki przestrzen o $rednicy ok. 10cm

Wymagania dotyczace sadzenia krzewow

wymagania ogodlne:

ro$liny rozmieszcza si¢ na podstawie dokumentacji projektowej. Rosliny powinny by¢ usytuowane
w pozycjach i iloSci wskazanej na rysunku oraz powinny by¢ rozmieszczone rownomiernie i dopasowane
ksztattami tak, aby uzyskac¢ okreslony efekt,

krzewy sadzimy w uprzednio przygotowane rowy glebokosci minimum 30cm, z catkowita zaprawg dotow,
sadzenie nalezy przeprowadzi¢ niewielkimi partiami, na glebokosci podobnej do tej na jakiej
krzewy rosty w szkolce / w pojemnikach.

po posadzeniu ro§lin nalezy ugnie$¢ ziemi¢ wokot posadzonych roslin,

po posadzeniu krzewy nalezy obficie podla¢ (minimum 5 1 wody / 1 ro§ling),

teren wokot roslin nalezy $cidtkowaé Scm warstwa kory luz zrebkow

5.3.2. Pielggnacja po posadzeniu

podlewanie roslin w okresach suszy,
wymiana uschnietych i uszkodzonych drzew i krzewow,
wymiana zniszczonych palikow.

5.4. Uprawa gleby

Prace ziemne
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— Nalezy unika¢ zageszczenia podioza, powodujacego uszkodzenia struktury gleby, na obszarach
przeznaczonych do uprawy i sadzenia roslin (zaggszczenie podtoza wpltywa negatywnie na wzrost roslin i
odprowadzanie wody).Rosliny powinny by¢ sadzone do podtoza o naturalnym uktadzie poziomow
glebowych.

— Prace ziemne powinny by¢ prowadzone jedynie wtedy, gdy warunki atmosferyczne na to zezwalaja
(najwyzej lekki przymrozek).

—  Planujac szerszy zakres prac ziemnych, nalezy wczes$niej przeprowadzi¢ analize tekstury gleby oraz jej
suchej masy.

— Ziemia rodzima powinna by¢ zdj¢ta przed rozpoczeciem robot budowlanych i zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczajacych 2m wysokosci.

— Ziemia do sadzenia drzew i krzewow powinna posiada¢ nastgpujace cechy: optymalne pH ziemi 5,5 — 6,8

— ziemia nie moze by¢ zasolona

— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przero$nigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie. Ziemia stosowana do zaprawy
dotéw musi by¢ przygotowana w specjalistycznym zaktadzie i powinna by¢ mieszanka mineralno-
organiczng (torf),

5.4.1 Przekopanie gleby na glebokos¢ 20 — 25 cm
5.4.2 Rozscielenie ziemi warstwg 10 cm
5.4.3 Rozrzucenie torfu warstwa 2 cm

5.6. Trawniki

5.6.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikow

Rozwd6j podsianych gatunkéw zalezy od przygotowania powierzchni do siewu. Teren przeznaczony pod
nawierzchnie trawiaste musi by¢ pozbawiony $mieci i pozostaloéci po budowie. Przed siewem konieczne
jest wyréwnanie terenu np. grabiami i sukcesywne usuwanie pojawiajacych si¢ chwastow. Dobre efekty daje
réwniez

spulchnienie gleby np. glebogryzarka, ktore poprawia jej strukture i pozwala zniszczy¢é czes¢ chwastow.
Tak przygotowane podtoze nalezy uzyzni¢ poprzez nawiezienie minimum 10cm warstwy humusu. Trawniki nalezy
wykona¢ metoda siewu tradycyjnego, matym siewnikiem lub recznie. Najlepszym terminem wykonania siewu
traw jest wiosna i koniec lata. Nalezy pamigta¢ o zwatowaniu terenu po siewie. W zaleznosci od pogody nalezy
stosowa¢ nawadnianie dawka 5 — 10mm, co 2-3 dni w okresie wegetacyjnym (I rok). Po wschodach nalezy
zastosowac odpowiednie nawozenie. Pierwsze koszenie nalezy wykona¢ gdy trawa osiagnie wysokos¢ 10-15cm.

Prace przy realizacji zieleni nalezy powierzy¢ specjalistycznej firmie posiadajacej odpowiednie dos§wiadczenie i
kwalifikacje.

5.6.2. Pielggnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikdw jest koszenie:

- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysokos¢ ok. 10 -15 cm

- ostatnie przedzimowe koszenie powinno by¢ wykonywane z 1 - miesigcznym wyprzedzeniem spodziewanego
nastania mrozow (potowa pazdziernika)- chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwac rgcznie; Srodki
chwastobojcze o selektywnym dziataniu nalezy stosowac z duza ostrozno$cia i dopiero po okresie 6 miesiecy od
zalozenia trawnika.

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - ok. 3 kg NPK na ar w ciggu roku

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Drzewa i krzewy

Kontrola robot w zakresie sadzenia i pielggnacji drzew i krzewow polega na sprawdzeniu:
- wielkos$ci dotéw pod drzewa i krzewy,
zaprawieniu ich ziemig urodzajna
- przed posadzeniem- kontroli systemow korzeniowych i ukorzenienia roslin ozdobnych w pojemniku, oraz
zgodnosci certyfikatow jakosci producentow,
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- zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacja projektowa w zakresie miejsca sadzenia,
gatunkow i1 odmian, odlegtosci sadzonych roslin,

- prawidtowosci, osadzania pali drewnianych przy drzewach formy piennej
i przymocowania do nich drzew,

- odpowiednich terminéw sadzenia,

- wykonania prawidlowych misek przy drzewach po posadzeniu i podlaniu,

- zasilania nawozami mineralnymi.

6.2. Trawnik

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polega na sprawdzeniu:
- oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen

- okreslenia ilosci zanieczyszczen w m3

- pomiaru odlegto$ci wywozu zanieczyszczen

- sprawdzeniu grubos$ci warstwy ziemi urodzajnej i torfu

- prawidlowego uwatowania terenu

- prawidlowego systemu korzeniowego uktadanej trawy z rolki
- utozenie trawy z rolki

- prawidtowej czgstosci koszenia trawnikow

- okresow podlewania

Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:

- prawidtowej gestosci i koloru trawy

- prawidlowej gestosci systemu korzeniowego

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
7.1.1  Jednostka obmiarowa jest :
- szt. (sztuka) usunigcia drzewa
- mp (metr przestrzenny) wywozu pni, karpiny i galezi
- szt. (sztuka) wykonania posadzenia drzewa lub krzewu

- m2 (metr kwadratowy) wykonania trawnikow, wytozenie nawierzchni kora,

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa STWIORB
i wymaganiami inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji w pkt. 6 daly pozytywne
wyniki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia podstawy platnosci

9.1.1. Cena jednostki obmiarowej zieleni .

Cena jednostkowa obejmuje:

- wycinke i wykarczowanie drzew,

- zaladunek i wywoz pni, karpiny i gal¢zi z miejsca robot wraz z kosztami utylizacji,

- karczowanie krzewow

- oczyszczenie terenu po $cince drzew wraz ze spaleniem drobnych gatezi na miejscu.

9.1.2. Jednostka obmiarowi usunigcia drzew jest szt. (sztuka).

9.1.3. Jednostka obmiaru rob6t wywozenia dtuzyc karpiny i galezi jest mp (metr przestrzenny)
9.1.4. Jednostka obmiarowa posadzenia drzew lisciastych i iglastych jest szt. (sztuka)

9.1.5. Jednostka obmiarowa posadzenia krzewow lisciastych i iglastych jest szt. (sztuka)

9.1.6 Jednostka obmiarorowa robot zwigzanych z usunigciem krzewow jest m2 (metr kwadratowy)
9.1.7. Jednostka obmiarowa zatozenia trawnika, wylozenia nawierzchni kora jest m2 (metr kwadratowy).

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Dokumenty

Katalog Naktadow Rzeczowych - Tereny zieleni Nr 2-21 ,
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

B.01.00.00

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
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1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejsze szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczaca wykonania i odbioru robdt rozbiérkowych.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na celu wykonanie rozbidrek wystepujacych w
obiekcie. W zakres tych robot wchodza:

B.01.01.00. - Rozbiorki

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, STWIORB i poleceniami Inzyniera.
2. Materialy

2.1. Dla robdt wg B.01.01.00 materialy nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Do rozbidrek moze by¢ uzyty dowolny sprzet.

4. Transport

Transport materialéw z rozbiorki srodkami transportu. Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

5.  Wykonanie robot

5.1. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot rozbidrkowych nalezy:

- teren ogrodzi¢ i oznakowa¢ zgodnie z wymogami BHP,

5.2. Roboty rozbiérkowe

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych.

5.2.1. Obiekty kubaturowe

(2) Stropy i $ciany, posadzki rozebra¢ rgcznie lub mechanicznie, facznie ze Scianami fundamentowymi. Materialy posegregowac i odnies¢ lub
odwiez¢ na miejsce sktadowania.

6. Kontrola jakosci roboét

Wymagania dla robét rozbiorkowych podano w punktach 5.1. do 5.2.

7.  Obmiar robét

Jednostkami obmiarowymi sa:

B.01.01.01. - Rozbiorki obiektow fundamentéw — m3

8.  Odbiér robot

Wszystkie roboty objete B.01.00.00. podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. Podstawa platnosci

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w
punkcie 7.

10. Uwagi szczegélowe

10.1. Materiaty uzyskane z rozbidrek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inzynier.

10.2. Ilosci robot rozbidérkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inzyniera.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

B.02.00.00
ROBOTY ZIEMNE

116



B-02.00.00

1. Wstep

1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
ziemnych.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWIORB

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majgce na celu wykonanie
robot ziemnych wystepujacych w obiekcie objetym kontraktem. W zakres tych robot wchodza:

B.02.01.00. Wykopy.

B.02.02.00. Warstwy filtracyjne, podsypki i nasypy.

1.4. Okreélenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
STWIORB i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy

2.1. Do wykonania robot wg B.02.01.00 materiaty nie wystepuja.

Do wykonania robot wg B.02.01.00 materialy nie wystgpuja poza wykonaniem wykopéw w ostonie Scianek
szczelnych. Do wykonania $cianek szczelnych przewiduje si¢ grodzice stalowe, ktorych rodzaj i typ okresla
dokumentacja projektowa. Moga to by¢ na przyktad czesto spotykane grodzice typu G62 wg EN 10248-1:1999, EN
10248-2:1999. Konstrukcja $cianek szczelnych powinna by¢ taka, aby zabezpieczy¢ wykop przed naptywem wody
z zewnatrz, a $ciany wykopu przed obsuwaniem si¢. W przypadku wykorzystania §cianek jako elementow przysziej
konstrukcji muszg spelnia¢ wymagania zatozone w projekcie technicznym.

2.2. Grunty do wykonania podktadu wg B.02.02.01-02

Do wykonania podktadu nalezy stosowac pospotki zwirowo-piaskowe. Wymagania dotyczace pospotek:

- uziarnienie do 50 mm,

- laczna zawarto$¢ frakeji kamiennej 1 zwirowej do 50%,

- zawartos$¢ frakcji pytowej do 2%,

- zawartos$¢ czastek organicznych do 2%.

2.4. Do zasypywania wykopow wg B.02.03.01 i B.02.03.02 moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego
wykopu, niezamarznigty i bez zanieczyszczen takich jak ziemia roslinna, odpadki materiatow budowlanych itp.
Zasypki za mury oporowe:

- max. $rednica ziaren d<120 mm,

- wskaznik roznoziarnistosci U>5,

- wspotezynnik filtracji przy zageszczeniu Is = 1,0 -k>5ra/d,

- zawartos$¢ czeSci organicznych 1<2%,

- odpornos¢ na rozpad <5%.

2.5. Grunt do budowy nasypéw konstrukcyjnych wg B.02.02-04 powinien posiada¢ nastgpujace wlasciwoscei:

- max. Srednica ziaren d<120mm,

- wskaznik r6znoziarnistosci U>3,

- granica plynnosci frakcji przechodzacej przez sito 0,425 mm lub 0,5 mm - W<40%,

- zawartos$¢ czegéci organicznych 1<2%,

- pecznienie pod wptywem wody P<5%,

- mozliwe jest uzyskanie wymaganego wskaznika zaggszczenia,

- odpornosc¢ na rozpad <10%.

3. Sprzet

Roboty moga by¢ wykonywane r¢cznie lub mechanicznie. Roboty ziemne mozna wykonywaé przy uzyciu
dowolnego sprzetu.

4. Transport

Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.

Nalezy je umiesci¢ rownomiernie na catej powierzchni tadunkowe;j i zabezpieczy¢ przed

spadaniem lub przesuwaniem.

5. 'Wykonanie robdt

5.1. Wykopy wg B.02.01.00.

5.1.1. Sprawdzenie zgodnosci warunkow terenowych z projektowymi

Przed przystapieniem do wykonywania wykopow przed budowa obiektu nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ rzednych
terenu z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno-wysokosciowy.
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W trakcie realizacji wykopdéw konieczne jest kontrolowanie warunkéw gruntowych w nawigzaniu do badan
geologicznych.

5.1.2. Zabezpieczenie skarp wykopow

(1) Jezeli w dokumentacji technicznej nie okreslono inaczej dopuszcza si¢ stosowanie nastgpujacych bezpiecznych
nachylen skarp:

- w gruntach spoistych (gliny, ity) o nachyleniu 2:1

- w gruntach mato spoistych i stabych gruntach spoistych o nachyleniu 1:1,25

- w gruntach sypkich (piaski) o nachyleniu 1:1,5

(2) W wykopach ze skarpami o bezpiecznym nachyleniu powinny by¢ stosowane nast¢pujace zabezpieczenia:

- w pasie terenu przylegajacym do gornej krawedzi wykopu na szerokosci rownej 3-krotnej glebokosci wykopu
powierzchnia powinna by¢ wolna od nasypow i materiatdw, oraz mie¢ spadki umozliwiajace odplyw wod
opadowych.

- naruszenie stanu naturalnego skarpy jak np. rozmycie przez wody opadowe powinno by¢ usuwane z
zachowaniem bezpiecznych nachylen.

- stan skarp nalezy okresowo sprawdzaé¢ w zaleznosci od wystgpowania niekorzystnych czynnikow.

5.1.3. Tolerancje wykonywania wykopow

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopow wynoszg 10 cm.

5.1.4. Postgpowanie w wypadku przeglebienia wykopow

(1) "Wykopy powinny by¢ wykonywane bez naruszenia naturalnej struktury gruntu.

(2) Warstwa gruntu o grubos$ci 20 cm potozona nad projektowanym poziomem posadowienia powinna by¢ usunigta
bezposrednio przed wykonaniem fundamentu.

(3) W przypadku przeglebienia wykopu ponizej przewidzianego poziomu a zwlaszcza ponizej poziomu
projektowanego posadowienia nalezy porozumie¢ si¢ z Inzynierem celem podje¢cia odpowiednich decyz;i.

5.2. Warstwy filtracyjne, podsypki i nasypy - B.02.02.00

5.2.1. Wykonawca moze przystapi¢ do ukladania podsypek i warstw filtracyjnych po uzyskaniu zezwolenia
Inzyniera, potwierdzonego wpisem do dziennika budowy.

5.2.2. Warunki wykonania podktadu pod fundamenty:

(1) Uktadanie podktadu powinno nastapi¢ bezposrednio po zakonczeniu prac w wykopie.

(2) Przed rozpoczgciem zasypywania dno wykopu powinno by¢ oczyszczone z odpadkéw materiatow
budowlanych.

(3) Uktadanie podktadu nalezy prowadzi¢ na calej powierzchni wykopu, rownomiernie warstwami grubosci 25 cm.
(4) Calkowita grubos¢ podktadu wedhug projektu. Powinna to by¢ warstwa stata na catej powierzchni rzutu
obiektu.

(5) Wskaznik zageszczenia podktadu wg dokumentacji technicznej lecz nie mniejszy od Js = 0,9 wedlug proby
normalnej Proctora.

5.3. Zasypki wg B.02.03.00

5.3.1. Zezwolenie na rozpoczecie zasypek

Wykonawca moze przystgpi¢ do zasypywania wykopow po uzyskaniu zezwolenia Inzyniera co powinno by¢
potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

5.3.2. Warunki wykonania zasypki

(1) Zasypanie wykopdéw powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych w nim robot.

(2) Przed rozpoczgciem zasypywania dno wykopu powinno byé oczyszczone z odpadkoéw materiatow
budowlanych i $mieci.

(3) Uktadanie i zaggszczanie gruntdow powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci:

0,25 m - przy stosowaniu ubijakdéw recznych,

0,50-1,00 m - przy ubijaniu ubijakami obrotowo-udarowymi (zabami) lub cigzkimi tarczami. 0,40 m - przy
zageszczaniu urzadzeniami wibracyjnymi

(4) Wskaznik zageszczenia gruntu wg dokumentacji technicznej lecz nie mniejszy niz Js = 0,95 wg proby
normalnej Proctora.

(5) Nasypywanie i zageszczanie gruntu w poblizu §cian powinno by¢ wykonane w sposob nic powodujacy
uszkodzenia izolacji przeciwwilgociowe;.

6. Kontrola jakosci robot

Wymagania dla roboét ziemnych podano w punktach 5.1. do 5.4.

(1) Sprawdzenie i odbior roboét ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami wyszczegdlnionymi w p. 11.
6.1. Wykopy wg B.02.01.00

Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu powinny obejmowac:

- zgodnos$¢ wykonania robot z dokumentacja

- prawidlowo$¢ wytyczenie robot w terenie

- przygotowanie terenu

- rodzaj i stan gruntu w podiozu
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- wymiary wykopow

- zabezpieczenie i odwodnienie wykopow

6.2. Wykonanie podktadéw i nasypow wg B.02.02.00 Sprawdzeniu podlega:
- przygotowanie podioza

- materiat uzyty na podktad

- grubos¢ i rownomiernos$¢ warstw podktadu

- sposob i jakos¢ zageszczenia

6.3. Zasypki wg B.02.03.00 Sprawdzeniu podlega:
- stan wykopu przed zasypaniem

- materiaty do zasypki

- grubos¢ i rtownomierno$¢ warstw zasypki

- sposoéb i jako$¢ zageszczenia

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi sg:

B.02.01.00- wykopy - [m’]

B.02.04.00 - transport gruntu - [m?].

8.  Odbiér robot

Wszystkie roboty objete B.02.00.00 podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. Podstawa platnosci

B.02.01.00 - Wykopy - ptaci sie za m> gruntu w stanic rodzimym. Cena obejmuje:

- wyznaczenie zarysu wykopu,

- odspojenie gruntu ze zlozeniem na odklad lub zaladowaniem na samochody i odwiezieniem. Wykonawca we
wlasnym zakresie ustali miejsce odwozu mas ziemnych,

- odwodnienie i utrzymanie wykopu z uwzglednieniem wykonania §cianek szczelnych. B.02.02.00 - Wykonanie
podktadow i nasypow - placi si¢ za m?® podktadu po zageszczeniu.

Cena obejmuje:

- dostarczenie materiatu

- uformowanie i zaggszczenie podktadu z wyréwnaniem powierzchni.

B.02.03.00 — Zasypki - placi si¢ za m® zasypki po zageszczeniu. Cena obejmuje:

- dostarczenie materiatow

- zasypanie, zaggszczenie i wyrOwnanie terenu.
B.02.04.00. Transport gruntu - placi si¢ za m
odleglosci transportu. Cena obejmuje:

- zaladowanie gruntu na $rodki transportu

- przew6z na wskazang odleglosc¢

- wyladunek z rozplantowaniem z grubsza

- utrzymanie drog na terenie budowy i na zwatce
10. Przepisy zwigzane

PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
PN-B-02481:1999 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe 1 jednostki miary.

3 wywiezionego gruntu w stanie rodzimym z uwzglednieniem

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntow.
PN-B-10736:1999 Przewody podziemne. Roboty ziemne.
BN-88/8932-02 Podtoza kolejowe.

PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Techniczne warunki dostawy.
PN-EN 10248-2:1999 Grodzice walcowane na goraco ze stali niestopowych. Tolerancje ksztaltow i wymiarow.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

B.04.00.00

BETON
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1. Wstep.

1.1. Przedmiot STWIORB.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot,
betoniarskich.

1.2. Zakres stosowania STWIORB.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych STWIORB.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie
betonu i podbetonu w elementach konstrukcyjnych objetych kontraktem.

B.04.01.00 Betony konstrukcyjne

B.04.02.00 Podbetony.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogblne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
STWIORB i poleceniami Inzyniera.

2. Materialy.

2.1. Sktadniki mieszanki betonowe;j.

(1) Cement

a) Rodzaje cementu

Dopuszczalne jest stosowanie jedynie cementu portlandzkiego czystego, tj. bez dodatkow mineralnych wg normy
PN-B-30000:1990 o nastepujacych markach: marki ,,25" - do betonu klasy B7,5-B20 marki ,,35" - do betonu klasy
wyzszej niz B20

b) Wymagania dotyczace sktadu cementu

Wg ustalen normy PN-B-30000:1990 oraz ponadto zgodnie z zarzadzeniem Ministra Komunikacji wymaga si¢, aby
cementy te charakteryzowaty si¢ nastepujacym sktadem:

- Zawartos$¢ krzemianu tréjwapniowego olitu (C3S) 50-60%

- Zawartos$¢ glinianu tr6jwapniowego olitu (C3A) <7%

- Zawartos¢ alkaliow do 0,6%

- Zawarto$¢ alkaliow pod warunkiem zastosowania kruszywa nieaktywnego do 0,9%

- Zawarto$¢ C4AF+2C3A (zalecane) <20%

c) Opakowanie

Cement wysylany w opakowaniu powinien by¢ pakowany w worki papierowe WK co najmniej trzywarstwowe wg
PN-76/P-79005.

Masa worka z cementem powinna wynosi¢ 50,2 kg. Na workach powinien by¢ umieszczony trwaly, wyrazny napis
zawierajacy nastgpujace dane:

* oznaczenie

nazwa wytworni i miejscowosci

masa worka z cementem

data wysytki

termin trwatos$ci cementu

Dla cementu luzem nalezy stosowaé cementowagony i cementosomochody wyposazone we wsypy umozliwiajgce
grawitacyjne napetnianie zbiornikéw i urzgdzenie do wyladowania cementu oraz powinny by¢ przystosowane do
plombowania i wsypow i wysypow.

d) Swiadectwo jakosci cementu

Kazda partia wysylanego cementu powinna by¢ zaopatrzona w sygnature odbiorczg kontroli jakosci zgodnie z PN-
EN 147-2.

c) Akceptowanie poszczegdlnych partii cementu

Kazda partia cementu przed jej uzyciem do betonu musi uzyskaé akceptacje Inzyniera.

f) Biezaca kontrola podstawowych parametréw cementu.

* Cement pochodzacy z kazdej dostawy musi by¢ poddany badaniom wg normy PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-
3:1996 i PN-EN 196-6:1997, a wyniki ocenione wg normy PN-B-30000:1990.

Zakres badan cementu pochodzacego z dostawy dla ktorej jest atest z wynikami badan cementowni mozna wykonac
tylko badania podstawowe.

* Ponadto przed uzyciem cementu do wykonania mieszanki betonowej zaleca si¢ przeprowadzenie kontroli
obejmujacej:

- oznaczenie czasu wigzania wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-6:1997

- oznaczenie zmiany objetosci wg PN-EN 196-1:1996, PN-EN 196-3:1996 i PN-EN 196-6:1997

* % X% %
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- sprawdzenie zawarto$ci grudek (zbrylen) nie dajacych sie rozgnies¢ w palcach i nie rozpadajacych si¢ w wodzie.
W przypadku gdy w/w kontrola wykaze niezgodno$¢ z normami cement nie moze by¢ uzyty do betonu.

g) Magazynowanie i okres sktadowania

* Miejsca przechowywania cementu moga by¢ nastgpujace:

* dla cementu pakowanego (workowanego):

sktady otwarte (wydzielone miejsca zadaszone na otwartym terenie zabezpieczone z bokow przed opadami) lub
magazyny zamknigte (budynki lub pomieszczenia o szczelnym dachu i §cianach)

* dla cementu luzem:

- magazyny specjalne (zbiorniki stalowe, zelbetowe lub betonowe przystosowane do pneumatycznego zatadowania i
wyladowania cementu luzem, zaopatrzone w urzadzenia do przeprowadzenia kontroli objetosci cementu
znajdujacego si¢ w zbiorniku lub otwory do przeprowadzenia pomiaréw poziomu cementu, wlazy do czyszczenia
oraz klamry na zewngtrznych $cianach).

* Podloza sktadéw otwartych powinny by¢ twarde i suche, odpowiednio pochylone, zabezpieczajace cement przed
sciekaniem wody deszczowej 1 zanieczyszczeniem.

* Podtogi magazynow zamknietych powinny by¢ suche i czyste, zabezpieczajace cement przed zawilgoceniem i
zanieczyszczeniem.

* Dopuszczalny okres przechowywania cementu zalezny jest od miejsca przechowywania.

Cement nie moze by¢ uzyty do betonu po okresie:

* 10 dni w przypadku przechowywania go w zadaszonych sktadach otwartych,

* po uptywie okresu trwatosci podanego przez wytworce w przypadku przechowywania w sktadach zamknigtych.

* Kazda partia cementu posiadajgca oddzielne $wiadectwo jakosci powinno by¢ przechowywana w sposob
umozliwiajacy jej tatwe rozroznienie.

(2) Kruszywo, a) Rodzaj kruszywa i uziarnienie.

Do betonu nalezy stosowa¢ kruszywo mineralne odpowiadajace wymaganiom normy PN-B-00712/A1:1997, z tym
ze marka kruszywa nie powinna by¢ nizsza niz klasa betonu. Ziarna kruszywa nie powinny by¢ wieksze niz:

- 1/3 najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznego elementu,

- 3/4 odleglosci w $wietle migdzy pretami zbrojenia lezacymi w jednej ptaszczyznie prostopadiej do kierunku
betonowania.

Kontrola partii kruszywa przed uzyciem go do wykonania mieszanki betonowej obejmuje oznaczenia:

- sktadu ziarnowego wg PN-EN 933-1:2000

- ksztattu ziarn wg PN-EN 933-4:2001

- zawartos$ci pytow mineralnych wg PN-78/B-06714/13,

- zawartosci zanieczyszczen obcych wg PN-76/B-06714/12

W celu umozliwienia korekty recepty roboczej mieszanki betonowej nalezy prowadzi¢ biezaca kontrole wilgotnosci
kruszywa wg PN-EN 1997-6:2002 i statosci zawartosci frakcji 0-2 mm.

2.2. Wymagania do betonu konstrukcyjnego uzytego do budowy tunelu.

- B-30 dla wykonania konstrukcji tunelu.

Wymagania co do szczelno$ci i mrozoodpornosci wg PN-EN 206-1:2003, tj.

- nasigkliwo$¢ nie wigksza jak 4%

- mrozoodpornos$¢ przy ubytku masy nie wigkszym niz 5%, spadek wytrzymatosci nie wigkszy od 20% po 150
cyklach zamrazania i rozmrazania.

- B-25 dla wykonania ostony izolacji

- B-25 utwardzony powierzchniowo dla wykonania posadzek

- B-10 dla podbetonéw i podktadow Wymagania ogolne wg PN-EN 206-1:2003.

Ponadto beton i jego sktadniki powinny spelnia¢ wymagania IBDM w Warszawie

2.3. Materiaty do wykonania podbetonu.

Beton kl. B7.5 i B10 z utrzymaniem wymagan i badan tylko w zakresie wytrzymatosci betonu na S$ciskanie.
Orientacyjny sktad podbetonu:

- pospoika kruszona 0/40,

- cement hutniczy 25. Tlo§¢ cementu 6%, gd max - 2,09 gr/cm? wilgotno$¢ optymalna 8% Kruszywo rownomiernie
stopniowane o frakcjach:

20/40 - 30%, 20/10 = 20%, 0/2 = 30%

3. Sprzet.
Dozatory muszg mie¢ aktualne $wiadectwo legalizacji. Mieszanie sktadnikow powinno si¢ odbywa¢ wytacznie w
betoniarkach o wymuszonym dziataniu (zabrania si¢ stosowania mieszarek wolno spadowych).

4. Transport.
4.1. Transport, podawanie i uktadanie mieszanki betonowe;.
(1) Srodki do transportu betonu
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* Mieszanki betonowe moga by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi (tzw. gruszkami)

* Tlos¢ ,,gruszek" nalezy dobraé tak aby zapewni¢ wymagana szybko$¢ betonowania z uwzglednieniem odleglosci
dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecznej rezerwy w przypadku awarii samochodu.

(2) Czas transportu i wbudowania.

Czas transportu i wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dtuzszy niz: 90 minut przy temperaturze otoczenia +
15°C 70 minut przy temperaturze otoczenia + 20°C 30 minut przy temperaturze otoczenia + 30°C

5. 'Wykonanie roboét.

5.1. Zalecenia ogdlne.

* Roboty betoniarskie musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-EN 206-1:2003 i PN-63/B-06251.

*  Betonowanie mozna rozpocza¢ po uzyskaniu zezwolenia Inzyniera potwierdzonego wpisem do dziennika
budowy.

5.2. Wytwarzanie mieszanki betonowe;j.

(1) Dozowanie sktadnikow:

* Dozowanie sktadnikow do mieszanki betonowej powinno by¢ dokonywane wylacznie wagowo z doktadnoscia:
2% - przy dozowaniu cementu i wody

3% - przy dozowaniu kruszywa

Dozatory muszg mie¢ aktualne §wiadectwo legalizacji

* Przy dozowaniu sktadnikow powinno si¢ uwzgledniac korekte zwigzang ze zmiennym zawilgoceniem kruszywa
(2) Mieszanie sktadnikow

* Mieszanie sktadnikow powinno si¢ odbywac¢ wylacznie w betoniarkach wymuszonym dziataniu (zabrania sig
stosowania mieszarek wolnospadowych).

* (Czas mieszania nalezy ustali¢ do§wiadczalnie jednak nie powinien by¢ krotszy niz 2 minuty.

(3) Podawanie i uktadanie mieszanki betonowej

* Do podawania mieszanek betonowych nalezy stosowaé¢ pojemniki o konstrukcji umozliwiajacej tatwe ich
oprdznianie lub pompy przystosowanej do podawania mieszanek plastycznych. Przy stosowaniu pomp obowigzuja
odrebne wymagania technologiczne przy czym wymaga si¢ sprawdzenia ustalonej konsystencji mieszanki
betonowej przy wylocie.

*  Przed przystgpieniem do ukladania betonu nalezy sprawdzi¢: potozenie zbrojenia, zgodnos¢ rzgdnych z
projektem, czystos¢ deskowania oraz obecno$¢ wkladek dystansowych zapewniajacych wymagang wielkosé
otuliny.

* Mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokosci wigkszej niz 0,75 m od powierzchni, na ktdrg spada. W
przypadku gdy wysoko$¢ ta jest wicksza nalezy mieszanke podawaé za pomoca rynny zsypowej (do wysokosci 3,0
m) lub leja zsypowego teleskopowego (do wysokosci 8,0 m).

*  Przy wykonywaniu konstrukcji monolitycznych nalezy przestrzega¢ dokumentacji technologicznej, ktora
powinna uwzglednia¢ nastgpujace zalecenia:

- w fundamentach i korpusach podpor mieszanke¢ betonowa nalezy uktada¢ bezposrednio z pojemnika lub rurociagu
pompy, badz tez za posrednictwem rynny,

- warstwami o grubosci do 40 cm zageszczajac wibratorami wgtebnymi,

- przy wykonywaniu ptyt mieszanke betonowa nalezy uktada¢ bezposrednio z pojemnika Iub rurociagu pompy. W
ptytach o grubosci wigkszej od 12 cm zbrojonych gora i dolem nalezy stosowac belki wibracyjne.

(4) Zageszczanie betonu.

Przy zageszczaniu mieszanki betonowej nalezy przestrzegaé nastepujacych zasad:

*  Wibratory wglebne nalezy stosowac o czgstotliwosci min. 6000 drgan na minutg, z butawami o $rednicy nie
wigkszej niz 0,65 odlegtosci migdzy pretami zbrojenia lezacymi w plaszczyznie poziome;.

* Podczas zageszczania wibratorami wgtebnymi nie wolno dotykac zbrojenia butawg wibratora.

* Podczas zaggszczania wibratorami wglebnymi nalezy zaglebi¢ butawe na gleboko$¢ 5-8 cm w warstwe
poprzednig i przytrzymywaé butawe w jednym miejscu w czasie 20-30 sekund po czym wyjmowacé powoli w stanic
wibrujagcym.

* Kolejne miejsca zaglebienia bulawy powinny by¢ od siebie oddalone o 1,4 R, gdzie R jest promieniem
skutecznego dziatania wibratora. Odleglos¢ ta zwykle wynosi 0,35-0,7 m.

*  Belki wibracyjne powinny by¢ stosowane do wyréwnania powierzchni betonu plyt i charakteryzowac sig
jednakowymi drganiami na catej dtugosci.

* (Czas zaggszczania wibratorem powierzchniowym, lub belka wibracyjng w jednym miejscu powinien wynosi¢ od
30 do 60 sekund.

* Zasieg dziatania wibratorow przyczepnych wynosi zwykle od 20 do 50 cm w kierunku gtgbokosci i od 1,0 do 1,5
m w kierunku dlugoséci elementu. Rozstaw wibratorow nalezy ustali¢ do$wiadczalnie tak aby nie powstawaly
martwe pola. Mocowanie wibratorow powinno by¢ trwate i sztywne.

(5) Przerwy w betonowaniu.

Przerwy w betonowaniu nalezy sytuowaé¢ w miejscach uprzednio przewidzianych i uzgodnionych z projektantem.
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*  Uksztaltowanie powierzchni betonu w przerwie roboczej po winno by¢ uzgodnione z projektantem, a w
prostszych przypadkach mozna si¢ kierowaé zasadg, ze powinna ona by¢ prostopadta do kierunku naprezen
glownych.

* Powierzchnia betonu w miejscu przerwania betonowania powinna by¢ starannie przygotowana do potaczenia
betonu stwardniatego ze $wiezym przez:

- usunigcie z powierzchni betonu stwardniatego, luznych okruchéw betonu oraz warstwy pozostatego szkliwa
cementowego,

- obfite zwilzenie woda i narzucenie kilkumilimetrowe] warstwy zaprawy cementowej o stosunku zblizonym do
zaprawy w betonie wykonywanym albo tez narzucenie cienkiej warstwy zaczynu cementowego. Powyzsze zabiegi
nalezy wykona¢ bezposrednio przed rozpoczgciem betonowania,

* W przypadku przerwy w ukladaniu betonu zageszczonego przez wibrowanie, wznowienie betonowania nie
powinno si¢ odby¢ pdzniej niz w ciagu 3 godzin lub po catkowitym stwardnieniu betonu.

Jezeli temperatura powietrza jest wyzsza niz 20°C to czas trwania przerwy nie powinien przekracza¢ 2 godzin. Po
wznowieniu betonowania nalezy unika¢ dotykania wibratorem deskowania, zbrojenia i poprzednio ulozonego
betonu.

(6) Wymagania przy pracy w nocy.

W przypadku gdy betonowanie konstrukcji wykonywane jest takze w nocy konieczne jest wcze$niejsze
przygotowanie odpowiedniego o$wietlenia zapewniajacego prawidtowe wykonawstwo robot i dostateczne warunki
bezpieczenstwa pracy.

(7) Pobranie probek i badanie.

* Na wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia wykonania badan laboratoryjnych przewidzianych normg PN-
EN 206-1:2003 oraz gromadzenie, przechowywanie i okazywanie Inzynierowi ws2ystkich wynikow badan
dotyczacych jakoS$ci betonu i stosowanych materiatow.

* Jezeli beton poddany jest specjalnym zabiegom technologicznym, nalezy opracowac plan kontroli jakosci betonu
dostosowany do wymagan technologii produkcji. W planie kontroli powinny byé¢ uwzglednione badania
przewidziane aktualng norma i niniejszymi STWIORB oraz ewentualne inne konieczne do potwierdzenia
prawidlowosci zastosowanych zabiegdw technologicznych,

* badania powinny obejmowac:

- badanie sktadnikéw betonu

- badanie mieszanki betonowej

- badanie betonu.

5.3. Warunki atmosferyczne przy uktadaniu mieszanki betonowej i wigzaniu betonu

(1) Temperatura otoczenia

* Betonowanie nalezy wykonywa¢ wyltacznie w temperaturach nie nizszych niz +5°C, zachowujgc warunki
umozliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej 15 MPa przed pierwszym zamarznigciem.

* W wyjatkowych przypadkach dopuszcza si¢ betonowanie w temperaturze do -5°C, jednak wymaga to zgody
Inzyniera oraz zapewnienia mieszanki betonowej o temperaturze +20°C w chwili ukladania i zabezpieczenia
uformowanego elementu przed utratg ciepta w czasie co najmniej 7 dni.

(2) Zabezpieczenie podczas opadow

Przed przystapieniem do betonowania nalezy przygotowac sposob postepowania na wypadek wystapienia ulewnego
deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej ilosci oston wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych
powierzchni §wiezego betonu.

(3) Zabezpieczenie betonu przy niskich temperaturach otoczenia

* Przy niskich temperaturach otoczenia utozony beton powinien by¢ chroniony przed zamarznigciem przez okres
pozwalajacy na uzyskanie wytrzymatosci co najmniej 15 MPa.

* Uzyskanie wytrzymatosci 15 MPa powinno by¢ zbadane na probkach przechowywanych w takich samych
warunkach jak zabetonowana konstrukcja.

*  Przy przewidywaniu spadku temperatury ponizej 0°C w okresie twardnienia betonu nalezy wczesniej podjac
dzialania organizacyjne pozwalajace na odpowiednie ostonigcie i podgrzanie zabetonowanej konstrukcji.

5.4. Pielegnacja betonu

(1) Materialy i sposoby pielegnacji betonu.

*  Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonu lekkimi ostonami
wodoszczelnymi zapobiegajacymi odparowaniu wody z betonu i chronigcymi beton przed deszczem i
nastonecznieniem.

*  Przy temperaturze otoczenia wyzszej niz +5°C nalezy nie pdzniej niz po 12 godzinach od zakonczenia
betonowania rozpoczaé pielggnacje wilgotnosciowa betonu i prowadzi€ ja co najmniej przez 7 dni (przez polewanie
co najmniej 3 razy na dobg).

* Nanoszenie bton nieprzepuszczajacych wody jest dopuszczalne tylko wtedy, gdy beton nie bedzie si¢ taczyt z
nastgpng warstwa konstrukcji monolitycznej, a takze gdy nie sg stawiane specjalne wymagania odno$nie jakosci
pielegnowanej powierzchni.
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* Woda stosowana do polewania betonu powinna spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1008:2004.

* W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzenia". i drganiami.

(2) Okres pielegnacji

* Ulozony beton nalezy utrzymywac¢ w statej wilgotnosci przez okres co najmniej 7 dni. Polewanie betonu
normalnie twardniejacego nalezy rozpoczaé po 24 godzinach od zabetonowania.

* Rozformowanie konstrukcji moze nastapi¢ po osiagnieciu przez beton wytrzymatosci rozformowania dla
konstrukcji monolitycznych (zgodnie z normg PN-63 r -06251) Iub wytrzymatosci manipulacyjnej dla
prefabrykatow.

5.5. Wykanczanie powierzchni betonu

(1) Rownos¢ powierzchni i tolerancji.

Dla powierzchni betonow w konstrukcji no$nej obowigzuja nastepujace wymagani;

* wszystkie betonowe powierzchnie musza by¢ gladkie i rowne, bez zaglgbien i nie mie¢-ziarnami kruszywa,
przetoméw i wybrzuszen ponad powierzchnig,

* peknigcia sg niedopuszczalne,

* rysy powierzchniowe skurczowe sg dopuszczalne pod warunkiem, ze zostaje zachowana otulina zbrojenia betonu
min. 2,5c¢m,

* pustki, raki i wykruszyny sa dopuszczalne pod warunkiem, ze otulenie zbrojenia betonu bedzie nie mniejsze niz
2,5cm, a powierzchnia na ktorej wystepuja nie wigksza niz 0,5% powierzchni odpowiedniej $ciany,

* rownos$¢ gorszej powierzchni ustroju nosnego przeznaczonej pod izolacje powinny odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-69/B-10260, tj. wypuktosci i wglebienia powinny by¢ wigksze niz 2 mm,

(2) Faktura powierzchni i naprawa uszkodzen

Jezeli projekt nie przewiduje specjalnego wykonczenia powierzchni betonowych. : po rozdeskowaniu konstrukcji
nalezy:

* wszystkie wystajace nierownosci wyrownac za pomocg tarcz karborundowych i czystej wody bezposrednio po
rozebraniu szalunkow,

*  raki 1 ubytki na eksponowanych powierzchniach uzupei¢ betonem i nastepnie wygladzi¢ i uklepac, aby
otrzymac réwng i jednorodng powierzchni¢ bez pekniec i porow.

*  wyrdéwnang wg powyzszych zalecen powierzchni¢ nalezy obrzuci¢ zaprawa i lek-;, wyszczotkowaé wilgotna
szczotkg aby usuna¢ powierzchnie szkliste.

5.6. Wykonanie podbetonu.

Przed przystapieniem do uktadania podbetonu nalezy sprawdzi¢ podtoze pod wzg.;-

dla nos$nosci zatozonej w projekcie technicznym.

Podloze winne by¢ réwne, czyste i odwodnione.

Beton winien by¢ rozktadany w miar¢ mozliwosci w sposob ciagly z zachowanie"

kontroli grubosci oraz rzgdnych wg projektu technicznego.

6. Kontrola jakosci.
Kontrola jakosci wykonania betondéw polega na sprawdzeniu zgodnosci z projektem i: podanymi wyzej
wymaganiami. Roboty podlegaja odbiorowi.

7.  Obmiar robét.

Jednostkami obmiaru s3:

B.04.01.00 - 1 m*® wykonanej konstrukcji.
B.04.02.00 -Im* wykonanego podbetonu.

8.  Odbior robét.
Wszystkie roboty objete B.04.01.00 i B.04.02.00 podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych wg zasad
podanych powyzej. W szczegolnosci tunel dla pieszych podlega probnemu obcigzeniu wg PN-89/S-10050.

9. Podstawa platnosci.
Placi si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7. Cena jednostkowa obejmuje dla B.04.01.00:

- dostarczenie niezbednych czynnikow produkcji

- oczyszczenie podtoza

- wykonanie deskowania z rusztowaniem

- ulozenie mieszanki betonowej w nawilzonym deskowaniu, z wykonaniem projektowanych otwordow,
zabetonowaniem zakotwien i marek, zageszczeniem 1 wyrdwnaniem powierzchni

- pielggnacj¢ betonu

- rozbidrka deskowania i rusztowan

- oczyszczenia stanowiska pracy i usunigcie materiatdéw rozbidrkowych poza granice obiektu.
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B.04.02.00. Podbeton na podtozu gruntowym,
Placi si¢ za ustalong ilo§¢ m? betonu wg ceny jednostkowej, ktora obejmuje; wyrownanie podloza, przygotowanie,
ulozenie, zageszczenie 1 wyrownanie betonu, oczyszczenie stanowiska pracy.

10.  Przepisy zwiazane.

PN-EN 206-1:2003 Beton.

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatoSci.

PN-EN .196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie czaséw wigzania i statoéci objetosci.
PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenia.
PN-B-30000:J990 Cement portlandzki.

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami.

PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojne. Projektowanie i obliczanie.

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

0G - 02

PILKOCHWYTY

127



0G-02

1.WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét wykonania
pitkochwytow.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych pkt. 1.1

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. 0G-02.01.00 Pitkochwyty - ogrodzenie woko6t boiska wielofunkcyjnego, usytuowane za bramkami
pitkarskimi w odlegto$ci minimum 1 m od ogrodzenia wysoko$ci 5 m i dtugosci zgodnie z projektem. Wykonany z
bezwezlowej siatki polipropylenowej. Siatka rozwieszona na aluminiowych slupach no$nych za pomoca akcesoriow
montowych. Stupy rozmieszczone w rozstawie osiowym, mocowane w zafundamentowanych tulejach.

Pozostate okreslenia podane w specyfikacji technicznej /STWiORB / zgodne z obowigzujacymi
normami i wytycznymi.

1.4. Zakres robot objety specyfikacja

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci zwigzane z wykonaniem pitkochwytow dla
projektowanego terenu boiska publicznego i silowni zewnetrznej na podstawie posiadanej dokumentacji
budowlane;.

Informacje o terenie budowy zgodnie z dokumentacja.

1.4.1. Roboty budowlano-montazowe:

Konstrukcja pitkochwytow bedzie wykonana ze stupéw aluminiowych o wysokosci 5 m ponad gruntem,
zmontowanych w tulejach umieszczonych w fundamencie betonowym. Tuleje osadzone na glebokosci 45 cm w
fundamencie, wystajace na 5 cm z fundamentu. Fundament o wymiarach 50 x 50 cm i giebokosci 100 cm
posadowiony na poziomie -1,07 (5 cm pod powierzchnig boiska).

Zakres prac bedzie polegac na:

- wykonaniu fundamentow z tulejami pod stupy;

- montazu stupow i zastrzatow;

- montazu siatek na stupach.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot oraz za zgodno$¢
z kosztorysem, specyfikacja techniczng i sztukg budowlana.

1.5.1. Informacja o placu budowy

Na okres prowadzenia robdt nalezy wydzieli¢ teren objety przebudowa w taki sposdb aby utrzymaé¢ normalne
warunki uzytkowania pozostalej czgsci placu i chodnikow.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za teren budowy od chwili przekazania

do odbioru koncowego.

1.5.2. Ochrona $rodowiska
Wykonawca ma obowiazek znaé¢ i podejmowac wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do
przepisow i norm dotyczacych ochrony srodowiska.

1.5.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy o ochronie p/pozarowej. Wymagany sprzgt przeciwpozarowy bedzie
utrzymywany zgodnie z wymaganymi przepisami. Materialy tatwopalne beda sktadowane i zabezpieczone przed
dostepem 0s06b trzecich zgodnie z obowigzujacymi wymogami.

1.5.4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca ma obowiazek zadba¢ o przestrzeganie przepisow bezpieczenstwa i higieny
pracy w tym, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i zycia
oraz nie spetniajacych odpowiednich warunkéw sanitarnych .

2. MATERIALY
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2.1.Stupy i zastrzaty pitkochwytow

Konstrukcja bedzie wykonana ze stupow aluminiowych o wysokosci 5 m ponad gruntem, zmontowanych w
tulejach umieszczonych w fundamencie betonowym. Tuleje osadzone na glgbokosci 45 cm w fundamencie,
wystajace na 5 cm z fundamentu. Fundament o wymiarach 50 x 50 cm i glebokosci 100 cm posadowiony na
poziomie -1,07 (5 cm pod powierzchnig boiska).

Stupy narozne i koncowe wykonaé jako wzmocnione z zastrzatami do kazdego kolejnego stupa w linii siatki.
Elementy konstrukcyjne:

- shupy nosne narozne wzmocnione, aluminiowe 80 x 80 mm o $ciance 3 mm, malowane proszkowo na kolor
zielony;

- stupy noséne narozne standardowe, aluminiowe 80 x 80 mm o $ciance 2,2 mm, malowane proszkowo na kolor
zielony;

- zastrzaly stalowe 40 x 40 mm o $ciance 3 mm, ocynkowane i malowane proszkowo na kolor zielony;

2.2.Siatki pitkochwytow

Jako zabezpieczenie przed wypadnigciem pitki z pola gry zastosowano siatke polipropylenowa.

Na stupach za pomoca chwytakow i linek rozpigte dwa rodzaje siatek:

- od wysokosci 0 do 2 m siatka polipropylenowa, bezwezlowa, o oczku 4,5 x 4,5 cm i grubosci linki 4 mm
(wysokos¢ siatki 2 m);

- od wysokosci 2 do 5 m siatka polipropylenowa, bezweztowa, o oczku 10 x 10 cm i grubosci linki 4 mm
(wysokos¢ siatki 2 m);

Obie siatki na Iaczeniu 2 m nad ziemig zszyte ze soba.

2.2. Zrédha uzyskania materiatow
Wbudowane materiaty budowlane powinny spetnia¢ wymagania jako$ciowe okreslone
Polskimi Normami i posiada¢ aprobatami techniczne, swiadectwa kwalifikacyjne, atesty.

2.3. Przechowywanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby materiaty przeznaczone do wbudowania byty zabezpieczone przed
zniszczeniem i zachowaty swojg jakosc.

Najlepiej by byly przechowywane w zamknigtych, suchych magazynach, na utwardzonym
podiozu.

3. SPRZET

Roboty nalezy wykonywac¢ odpowiednim sprzetem, ktérego uzycie nie wplynie niekorzystnie na jako$§é
wykonywanych robot.
Sprzet powinien by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy.

4. TRANSPORT

Wyroby do transportu nalezy zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi poprzez
odpowiednie opakowanie. Nalezy je rowniez zabezpieczy¢ przed przesuni¢ciami i utratg
statecznosci. Wykonawca na biezgco i na wlasny koszt bedzie usuwaé wszelkie zabrudzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach dojazdowych do miejsca robot.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Roboty budowlano-montazowe
- Wykona¢ doty pod fundamenty;
- W podtozu wykona¢ fundament i osadzi¢ tuleje montazowe w rozstawie osiowym wskazanym dla danego
wymiaru pitkochwytu.
- Gorna krawedz tulei ma by¢ osadzona ok. 4 - 5 cm nad poziomem zerowym boiska.
- Zalecana wielko$¢ fundamentéw wynosi min. 500 x 500 mm i glebokosci min. 1000 mm przy klasie betonu B25
w zalezno$ci od strefy przemarzania gruntu. Zalecane zbrojenie stopy fundamentowej czterema pretami #12 mm
potaczonymi w trzech poziomach drutem @ 6 mm.
- Profil w tulei mozna montowac i eksploatowac¢ po catkowitym wyschnigciu betonu ok. 5-7 dni.
- Osadzi¢ profile aluminiowe w tulejach przetloczeniem w kierunku boiska, wypionowac i skreci¢ za pomoca $rub
M10. Uwaga $ruby dokreca¢ do uzyskania oporu nie naruszajac $cianek profilu.
- Na skrajnych stupach o wzmocnionych profilach zamontowac zastrzat profil-tuleja. Dolng czg$¢ przykrecic¢ do
tulei nastgpnego profilu a nastgpnie w gornej czesci przewierci¢ shup aluminiowy i przykrecic srubg z nakretka
samo kontrujaca.
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- Przewlec linke stalowa przez $ruby z okiem w gérnej i dolnej czesci pitkochwytu , nastepnie z jednej strony
zaktu¢ linke a z drugiej zamontowac $rube rzymska.

- Napia¢ linki za pomocg $rub rzymskich do uzyskania oporu.

- W gornej oraz dolnej czesci siatki polipropylenowej zamontowaé karabinczyki ocynkowane w rozstawie 3szt/mb.
- Na pionowych wzmocnieniach siatki zamontowa¢ haczyki PP w rozstawie 3szt/mb.

- Powiesic siatke zaczepiajac karabinczyki ocynkowane o linke stalowa w gornej i dolnej czesci pitko chwytu,
nastgpnie umiescic¢ haczyki PP w przetloczeniu kazdego stupa) i przekrecic¢ o 90°.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowiazany do opracowania i przedstawienia do zaakceptowania przez
inspektora nadzoru programu zapewnienia jako$ci, w ktérym przedstawi zamierzony sposob
wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace prawidtowe
wykonanie robot

6.2. Zasady kontroli jakoS$ci
Za pelng kontrolg jakosci robot i stosowanych materiatdow odpowiada Wykonawca

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi sa jednostki przyjete w dokumentacji kosztorysowe;j

8. ODBIOR ROBOT

Roboty podlegaja odbiorowi:
- odbiorowi roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu - odbiorowi koncowemu
- odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji

9. PODSTAWA PEATNOSCI
Platnos¢, sposob i terminy okre$la umowa sporzadzona migdzy Zamawiajacym a Wykonawca

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dn. 7 lipca 1994r. — Prawo Budowlane — Dz. U. z 2003 r. Nr 207,p0z.2016

z p6z. zmianami

- Ustawa z dn. 29 stycznia 2004r.- Prawo Zaméwien Publicznych — Dz. U. Nr 19,poz. 177

- Ustawa z dn. 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowlanych - Dz. U. Nr 92, poz.881

- Ustawa z dn. 24 sierpnia 1991r. — o ochronie przeciwpozarowej — Dz.U. z 2002 Nr
147,p0z.1229

- Ustawa z dn. 21 marca 1985r. — o drogach publicznych — Dz.U. z 2004r. Nr204,poz. 2086

-Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych / tom I-V /
Wydaw. Arkady

-Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11.08.2004 r o certyfikatach bezpieczenstwa

na materiatach budowlanych w sprawie deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz

sposobu znakowania ich znakiem budowlanym ( Dz. U. Nr 198, poz. 2041)

- instrukcje ITB

- instrukcje producentow
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1.OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem SST s3 wymagania wykonania i odbioru rob6t budowlanych zwigzanych z dostawa i
montazem urzadzen sportowych, sitowni zewnetrznej, zabawowych i elementow matej architektury dla terenu
boiska i sitowni zewngtrznej we Wroctawiu przy ul. Pleszewskie;.

1.2.Zakres stosowania ST

Niniejsza szczegotowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.
Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych
prostych konstrukcji drugorzgdnych o niewielkim znaczeniu dla ktorych istnieje pewno$é, ze podstawowe
wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia i przy przestrzeganiu
zasad sztuki budowlanej. Kazdorazowe odstegpstwo od zatozen dotyczacych urzadzen zabawowych i wyposazenia
placu zabaw bedzie wymagato zgody Projektanta i Zamawiajacego.

1.3.Zakres robot objetych specyfikacja techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot obejmujacych prac w obrebie
planowanego placu zabaw przy wykonaniu:
- dostawe 1 montaz urzadzen sportowych i sitowni zewnetrznej (fitness) wg. rodzaju i ilo$ci podanej w projekcie i
niniejszej specyfikacji technicznej;
- dostawe i montaz urzadzen zabawowych wg. rodzaju i ilo§ci podanej w projekcie i niniejszej specyfikacji
technicznej;
- dostawe urzadzen rekreacyjnych elementéw matej architektury na terenie inwestycji wg. rodzaju i ilosci podanej
w projekcie i niniejszej specyfikacji technicznej;
- wykonanie fundamentéw pod urzadzenia i elementy matej architektury;
- montaz urzadzen i elementdw matej architektury wg lokalizacji podanej w projekcie placu zabaw.

2.PROWADZENIE ROBOT

2.1. Ogélne zasady prowadzenia robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umows, $ciste przestrzeganie
harmonogramu robot, oraz za jako$¢ zastosowanych materiatoéw i wykonanych robét, jak tez za ich zgodnos¢ z
projektem, wymaganiami specyfikacji technicznych, oraz poleceniami Projektanta i Zamawiajacego. Wymagania
dotyczace prowadzenia robot podano w ST — czesci ogdlne;.

3.MATERIALY I URZADZENIA
3.1.Wymagania ogélne

3.1.1. Zrédla uzyskania materialow i urzadzen

Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia materiatow i urzadzen zgodnie z wymaganiami specyfikacji
technicznych, oraz stosowania materialow i urzadzen spetniajacych wymagania okreslone Polskimi
Normami w szczegdlnosci PN-EN 1176 1 PN-EN 1177, aprobatami technicznymi i certyfikatami CE.
Ogdlne wymagania dotyczace pozyskiwania materialow urzadzen ,podano w STWiORB - czg$¢ ogdlna.

3.1.2.Materialy i urzadzenia nieodpowiadajace wymaganiom jako$ciowym

Nie dopuszcza si¢ instalowania urzadzen sportowych, zabawowych, elementow malej architektury i wyposazenia
niespetniajacych Polskich Norm (PN-EN 1176 1-11) w zakresie wyposazenia placow zabaw i nawierzchni placow
zabaw (PN-EN 1177).

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz ztozone
w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Niezbadane i niezaakceptowane materialy nieposiadajace
certyfikatow Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

3.1.3.Przechowywanie i skladowanie materialow
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Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu ich wbudowania byly zabezpieczone przed
zniszczeniem , zachowywaty swoja jakos¢ i whasciwosci do robot i byty dostepne do kontroli w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Zamawiajacym lub po za terenem budowy w miejscach zorganizowanych
przez Wykonawce. Sktadowanie materiatdw i gotowych elementow do montazu urzadzen, oraz materialdw na
nawierzchni¢ powinno by¢ zgodne z zapisami aprobat technicznych oraz wytycznych producentow.

3.1.4.Wariantowe stosowanie materialéw

Dopuszcza si¢ zastosowanie urzadzen innego typu niz wskazane w projekcie, jednak musza one spetniaé
wszystkie wymagania okreslone w Polskiej Normie, zalozenia programu funkcjonalnego, walorow jakosciowych i
ksztattu stref bezpieczenstwa (z niewielkimi zmianami mieszczacymi si¢ w wyznaczonych terenach dla urzadzen).

Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego i Projektanta o zamiarze wykorzystania innych materiatlow lub
urzadzen niz wskazane w projekcie, co najmniej trzy tygodnie przed uzyciem materiatu albo w okresie dtuzszym,
jezeli bedzie to wymagane do badan prowadzonych przez zamawiajacego. Zamawiajacy i Projektant odniosa si¢ do
proponowanych zmian, akceptujac je, badz odrzucajac w zaleznosci od oceny wymagan postawionych powyzej.

3.2.Charakterystyka ogélna nawierzchni terenu boiska, sitowni zewnetrznej i urzadzenia zabawowego
Wszystkie urzadzenia do zabawy, w ktorych wysoko$é swobodnego upadku jest wicksza niz 60 cm i/ lub

urzadzenia wymuszajace ruch uzytkownika, powinny by¢ ustawiane na nawierzchni wytlumiajacej uderzenia na

catej powierzchni zderzenia, dostosowanej do wymagan wspotczynnika HIC (Head Injury Criterion) okreslanego na

podstawie maksymalnej wysokosci swobodnego upadku z urzadzenia.

Zastosowany typ nawierzchni powinien amortyzowaé upadki i zmniejszy¢ ryzyko sthuczen. Nawierzchnia powinna

posiadac¢ system szybko odprowadzajacy wode¢ opadowa, aby nie powstawato na niej btoto i kaluze po deszczu.

Powinna zachowywa¢ niezmieniony stan praktycznie przy kazdej pogodzie. Powinna by¢ odporna na dziatanie

wandali, oraz wymaga¢ minimalnych naktadéw na utrzymanie w czystosci. Podstawowymi wymaganiami

stawianymi nawierzchni jest zgodno$¢ z Polska Norma PN-EN 1177 dotyczacg nawierzchni placéw zabaw.

W ramach przedsigwzigcia przewiduje si¢ wykonanie nawierzchni bezpiecznej z:

- materiatéw syntetycznych

- zwiru o réznych grubosciach 30 cm;

- darni (trawnika w rolce);

Wymagania stawiane nawierzchniom bezpieczenstwa opisane sg w cze$ciach drogowych niniejszego STWiORB.

3.3. Charakterystyka urzadzen boiska, silowni zewne¢trznej i zabawowych

3.3.1. Ogodlne wymogi stawiane urzadzeniom wyposazenia boiska, silowni zewnetrznej i zabawowym
Wszystkie zastosowane urzadzenia ktore ze wzgledu na charakter wykorzystania powinny spetnia¢
wymagania Polskich Norm PN-EN 1176 1-11 dotyczacej wyposazenia palcu zabaw i posiada¢ odpowiednie
certyfikaty bezpieczenstwa, oraz co najmniej trzyletni okres gwarancyjny.
Nalezy rozmiesci¢ je na pterenie w miejscach wskazanych w projekcie, w ten sposob by zapewni¢ zachowanie
bezpiecznych stref pomiedzy urzadzeniami, elementami zagospodarowania i wyposazenia terenu, oraz umozliwic¢
bezpieczne i funkcjonalne korzystanie z poszczegdlnych sprzetow. Wszystkie urzadzenia i elementy malej
architektury na placu zabaw nalezy lokowa¢ miejscach wskazanych w projekcie terenu.
Wykonawca powinien dotaczy¢ instrukcje uzytkowania urzadzen, oraz dostarczy¢ Zamawiajagcemu wytyczne
konserwacji, kontrolowania, funkcjonowania i dostepnosci czesci zamiennych sporzadzone przez producenta.
Instrukcje powinny spetnia¢ nastgpujgce wymagania:
- powinny by¢ napisane czytelnie i w prostej, zwigztej formie;
- gdzie tylko jest to mozliwe, powinny zawiera¢ ilustracje;
- powinny zawiera¢ co najmniej nastgpujace informacje: szczegoty dotyczace instalacji, funkcjonowania,
kontrolowania, konserwacji i dostgpnosci czgsci zamiennych urzadzenia;
Podczas zamawiania urzadzen nalezy skonsultowac si¢ z projektantem i uzyska¢ jego zgodg, co do doboru
palety kolorystycznej urzadzenia z oferowanej przez producenta.

3.3.2. Bramka z koszem do koszykowki (zgodna ze wzorem lub ro6wnowazna)

Urzadzenie wyposazenia sportowego boiska do streetball-u umozliwiajace rzuty do kosza gry w koszykowke i gre w
pitke reczna lub nozna.
Bramka o wymiarach 256x134x181 cm zintegrowana z koszem do gry o tacznej wysokosci 367 cm wykonana z
wytrzymalej stali odpowiednio zabezpieczonej przed dzialaniem warunkéw atmosferycznych.
Elementy stalowe - Elementy metalowe wykonane sa ze stali weglowej konstrukcyjnej zabezpieczonej przed korozja
malowaniem proszkowym. Jesli dane urzadzenie posiada tancuchy, taczniki, kotwy lub sruby musza by¢ one zawsze
ocynkowane.
Tablica z wypelnieniem HDPE.
Stupy konstrukcyjne - Shupy no$ne wykonane z rury stalowej @ 114 mm lub w niektérych wypadkach ksztaltownikow o
przekroju prostokatnym, ocynkowanych i malowanych proszkowo farbami poliestrowymi.
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Ocynk - Wszystkie elementy metalowe dodatkowo zabezpieczenie przed korozja za pomocg ocynku ogniowego.

Urzadzenie montowane na stale w gruncie. Fundament o wymiarach 30 x 30 cm przy kazdym ze stupkdéw z betonu B25 na
glebokosci 0,8 m pod powierzchnig gruntu i 5 cm pod powierzchnig boiska.

Dopuszczalne sg niewielkie odchylenia od powyzszych wymagan za zgoda inwestora i projektanta.

/
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3.3.3. Wyciag gorny i wyciskanie siedzac (zgodne ze wzorem lub rownowazne)
Zespot dwoch urzadzen sitowni zewnetrznej (fitness) do ¢wiczen sitowych osadzonych na pylonie. Wzmacnia mig$nie
klatki piersiowej oraz ramion. Poprawia kondycj¢ fizyczng i wptywa na przyrost masy migéniowe;.
Sposob ¢wiczenia wyciagu gornego: usig$é na siedzeniu i oprzeé si¢ na oparciu, a nastgpnie chwyci¢ mocno za uchwyt i pcha¢ w
gore. Powoli powracac¢ do pozycji wyjsciowej i pamigtac¢ aby nie blokowac tokci.
Sposob ¢wiczenia wyciskanie siedzgc: usig$é na siedzeniu i oprzeé si¢ na oparciu, a nastgpnie chwyci¢ mocno za uchwyt i
ciggnac do siebie. Powoli powraca¢ do pozycji wyjéciowe;.
Wymiary urzadzenia ~2,03 x ~0,79 x ~1,95 m.
Zakres pracy: 0° - 50°1 0° - 25°.
Powierzchnia zderzenia: ~5,0 x ~3,8 m.
Pole powierzchni zderzenia ~16,8 m2.
Obwod powierzchni zderzenia: ~18,7 m.
Urzadzenie wykonane ze:
- stali ocynkowanej malowanej proszkowo na kolor szary (pylon) i pomaranczowy (pozostale cz¢sci urzadzenia.
- stopnie stalowe, ocynkowane i malowane proszkowo.
- siedziska z ptyty HDPE.
- lozyska w mechanizmach toczne kulowe zwykte i / lub tozyska stozkowe.
- elementy ztaczne ocynkowane, malowane proszkowo,
- nakretki kotpakowe z tbem kulistym.
- inne elementy takie jak tby $rub, nakretki ostonigte plastikowymi zaslepkami.
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Urzadzenie montowane na stale w gruncie. Fundament prefabrykowany o wymiarach 35 x 35 cm przy kazdym ze stupkow
pylonu z betonu minimum B20 na glgbokoséci minimum 0,65 m pod powierzchnig gruntu i 30 cm pod powierzchnig terenu.
Dopuszczalne sa niewielkie odchylenia od powyzszych wymagan za zgoda inwestora i projektanta.
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3.3.4. Orbitrek (zgodny ze wzorem lub rownowazny)

Urzadzenie sitowni zewnetrznej (fitness) do ¢wiczen ogoélnoruchowych. Urzadzenie poprawia funkcje uktadu sercowo-
naczyniowego i oddechowego. Poprawia koordynacje ruchowa, sprawnos¢ konczych goérnych i dolnych oraz stawéw. Pomaga w
utracie tkanki thuszczowej.

Sposoéb ¢wiczenia: ztapaé¢ rekoma za uchwyty, stangé na pedatach. Pcha¢ i ciggnaé drazki r¢koma, rownoczes$nie poruszajac
nogami w przod i tyt na zmiang.

Wymiary urzadzenia ~1,16 x ~0,59 x ~1,74 m.

Powierzchnia zderzenia: ~4,2 x ~3,6 m.

Pole powierzchni zderzenia ~13 m?.

Urzadzenie wykonane ze:

- stali ocynkowanej malowanej proszkowo na kolor szary (pylon) i pomaranczowy (pozostale cz¢sci urzadzenia.
- stopnie stalowe, ocynkowane i malowane proszkowo.

- lozyska w mechanizmach toczne kulowe zwykte i/ lub tozyska stozkowe.

- elementy ztaczne ocynkowane, malowane proszkowo,

- nakretki kotpakowe z tbem kulistym.

- inne elementy takie jak tby $rub, nakretki ostonigte plastikowymi zaslepkami.
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Urzadzenie montowane na stale w gruncie. Fundament prefabrykowany o wymiarach 35 x 35 cm przy kazdym ze stupkow,
wykonany z betonu minimum B20 na glebokosci minimum 0,65 m pod powierzchnig gruntu i 30 cm pod powierzchnig terenu.
Dopuszczalne sg niewielkie odchylenia od powyzszych wymagan za zgoda inwestora i projektanta.

3.3.5. WioSlarz i prasa nozna (zgodne ze wzorem lub ré6wnowazne)

Zesp6l dwoch urzadzen sitowni zewngtrznej (fitness) do ¢wiczen sitowych osadzonych na pylonie i shupkach.
Urzadzenie wio$larza poprawia ogo6lna wydajnos¢ organizmu, wytrzymatos$¢ oraz site. Wzmacnia migénie plecow, ramion i ndg.
Urzadzenie prasy noznej aktywizuje konczyny dolne. Wptywa na rozbudowe mig¢$ni ndg, posladkow i dolnych migsni brzucha.
Sposdb ¢wiczenia wio$larza: usiag$¢ wygodnie na siedzisku. Stopy postawione na podstopnicach. Rgkoma chwyci¢ za uchwyty.
Przeciagac¢ uchwyty do klatki piersiowej jednoczesnie prostujac nogi i plecy. Plynnie powtarza¢ ¢wiczenie.

Sposdb ¢wiczenia prasy noznej: usiag$¢ wygodnie na siedzisku. Oprzeé stopy o podstopnice. Prostowaé nogi zdecydowanym
ruchem odpycha¢ si¢ od urzadzenia i powraca¢ do pozycji wyjéciowej. Cwiczenie cyklicznie powtarzaé.

Wymiary urzadzenia ~2,70 x ~0,90 x ~1,95 m.

Powierzchnia zderzenia: ~6,3 x ~3,9 m.

Pole powierzchni zderzenia ~22,5 m?.

Urzadzenie wykonane ze:

- stali konstrukcyjna ogdlnego przeznaczenia, ocynkowana galwanicznie, §rutowana i malowanej proszkowo na kolor szary
(pylon) i pomaranczowy (pozostate czg¢$ci urzadzenia.

- stopnie stalowe, ocynkowane i malowane proszkowo.

- siedziska z ptyty HDPE.

- lozyska w mechanizmach toczne kulowe zwykte i/ lub tozyska stozkowe.

- elementy zlaczne ocynkowane.

- nakretki kotpakowe z tbem kulistym.

- inne elementy takie jak by $rub, nakretki ostonigte plastikowymi zaslepkami.

Urzadzenie montowane na stale w gruncie. Fundament prefabrykowany o wymiarach 35 x 35 cm przy kazdym ze stlupkow
pylonu i stupkéw urzadzenia z betonu minimum B20 na glgbokosci minimum 0,65 m pod powierzchnia gruntu i 30 cm pod
powierzchnig terenu.

Dopuszczalne sa niewielkie odchylenia od powyzszych wymagan za zgoda inwestora i projektanta.
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3.3.6. Piaskownica zasuwana duza (zgodna ze wzorem lub ré6wnowazna)
Urzadzenie zabawowe dla dzieci stuzace do zabawy w piasku wigkszej grupy dzieci. Wyposazone w zasuwane
pokrywy do ochrony piasku przed zanieczyszczeniami, gtdéwnie ze strony zwierzat.
Wymiar urzadzenia: ~2,44 x ~4,70 m, wysokos¢: ~0,42 m.
Obszar bezpieczenstwa: ~5,44 x ~7,70 m.
Konstrukcja stupkéow 8,0 x 9,5 cm z drewna przecieranego krzyzowo lub klejonego warstwowo o zaoblonych krawgdziach,
impregnowanego cisnieniowo lub malowanego impregnatem koloryzujacym.
Pokrywy ze sklejki laminowanej, wodoodpornej lub HDPE zabezpieczone przed dziataniem czynnikéw atmosferycznych. Inne
elementy drewniane impregnowane ci$nieniowo.
Piaskownica wypelniona piaskiem o ziarnach 0-2 mm, kopanym, ptukanym, przebadanym biologicznie, atestowanym. Grubo$¢
warstwy piasku 70 cm..
Kolorystyka: naturalny kolor drewna lakierowanego, braz.
Urzadzenie montowane na stale w gruncie. Fundament wg wskazan producenta.
Maksymalna wysoko$¢ swobodnego upadku (HIC) ~0,45 m.
Grupa wiekowa: od 3 do 12 lat.

Dopuszczalne sg niewielkie odchylenia od powyzszych wymagan za zgoda inwestora i projektanta.

137



0G-03

Dopuszczalne sg niewielkie odchylenia od powyzszych wymagan za zgoda inwestora i projektanta.

3.3.7. Drabinka (zgodna ze wzorem lub réwnowazna)
Urzadzenie sitowni zewnetrznej (fitness) do ¢wiczen sitowych w formie drabinki do ¢wiczen montowane na pylonie.
Urzadzenie pomaga w rozciaganiu, korzystnie wplywajac na migsnie i stawy. Spetnia tez funkcj¢ rozgrzewki.
Sposob ¢wiczenia: ztapaé rgkoma najwyzszy drazek. Zginajac rece w tokciach podciagac si¢ w miar¢ mozliwosci. Opuszczac si¢
powolnym ptynnym ruchem. Cwiczenie powtarzaé.
Wymiary urzadzenia ~0,94 x ~0,76 x ~2,40 m.
Powierzchnia zderzenia: ~3,9 x ~2,2 m.
Pole powierzchni zderzenia ~7,8 m2.
Urzadzenie wykonane ze:
- stali ocynkowanej malowanej proszkowo na kolor szary (pylon) i pomaranczowy (pozostate czgsci urzadzenia.
- plyty z tworzywa HDPE / HPL
- elementy ztaczne ocynkowane, malowane proszkowo,
- nakretki kotpakowe z tbem kulistym.
- inne elementy takie jak tby $rub, nakretki ostonigte plastikowymi zaslepkami.
Urzadzenie montowane na stale w gruncie. Fundament prefabrykowany o wymiarach 35 x 35 cm przy kazdym ze stupkow
pylonu, wykonany z betonu minimum B20 na glgbokosci minimum 0,65 m pod powierzchnia gruntu i 30 cm pod powierzchnia
terenu.
Dopuszczalne sa niewielkie odchylenia od powyzszych wymagan za zgoda inwestora i projektanta.

st

3.3.8. Scianka wspinaczkowa Srednia (zgodna ze wzorem lub réwnowazna)
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Urzadzenie sportowo-zabawowe w formie przypominajacej naturalng skale z miejscami do pochwytu dtonmi i oparcia
stopami umozliwiajacymi wspigcie si¢ na gore urzadzenia. Urzadzenie bedzie posiadato dwa rodzaje wejsé: tatwe i trudne, co
umozliwi wspinaczke zaréwno poczatkujacym jaki i zaawansowanym uzytkownikom.

Sciana bezobstugowa, boulderowa, imitujgca formacje skalne.

Wymiar urzadzenia: ~2,20 x ~2,20 m, wysokos¢: ~3,00 m.

Obszar bezpieczenstwa: ~8,20 x ~8,20 m.

Maksymalna wysoko$¢ swobodnego upadku (HIC) 3,00 m.

Konstrukcja wykonana wytrzymatego laminatu poliestrowego, bedacego jednoczesnie konstrukcja nos$ng. Laminat zbrojony
mata szklang nadajaca pozadang wytrzymatos$¢ urzadzeniu.

Urzadzenie montowane na stale w gruncie. Scianka wspinaczkowa nie wymaga fundamentowania, a jej posadowienie polega na
wkopaniu jej na odpowiednig giebokos¢ w podtoze (zastosowanie kotnierza z laminatu obsypanego piaskiem).

Dopuszczalne sa niewielkie odchylenia od powyzszych wymagan za zgoda inwestora i projektanta.

3.3.9. Lawki z oparciem — 6 sztuk (zgodne ze wzorem lub ré6wnowazne)

Prosta w formie tawka z oparciem. Konstrukcja no$na z profilu stalowego, ocynkowanego, malowanego proszkowo na
kolor zielony. Siedzisko i oparcia wykonane z desek litych impregnowanych powierzchniowo bezbarwnie lub koloryzowanych
w ciepty odcien zblizony do jasnego brazu.

Wymiar urzadzenia: ~1,80 x ~0,67 m, wysokos¢: ~0,78 m. Lawka przytwierdzona do nawierzchni lub na fundamencie.
Fundament wg wskazan producenta.

Uwaga: jedna z tfawek oznaczonych na projekcie zagospodarowania terenu wymaga przytwierdzenia do nawierzchni ze wzgledu
na jej zblizenie do podziemnego przewodu sieci elektrycznej.

Dopuszczalne sa niewielkie odchylenia od powyzszych wymagan za zgoda inwestora i projektanta.

3.3.10. Stojak na trzy rowery (zgodny ze wzorem lub réwnowazny)
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Stojak na trzy rowery, umozliwiajacy przypiecie kota roweru. Konstrukcja nosna ze stali ocynkowanej i malowane;j
proszkowo na kolor szary.
Wymiar urzadzenia: ~1,37 x ~0,45 m, wysokos$¢: ~0,68 m. Stojak przytwierdzony do nawierzchni lub na fundamencie.
Fundament wg wskazan producenta.
Dopuszczalne sa niewielkie odchylenia od powyzszych wymagan za zgoda inwestora i projektanta.
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3.3.11. Kosze na $mieci — 3 sztuki (zgodne ze wzorem lub rownowazne)

Prosty parkowy pojemnik na $mieci o ksztalcie cylindrycznym z daszkiem nad otworem wrzutowym. Konstrukcja z
blachy stalowej, ocynkowanej, malowanej proszkowo na srebrny lub szary. Wymiar urzadzenia: ~0,54 x ~0,40 m, wysokos¢:
~1,07 m. Kosz przytwierdzony do nawierzchni lub na fundamencie. Fundament wg wskazan producenta.

Dopuszczalne sa niewielkie odchylenia od powyzszych wymagan za zgoda inwestora i projektanta.

g

3.3.12. Regulaminy placu zabaw — tablica informacyjna — 3 sztuki (zgodne ze wzorem lub réwnowazne)
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Tablica do umieszczenia regulaminu placu zabaw i terenu sportowo-rekreacyjnego. Konstrukcja no$na z profili
metalowych, ocynkowanych, malowanych proszkowo na kolor srebrny lub szary.
Wymiar urzadzenia: ~0,40 x ~0,08 m, wysokos¢: ~1,90 m. Zwienczenie wykonane z ptyt polietylenowych HDPE lub HPL tak
jak tablica do umieszczenia tekstu regulaminu. Tekst regulaminu zostanie przekazany wykonawcy w formie elektronicznej, po
podaniu szczegdtowego wymiaru jego powierzchni.
Tekst zostanie naniesiony technikg trwata (naklejony badZ namalowany).
Urzadzenie montowane na state w gruncie. Fundament wg wskazan producenta..

4.SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace stosowanego sprzetu podano w STWiORB - czgs¢ ogdlna.

5.TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu, podano w STWiORB - cze$¢ ogolna.

6.WYKONANIE ROBOT

6.1.Wymagania ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos$¢ zastosowanych
materiatow, urzadzen i wykonywanych roboét za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa , wymaganiami
STWiORB, oraz poleceniami Zamawiajacego i zaleceniami Projektanta.

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STWiORB - czeg$¢ ogolna. Ponadto roboty
powinny by¢ zgodne z wymogami instrukcji producenta urzadzen i wyposazenia.

6.2. Fundamenty i posadowienie urzadzen boiska, silowni zewnetrznej, zabawowego i wyposazenia
Fundamenty nalezy wykonac¢ tak, aby nie stwarzaty zagrozenia (potkniecia si¢, uderzenia). Cokoty,

podstawy fundamentowe, elementy mocujace urzadzenia, oraz wszelkie czg¢éci wystajace z fundamentow ,takie jak

konce $rub (chyba, ze zostaty odpowiednio zabezpieczone), nalezy umieszczaé co najmniej 350 mm ponizej

powierzchni zabawy.

Fundamenty prefabrykowane posadowi¢ w gruncie zgodnie z instrukcja producenta. Posadowienie wg wskazan

producenta.

Elementy betonowane w gruncie zala¢ betonem w klasie minimum C16/20, lub zalecanym przez producenta

urzadzen. Urzadzenia i wyposazenie mocowac nie wczesniej niz po osiagnigciu 80 % wytrzymalosci betonu. W

przypadku wczesniejszego montazu urzadzen zabezpieczy¢ (unieruchomic) przed uzywaniem do czasu osiggniecia

przez beton zadanej wytrzymatosci.

W wypadku natrafienia na grunty nieno$ne, nalezy wymieni¢ warstwe¢ gruntu na no$ny w obrebie fundamentu.

Po wykonaniu fundamentéw miejsca ich lokalizacji starannie zasypac i utozy¢ warstwe nawierzchni bezpieczenstwa

o projektowanej grubosci.

6.5. Montaz urzadzen urzadzen boiska, silowni zewnetrznej, zabawowego i wyposazenia
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Zaleca si¢, aby urzadzenie bylo instalowane w bezpieczny sposob, a takze zgodnie z krajowymi przepisami
budowlanymi i dotyczacymi bezpieczenstwa oraz zapisami normy PN-EN 1176-7.
Wykonawca powinien zapewnic¢ informacje odnoszace si¢ do bezpieczenstwa instalacji przed przyjgciem
zamoOwienia, np. dane katalogowe oraz zapewni¢ instrukcj¢ montazu umozliwiajaca prawidlowy montaz, wykonanie
1 ustawienie urzadzenia w terenie.
Niniejsze informacje powinny zawiera¢ nastepujace dane, jezeli dotycza:
- przestrzen minimalng;
- wymagania dotyczace nawierzchni (tgcznie z wysokoscia swobodnego upadku i rozmiarem nawierzchni);
- catkowite wymiany najwigkszych czesci;
- masg¢ najciezszych czesci lub sekcji;
- wytyczne dotyczace planowanego przedziatu wiekowego uzytkownikoéw urzadzenia;
- czy urzadzenie jest przeznaczone do uzytku w pomieszczeniach lub w warunkach nadzoru;
- dostepnos¢ czesci zapasowych;
- $wiadectwo zgodnosci z Normg PN-EN 1176;
- certyfikat CE.

Wszystkie urzadzenia zabawowe nalezy zmontowac¢ zgodnie z instrukcja producenta oraz na state
zwigzaé z gruntem za pomocg ocynkowanych kotew stalowych mocowanych w betonowym
fundamencie (beton w klasie minimum C16/20) lub w sposob wskazany przez producenta. Na state zwigzane z
gruntem poprzez fundamenty lub wg instrukcji producenta, powinny by¢ takze elementy malej architektury: tawki,
kosze na $mieci, stojaki na rowery, tablice z regulaminem i inne.
Instrukcja montazu zostanie przekazana Zamawiajacemu w celu ewentualnego ponownego montazu wymienianego
urzadzenia lub jego czesci po okresie gwarancyjnym. Wykonawca powinien zapewni¢ ponadto instrukcje
konserwacji (oznaczone numerem normy), ktore powinny zawierac stwierdzenie czy czgsto$¢ kontroli zmienia si¢ w
zaleznosci od typu urzadzenia lub materialow uzytych i innych czynnikow np. intensywnego uzytkowania ,poziomu
wandalizmu, zanieczyszczenia powietrza, wieku urzadzenia. Wykonawca winien zapewni¢ rysunki i schematy
niezbedne do konserwacji, kontroli i sprawdzenia prawidlowosci dziatania urzadzenia i jezeli dotyczy — jego
napraw.

7. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.1. Zasady kontroli jakoS$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole jako$ci robot i stosowanych materiatow. Wszystkie
koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow i robot ponosi Wykonawca. Ogolne
wymagania dotyczace kontroli jako$ci robot, pobierania probek oraz przeprowadzenia badan podane w STWiORB
- cze$¢ ogblna.

Zamawiajacy moze dopusci¢ do uzycia tylko te urzadzenia i materiaty, ktore posiadajg certyfikat na znak
bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie PN
aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA
z 1998 r ( Dz.U. 99/98 ). Po zakonczonej instalacji nowego placu zabaw zaleca si¢ kontrole wstgpna wykonana
przez osobe kompetentna, w obecno$ci Wykonawcy oraz Zamawiajacego w celu oceny zgodnosci z odpowiednia
czescig PN-EN 1176.

W przypadku usterki powodujacej zagrozenie bezpieczenstwa, zaleca si¢ ich bezzwloczne usuni¢cie na
koszt Wykonawcy. Jezeli usuni¢cie usterek nie jest mozliwe od razu, zaleca si¢ zabezpieczenie urzadzenia w
sposob uniemozliwiajacy uzytkowanie, np. unieruchamiajac je lub wycofujac z uzycia do momentu usuniecia
usterki. Zaleca si¢ sprawdzanie i konserwowanie urzadzenia i jego elementow zgodnie z instrukcjami producenta,
z czgstotliwo$cig nie mniejsza niz jest przez niego zalecana.

8.OBMIAR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady obmiaru robdt
Ogo6lne wymagania dotyczace zasady obmiaru robot podano w S STWiIORB - czg$¢ ogdlna. Jednostki
obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowe;j.

9.0DBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace zasad odbioru robot podano w STWiORB - czeg$¢ ogdlna. Wszystkie roboty
objete niniejsza ST podlegaja zasadom odbioru wtedy, gdy zostang zgtoszone do odbioru i bedg zgodne z
dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Zamawiajacego.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodne z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi i
wymaganiami Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania dadzg wyniki pozytywne.
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W przypadku stwierdzenia , w czasie odbioru rob6t i wad i nieprawidtowosci wykonawczych Zamawiajacy ustali
zakres wykonania robot poprawkowych lub poleci ponowne wykonanie wadliwie zrealizowanych robot. Roboty
poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym przez Zamawiajgcego.

10.PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady dokonywania rozliczen za roboty objete niniejsza specyfikacja podano w ST - cze$¢ ogdlna.
Podstawg platnosci jest skalkulowana i przedstawiona w ofercie przez Wykonawce cena jednostkowa za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych.
Platnos¢ za wykonane prace z zakresu dostawy montazu urzadzen oraz wykonania nawierzchni bezpiecznych
powinna by¢ zgodna z projektem placu zabaw, przedmiarem robdt i przyj¢tym kosztorysem ofertowym
Wykonawcy.

Placi si¢ za faktycznie wykonang i odebrang ilo$¢ rob6t okreslong w jednostkach odmianowych oraz wg cen
jednostkowych przyjetych w kosztorysie ofertowym wykonawcy wg zasad okreslonych w umowie.

Placi si¢ za:

- 1 m?® przerzuconego gruntu w ramach robot ziemnych,

- zakup 1 szt. urzadzenia na plac zabaw,

- zakup 1 szt. poszczegdlnych elementow malej architektury,

- dostawe i montaz 1 szt. urzadzenia sportowego, sitowni zewnetrznej i zabawowego,

- dostawe 1 montaz 1 szt. poszczeg6lnych elementow matej architektury.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
11.1. Normy.

Wszystkie roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowiazujacymi w Polsce normami dotyczacymi wyposazenia palcow zabaw oraz
innymi normami zwigzanymi:
- PN-EN 1176-1; 2009 Wyposazenie palcow zabaw i nawierzchnie —Czg$¢ 1;0golne wymagania bezpieczenstwa i metody badan;
- PN-EN 1176-2; 2009 Wyposazenie palcow zabaw i nawierzchnie —Czg$¢ 2;Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i metody badan hustawek ;
- PN-EN 1176-3; 2009 Wyposazenie palcow zabaw i nawierzchnie —Czg$¢ 3;Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni;
- PN-EN 1176-4; 2009 Wyposazenie palcow zabaw i nawierzchnie —Czg$¢ 4;Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa metody badan kolejek
linowych;
- PN-EN 1176-5; 2009 Wyposazenie palcow zabaw i nawierzchnie —Czg$¢ 5; Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i metody badan karuzeli;
-PN-EN 1176-6; 2009 Wyposazenie palcow zabaw i nawierzchnie —Cz¢$¢ 6; Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i metody badan urzadzen
kotyszacych;
- PN-EN 1176-7; 2009 Wyposazenie palcow zabaw i nawierzchnie —Czg$¢ 7; Wytyczne instalowania ,kontroli konserwacji i eksploatacji;
- PN-EN 1176-10 2009 Wyposazenie palcow zabaw i nawierzchnie —Czg¢$¢ 10; Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i metody badan
catkowicie obudowanych urzadzen do zabawy;
- PN-EN 1176-11; 2009 Wyposazenie palcow zabaw i nawierzchnie —Czg¢$¢ 11; Dodatkowe wymagania bezpieczenstwa i metody badan sieci
przestrzennej;
- PN-EN 1177; 2009 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki-Wymagania bezpieczenstwa i metody badan;
- PN-B -06250 Beton zwykty;
- PN-B -06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego;
- PN-B -32250 Materialy budowlane .Woda do betondw i zapraw;
- PN-EN 844-3:2002 Drewno okragle i tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne dotyczace tarcicy;
- PN-EN 844-1:2001 Drewno okragte i tarcica. Terminologia. Terminy ogdlne wspolne dla drewna okraglego i tarcicy;
- PN-82/D-94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna sortowana metodami wytrzymato$ciowymi;
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