SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Obiekt : Budynek mieszkalny, wielorodzinny przy ul. Pelczynskiej 140 we
Wroclawiu
Temat : Remont i dachu wraz z wymiang pokrycia dachowka

ceramiczng (karpiowka), wymiang lat, remontem konstrukcji
dachu, wymiang rynien i rur spustowych, wymiana obroébek
blacharskich, uzupelnieniem wlazéw kominiarskich

Data wykonania : sierpien — listopad 2019 r.

Inwestor :  Gmina Wroclaw reprezentowana przez Wroctawskie Mieszkania Sp. z o.o.
ul. M. Reja 53-55, 50 — 343 Wroclaw

Opracowal Waldemar Dudek



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (SST)
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ROBOTY ROZBIORKOWE DACHU

CPV -4511.0000-1 - Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow
budowlanych; roboty ziemne
CPV -45111.220-6 - Roboty w zakresie usuwania gruzu
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej SST ,,Roboty rozbidérkowe” sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru rozbiérki pokrycia dachowego z dachdwki ceramicznej
w ramach remontu dachu budynku mieszkalnego wielorodzinnego znajdujacego si¢ przy ul.
Petczynskiej 140 we Wroctawiu.

1.2. Przedmiot i zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako pomocniczy dokument przetargowy przy zleceniu
1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie podstawowe czynnosci
umozliwiajagce 1 majace na celu wykonanie rozbidrki pokry¢ dachowych z dachéwki
ceramiczne;j:

Roboty podstawowe

- rozbidrka pokrycia z dachowek karpiowek,

- rozbiérka obrébek blacharskich , rynien i rur spustowych

- rozbiorka cze¢sci drewnianej konstrukcji dachu ok. 20 %

Roboty towarzyszace

- montaz rusztowan, elementéw zabezpieczajacych,

- zabezpieczenie elementéw budynku przed uszkodzeniem podczas robot,

- wykonanie prac porzadkowych,

- wywOz i utylizacja materiatéw rozbiérkowych

Wszystkie prace rozbiorkowe wykonywac¢ pod nadzorem technicznym. W razie stwierdzenia
nieprawidlowos$ci wstrzymac roboty i powiadomi¢ nadzér budowy

Informacje o terenie budowy i zagospodarowaniu placu budowy

- Nalezy wuzgodni¢ sposdb i1 miejsce sktadowania materiatow z rozbidrki. Wielkosci
poszczegbdlnych miejsc sktadowania nalezy dostosowa¢ do rzeczywistej ilosci sktadowanego
materiatu..

1 .4 Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z zatagczonym
przedmiarem, Specyfikacja Techniczng, poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie wykonywat roboty zgodnie z przyjetymi do stosowania normami,
instrukcjami, przepisami. Wykonawca przedstawi Inwestorowi, Inspektorowi Nadzoru do
zaakceptowania harmonogram robot, wykaz materiatéw stosowanych przy wykonywaniu robot
okreslonych umowa.

2. MATERIALY

Materiaty nowe.

Materiaty pochodzace z rozbidrki nalezy podda¢ ocenie i zdatne do uzytku zastosowac do
remontu po uzyskani akceptacji Inspektora Nadzoru

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonywania robot

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci wymaganiom zawartym
w projekcie organizacji robot , zaakceptowanym przez Inzyniera ( Inspektora Nadzoru)

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialow

Sposéb transportu i sktadowania materiatéw powinien by¢ zgodny wymaganiami BHP

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Rozbidérka elementéw drewnianych i ceglanych

Na podstawie Dokumentacji Technicznej nalezy wyznaczy¢ elementy przewidziane do
rozebrania. W przypadku elementéw konstrukcyjnych zastosowaé rozwigzania zabezpieczajace



przed awariami budowlanymi. Obszar robot nalezy oznakowa¢ i zabezpieczy¢ zgodnie
z wymogami przepiséw BHP.

Odpady transportowac¢ na zewnatrz budynku tak, aby nie zanieczyszczaly placu budowy. Do
czasu wywiezienia, odpady sktadowa¢ w kontenerach.

5.2. Wywoz 1 utylizacja odpadéw

Odpady nalezy utylizowa¢ w sposéb i w miejscu zgodnym z wymogami ustawy.

Przed przystagpieniem do wykonywania robot rozbiérkowych nalezy wykonac :

- wszelkie niezbedne zabezpieczenia

- wygrodzenia stref bezpieczenstwa

- wygrodzenie i oznaczenie miejsc skladowania gruzu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie rozbieranych elementéw oraz zgodno$¢
z obowigzujacymi przepisami

6.1. Z utylizacji odpadéw nalezy posiada¢ karty przekazania odpadéw zgodnie z wymogami
ustawy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ilos¢ robot okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowe] z uwzglednieniem zmian
podanych w dokumentacji powykonawczej zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru
1 sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Roboty wymienione w ST podlegaja zasadom odbioru robot zanikowych.

8.2. Zakonczenie odbioru pokrycia potwierdza si¢ protokotem, ktéry powinien zawierac
stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania z zaméwieniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.Platnosci.

Cena robot obejmuje :

- prace pomiarowe i pomocnicze

- transport wewnetrzny materiatoéw z rozbidrki i ich usuniecie na zewnatrz obiektow

- zabezpieczenie elementéw konstrukcyjnych przed awaria

- zabezpieczenie zachowanych elementéw przed uszkodzeniem

- przeprowadzenie demontazu wyznaczonych elementow

- czyszczenie podloza po zdemontowanych elementach ,przetransportowanie odpadéw
z miejsca rozbidrki do konteneréw

- zatadunek 1 wytadunek gruzu

- koszt sktadowania i utylizacji gruzu

- uporzagdkowanie miejsca prowadzenia robot



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (SST)
WYKONANIA T ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ROBOTY POKRYWCZE Z DACHOWKI CERAMICZNEJ

CPV - 4526.0000-7 - Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych
1 inne podobne roboty specjalistyczne
CPV -45261.210-9 - Wykonywanie pokry¢ dachowych
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
pokry¢ dachowych z dachowki ceramicznej w ramach remontu dachu budynku

przy ul. Petczynskie 140 we Wroctawiu

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako pomocniczy dokument przetargowy przy zleceniu
1 realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie podstawowe czynnosci
umozliwiajgce i majace na celu wykonanie pokry¢ dachowych z dachéwki ceramiczne;.

1 .4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami

1.5 Ogdblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Materiaty stosowane do wykonania pokry¢ dachowych powinny mie¢ m.in.:

* Aprobaty techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi normami,

* Certyfikat lub Deklaracj¢ Zgodnosci z Aprobatg techniczng lub z PN,

* Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

* Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowanga norma europejska wprowadzong do zbioru norm
polskich,

* Na opakowaniach powinien znajdowac si¢ termin przydatnosci do stosowania. Wykonawca
obowigzany jest posiada¢ na budowie petng dokumentacj¢ dotyczacg sktadowania na budowie
materiatow przeznaczonych do wykonania pokry¢ dachowych.

2.1. Dach6éwka ceramiczna

Dachoéwka ceramiczna powinna spetnia¢ wymagania podane w normach. Wszystkie materiaty
do wykonania pokry¢ dachowych powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w normach
polskich lub aprobatach technicznych ITB dopuszczajacych dany materiat do powszechnego
stosowania w budownictwie.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonywania robot

* Roboty mozna wykonywac recznie lub przy uzyciu specjalistycznych narzedzi.

* Wykonawca jest zobowigzany do wuzywania takich narzedzi, ktére nie spowoduja
niekorzystnego wptywu na jako$¢ materiatéw i wykonywanych robot oraz beda przyjazne dla
srodowiska

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow

Sposob transportu 1 sktadowania powinien by¢ zgodny materiatéw warunkami i wymaganiami
podanymi przez producenta

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podktad z tat drewnianych

Podstawowe wymagania dla podktadow z lat drewnianych pod pokrycia z dachéwki
ceramicznej sg nastgpujace:

* grubos$¢ nowych tat powinna by¢ taka sama jak tat istniejagcych,

» wzdluz kalenicy i narozy dachu nalezy przybi¢ dodatkowe taty do mocowania ggsiorow

* nowe laty zabezpieczy¢ przed owadami, grzybami i1 ogniem S$rodkami dopuszczonymi do
stosowania w budownictwie i posiadajacymi stosowne aprobaty techniczne,



* faty przybija¢ do krokwi jednym gwozdziem,

* styki fat powinny znajdowac¢ si¢ na krokwiach,

* przeSwit pomigdzy powierzchnig lacenia a lata kontrolng o dlugosci 2 m nie moze byc¢
wiekszy niz Smm w kierunku prostopadtym do spadku i nie wigkszy niz 10 mm w kierunku
rownolegtym.

5.2. Wykonanie pokry¢ - wymagania ogélne

Do wykonania pokry¢ dachowych nalezy przystapic:

* po sprawdzeniu zgodnosci wykonania podtoza i podktadu z dokumentacjg projektowg oraz
wymaganiami szczegétowymi dla danego rodzaju podioza,

* po zakonczeniu robot budowlanych wykonanych na powierzchni potaci, na przyktad: po
przemurowaniu kominéw, wyprowadzeniu wywiewek kanalizacyjnych, po osadzeniu listew
lub klockéw do mocowania obrobek blacharskich, wykonaniu obrébek blacharskich, uchwytow
rynnowych itp.,

* po sprawdzeniu zgodnos$ci z dokumentacjg projektowa materiatéw pokrywczych i sprzgtu do
wykonywania pokry¢ z dachowki ceramicznej. Roboty pokrywcze powinny by¢ wykonane
w sposob i zgodnie z wymaganiami podanymi w normach, projekcie budowlanym oraz
szczeg6towymi instrukcjami producenta.

Pokrycia z dachowki ceramicznej nalezy wykonywa¢ w porze suchej, przy temperaturze
powyzej +5°C (jezeli sg uzywane zaprawy). Dachéwki powinny by¢ utozone prostopadle do
okapu dachu tak, aby sznur przeciagnigty wzdluz poszczegdélnych rzedéw byt poziomy
1 jednoczesnie dotykal dolnego widocznego brzegu skrajnych dachowek; odlegtos¢ od sznura
do dolnego brzegu pozostatych dachéwek nie powinna by¢ wigksza niz 1 cm; dopuszczalne
odchytki wynosza 2 mm na 1 m 1 30 mm na catej dtugosci rzedu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakos$ci robot polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymaganiami
niniejszej specyfikacji i projektu budowlanego.

6.2. Kontrola wykonania podktadéow pod pokrycia z dachéwki ceramicznej powinna by¢
przeprowadzona przez Inspektora Nadzoru przed przystgpieniem do wykonania pokry¢ zgodnie
Z wymaganiami norm.

6.3. Kontrola materialéw polega na sprawdzeniu zgodnosci wbudowania materialéw
z projektem budowlanym oraz normami badz aprobatami technicznymi.

6.4. Kontrola prawidtowos$ci wykonania pokry¢

6.4.1. Kontrola wykonania pokry¢ polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z normg ,
projektem budowlanym i wymaganiami specyfikacji technicznej. Kontrola ta przeprowadzana
jest przez Inspektora Nadzoru:

- w odniesieniu do prac zanikajacych (kontrola miedzyoperacyjna) - podczas wykonywania
robot,

- w odniesieniu do cato$ci robot (kontrola koncowa) - po zakonczeniu prac.

Nalezy oceni¢ wyglad zewnetrzny pokrycia, ktére powinno mie¢ jednolity odcien barwy oraz
nie wykazywa¢ widocznych uszkodzen mechanicznych. Nalezy oceni¢ prawidtowos$¢ utozenia
dachéwek w poszczegélnych rzedach, zapewniajagcych réwnos¢ powierzchni pokrycia oraz
prawidtowos$¢ wykonczenia kalenicy, grzbietéw oraz zlewni odwadniajacych.

Szczelnos¢ pokrycia nalezy sprawdzi¢ np. przez polewanie potaci strumieniem wody przez co
najmniej 10 min. w miejscach narazonych na zatrzymywanie si¢ i przeciekanie wody.

6.4.2. Pokrycia ceramiczne

Kontrola mi¢dzyoperacyjna pokry¢ polega na biezagcym sprawdzeniu zgodnosci wykonanych
prac z wymaganiami niniejszej specyfikacji technicznej.

Uznaje si¢, ze badania daty wynik pozytywny gdy wszystkie wlasciwosci materiatow
1 pokrycia dachowego s3a zgodne z wymaganiami niniejszej specyfikacji technicznej lub
aprobaty technicznej albo wymaganiami norm przedmiotowych.



7. OBMIAR ROBOT

Ilo§¢ robot okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian
podanych w dokumentacji powykonawczej zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru
1 sprawdzonych w naturze. Z powierzchni dachu nie potraca si¢ urzadzen obcych, jak np.
wywiewki itp. o ile powierzchnia kazdego przekracza 0,50 m2.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Podstawe do obmiaru wykonania robot pokrywczych z dachéwki ceramicznej stanowi
stwierdzenie zgodnosci ich wykonania z dokumentacja projektowa i zatwierdzonymi zmianami
podanymi w dokumentacji powykonawczej.

8.2. Ogo6lne wymagania odbioru robot
8.2. 1. Roboty pokrywcze, jako roboty zanikajgce, wymagaja odbioréw czesciowych.

Badania w czasie odbioru czgsciowego nalezy przeprowadzac¢ dla tych robot, do ktérych dostep
p6zniej jest niemozliwy lub utrudniony..

8.2.2. Odbidr czgsciowy powinien obejmowac sprawdzenie:

- dziennika budowy,

- jakosci zastosowanych materiatow,

- doktadnosci wykonania poszczegdlnych warstw,

- doktadnosci wykonania obrobek blacharskich 1 ich potaczenia z pokryciem.

8.2.3. Badania koncowe nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot, po deszczu.

8.2.4. Podstawe do odbioru robot pokrywczych stanowig nastepujace dokumenty:

* dokumentacja projektowa i dokumentacja powykonawcza,

* dziennik budowy z zapisem stwierdzajacym odbidr czesciowy podioza oraz poszczegdlnych
warstw lub fragmentéw pokrycia,

* zapisy dotyczace wykonania robot pokrywczych i rodzaju zastosowanych materiatlow,
* protokoty odbioru materialéw i wyrobéw, ktére powinny zawierac:

1) zestawienie wynikOw badan mi¢dzyoperacyjnych i koncowych,

2) stwierdzenie zgodnos$ci lub niezgodno$ci wykonania robot z dokumentacija,

3) spis dokumentacji przekazywanej inwestorowi.

8.2.5. Odbiér koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanego pokrycia
1 obrobek blacharskich 1 potaczenia ich z urzadzeniami odwadniajacymi, a takze wykonania na
pokryciu ewentualnych zabezpieczen eksploatacyjnych.

8.2.6. Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST 1 wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 ST
daty pozytywne wyniki. Jezeli chociaz jeden wynik badania daje wynik negatywny, roboty
moga by¢ nie odebrane. W takim przypadku nalezy przyja¢ jedno z nastepujacych rozwigzan:

* Poprawic i przedstawi¢ do ponownego odbioru,

» Jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkownika i trwalosci
elementu, obnizy¢ cen¢ pokrycia,

* W przypadku, gdy nie s3 mozliwe podane rozwigzania - rozebra¢ wykonane elementy
1 ponownie wykonac roboty.

8.3. Zakonczenie odbioru

Odbioru pokrycia potwierdza si¢ protokotem, ktéry powinien zawierac:

* ocen¢ wynikow badan,

» wykaz wad i usterek ze skazaniem mozliwosci ich usunigcia,

* stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnos$ci wykonania z zaméwieniem.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Pokrycie dachu dachdwka ceramiczng

Placi si¢ za ustalong ilos¢ m2 krycia z wykonaniem tacenia (faty, kontrlaty), folii wstepnego
krycia i pokrycia ceramicznego, ktéra obejmuje:



* przygotowanie stanowiska roboczego,

* dostarczenie materiatow i sprzetu,

* obstuge sprzetu nie posiadajagcego ewentualnej obstugi,
* ustawienie i rozbiorke rusztowan o wysokosci do 4 m,
* oczyszczenie 1 zagruntowanie podioza,

* oczyszczenie miejsca pracy z resztek materialow,

* likwidacja stanowiska roboczego.



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (SST)
WYKONANIA T ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

OBROBKI BLACHARSKIE

CPV - 4526.0000-7 - Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych
i inne podobne roboty specjalistyczne
CPV -45261420-4 - Uszczelnianie dachu
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WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru
obrobek blacharskich, rynien oraz fragmentéw rur spustowych (w obrebie potaczen z rynnami
1 wpustami dachowymi) w ramach remontu dachu budynku przy ul. Petczynskiej 140 we
Wroctawiu

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako pomocniczy dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie podstawowe czynnosci
umozliwiajgce i majace na celu wykonanie obrébek blacharskich, rynien i rur spustowych.

1 .4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami

1.5 Ogdblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

Materiaty stosowane do wykonania pokry¢ dachowych powinny mie¢ m.in.:

* Aprobaty techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujgcymi normami,

* Certyfikat lub Deklaracj¢ Zgodnosci z Aprobatg techniczng lub z PN,

* Certyfikat na znak bezpieczenstwa,

* Certyfikat zgodnosci ze zharmonizowang normg europejska wprowadzong do zbioru norm
polskich,

* Na opakowaniach powinien znajdowac si¢ termin przydatnosci do stosowania.

Spos6b transportu i sktadowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi
przez producenta. Wykonawca obowigzany jest posiada¢ na budowie petng dokumentacje
dotyczaca sktadowania na budowie materiatdw przeznaczonych do wykonania pokry¢
dachowych.

2.2. Rodzaje materiatow

2.2.1. Wszelkie materialty do wykonania robot powinny odpowiada¢ wymaganiom zawartym
w normach polskich lub aprobatach technicznych ITB dopuszczajacych dany material do
powszechnego stosowania w budownictwie.

2.2.2. Blachy ptaskie:

a) blacha ocynkowana , grubosci 0,55 mm, arkusze o wymiarach 1000 x 2000mm.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonywania robot

* Roboty mozna wykonywac¢ recznie lub przy uzyciu innych specjalistycznych narzedzi.

* Wykonawca jest zobowigzany do wuzywania takich narzedzi, ktére nie spowoduja
niekorzystnego wptywu na jako$¢ materiatéw i wykonywanych robét oraz beda przyjazne dla
srodowiska.

4. TRANSPORT

4.1. Transport materialow

4.1.1. Blachy do wykonywania robot mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu.
Blachy powinny by¢ ukladane w pozycji poziomej wzdluz S$rodka transportu. Przy
za- 1 wyladunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy przestrzega¢ przepisOw
obowigzujacych w transporcie drogowym.

4.1.2. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkéw transportu, ktére wptywaja
korzystnie na jakos¢ robot 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.
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4.1.3. Przy ruchu po drogach publicznych srodki transportowe musza spetnia¢ wymagania
przepisO6w ruchu drogowego.

4.1.4. Blachy powinny by¢ pakowane i przechowywane zgodnie z BN-79/0601-06.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania og6lne

Wykonujac obrébki nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na polaczenia, styki z innymi
materiatami i1 dylatacje.

5.2. Potaczenia

Rozne elementy z blachy ocynkowanej taczy si¢ najczesciej lutowaniem , zginaniem brzegoéw
Elementy sag mocowane do podktadu gwozdziami za posrednictwem zabek lub tapek
mocujacych, wykonanych ze stali nierdzewnej grubo$ci minimum 0,6 mm. Przed lutowaniem
nalezy stosowa¢ podwoéjne oczyszczanie z uzyciem kwasu solnego (lub systemowych srodkéw
specjalistycznych o tym przeznaczeniu). Strefe lutowania mozna retuszowac specjalng farbg.
5.7.6. Rynny i rury spustowe z blachy powinny odpowiada¢ wymaganiom podanym w PN-EN
612:1999, uchwyty za$ do rynien i rur spustowych wymaganiom PN-EN 1462:2001, PN-B-
9470L1999.

5.8. Rury spustowe

5.8.1. Wiadomosci ogdlne

Rury spustowe odbieraja wode z dachu zebrane przez rynny w celu odprowadzenia ich do
kanalizacji.

5.8.2. Potaczenie podtuzne rury moze by¢ lutowane lub wykonane na rabek lezacy.

5.8.3. Wymiary. Norma dtugosci rur spustowych wynosi 2 lub 3 m, niekiedy moga by¢
stosowane rury dlugosci 6m.

5.8.4. Laczenie

Laczenie rur migdzy sobg. Rury spustowe sg zakonczone stozkowe w celu zapewnienia
kielichowego polaczenia elementdw, wynoszacego co najmniej 50 mm. Potaczenie to
umozliwig kazdemu z elementdéw (dwu- lub trzymetrowych) wydtuzenie si¢ lub kurczenie przy
jednoczesnym zachowaniu szczelnosci. Laczenie do $cian. W celu oparcia rury na uchwycie
mocujacym jg do $ciany na rurze wykonuje si¢ specjalne obraczki (pojedyncza lub podwdjng)
badz nosek. W potowie wysokosci kazdego elementu umieszcza si¢ dodatkowg obejme
mocujacg, tworzaca potaczenie przesuwne.

Laczenie z rynng. Potaczenia rur spustowych z rynng wiszaca, stojaca lub rynng zaglebiong
wykonuje si¢:

* za pomocg prostki lub wpustu dachowego potaczonego badz bezposrednio z rurg spustowg
badz za posrednictwem zbiorniczka,

* za pomocg kosza zlewowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu zgodnos$ci ich wykonania z wymaganiami
niniejszej specyfikacji.

6.2. Kontrola wykonania obrébek blacharskich

Kontrola wykonania obrobek polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z powotanymi
normami przedmiotowymi 1 wymaganiami specyfikacji technicznej. Kontrola ta
przeprowadzana jest przez Inspektora Nadzoru:

- w odniesieniu do prac zanikajacych .(kontrola migdzyoperacyjna) - podczas wykonywania
robot,

- w odniesieniu do catosci robot (kontrola koncowa) - po zakonczeniu prac. Kontrole
migdzyoperacyjna i koncowa dotyczaca robot z blachy przeprowadza si¢ sprawdzajac zgodnos¢
wykonanych robot z wymogami norm PN-61/B-10245 i PN-EN 504:2002, wymaganiami
niniejszej specyfikacji technicznej oraz sztuka budowlana.
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Uznaje si¢, ze badania daly wynik pozytywny gdy wszystkie wlasciwosci materiatow
i pokrycia dachowego s3a zgodne z wymaganiami niniejszej specyfikacji technicznej lub
aprobaty technicznej albo wymaganiami norm

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowi robot jest:

* Dla obrébek blacharskich: Im2 wykonanych obrébek.

* Dla rur spustowych: I m wykonanych rur spustowych.

7.2. Nlo$¢ robot okresla si¢ na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem zmian
podanych w dokumentacji powykonawczej zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Podstawg do obmiaru wykonania robot stanowi stwierdzenie zgodnosci ich wykonania
z dokumentacja projektowa i zatwierdzonymi zmianami podanymi w dokumentacji
powykonawcze;.

8.2. Odbiér podtoza

8.2.1. Badania podtoza nalezy przeprowadzi¢ trakcie odbioru czg¢sciowego, podczas suchej
pogody, przed przystapieniem do wykonania obrdbki.

8.2.2. Sprawdzenie roéwnosci powierzchni podktadu nalezy przeprowadzi¢ za pomoca faty
kontrolnej. Prze§wit miedzy sprawdzang powierzchnig a tatg nie powinien przekracza¢ 4mm.
8.3. Ogo6lne wymagania odbioru robot blacharskich

8.3.1. Roboty blacharskie, jako roboty czgsciowo zanikajace, wymagaja odbioréw
czeSciowych. Badania w czasie odbioru czesciowego nalezy przeprowadzac dla tych robot, do
ktorych dostep pdzniej jest niemozliwy lub utrudniony.

8.3.2. Odbidr czgsciowy powinien obejmowac sprawdzenie:

- podioza (elementy poziome)

- jakosci zastosowanych materiatow,

- doktadnosci wykonania rur spustowych,

- doktadnosci wykonania elementéw poziomych i ich potaczenia z podktadem.

8.3.3. Dokonanie odbioru czesciowego powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika
budowy.

8.3.4. Badania koncowe nalezy przeprowadzi¢ po zakonczeniu robot, po deszczu.

8.3.5. Podstawe do odbioru robot stanowig nastepujace dokumenty:

* dokumentacja projektowa i dokumentacja powykonawcza,

* dziennik budowy z zapisem stwierdzajagcym odbior czgsciowy,

* zapisy dotyczace wykonania robot i rodzaju zastosowanych materiatow,

* protokoty odbioru materialéw 1 wyrobéw, ktére powinny zawierac:

- zestawienie wynikéw badan migdzyoperacyjnych i koncowych,

- stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robot z dokumentacja,

- spis dokumentacji przekazywanej inwestorowi.

8.3.6. Odbidér koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanych obrébek
blacharskich i potgczenia ich z urzadzeniami odwadniajgcymi.

8.3.7. Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 ST daty
pozytywne wyniki.

Jezeli chociaz jeden wynik badania daje wynik negatywny, roboty moga by¢ nie odebrane.
W takim przypadku nalezy przyja¢ jedno z nastepujacych rozwigzan:

- Poprawi¢ i przedstawi¢ do ponownego odbioru,

- Jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkownika i trwalosci
elementu, obnizy¢ ceng pokrycia,

- W przypadku, gdy nie sa mozliwe podane rozwigzania - rozebra¢ wykonane elementy
i ponownie wykona¢ roboty.
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8.4. Odbidér obrdbek blacharskich (rur spustowych i elementow poziomych) powinien
obejmowac:

- sprawdzenie prawidlowosci potaczen poziomych i pionowych

- sprawdzenie mocowania elementéw do $cian,

- sprawdzenie prawidlowosci spadkéw elementéw poziomych

- sprawdzenie szczelnos$ci potaczen rur spustowych z przewodami kanalizacyjnymi

- rury spustowe moga by¢ montowane po sprawdzeniu droznosci przewodow kanalizacyjnych.
8.5. Zakonczenie odbioru

8.5.1. Odbidr robot potwierdza si¢ protokotem, ktoéry powinien zawierac:

* ocen¢ wynikow badan,

» wykaz wad i usterek ze skazaniem mozliwosci ich usunigcia,

* stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnos$ci wykonania z zaméwieniem

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Obrobki blacharskie (ptaskie elementy)

Placi si¢ za ustalona ilo§¢ m2 obrobki wg ceny jednostkowej, ktora obejmuje:

* przygotowanie,

* zamontowanie 1 umocowanie obrobek w podtozu, zalutowanie potaczen,

* uporzadkowanie stanowiska pracy.

9.2. Rury spustowe

Ptaci si¢ za ustalona ilo$¢ ,,mb" rur spustowych wg ceny jednostkowej, ktéra obejmuje:
* przygotowanie,

* zamontowanie, umocowanie rur spustowych oraz zalutowanie potaczen,

* uporzadkowanie stanowiska pracy
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (SST)
WYKONANIA T ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ROBOTY MURARSKIE KOMINY

CPV -452.00000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czegsci
CPV - 45262.520-2 - Roboty murarskie

SPIS TRESCTI:

WSTEP

MATERIALY

SPRZET

TRANSPORT

WYKONANIE ROBOT
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
OBMIAR ROBOT

ODBIOR ROBOT

PODSTAWA PEATNOSCI

WX hEWD =
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WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot murarskich kominéw w ramach remontu dachu budynku przy ul. Petczynskiej
140 we Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdétowa specyfikacja techniczna (SST) jest opracowaniem uzupetniajacym do
dokumentacji przetargowej przy zleceniu i realizacji robot inwestycji opisanej w wymaganiach
ogOlnych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja techniczna, obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie nowych kominéw dymowych, spalinowych
1 wentylacyjnych z cegly pelnej .

Zawarte w niniejszej specyfikacji ustalenia dotycza wykonania robot, ktére obejmuja:

- sprawdzenie droznos$ci przewodéw kominowych

- wymurowanie kominéw z ceglty pelnej od poziomu ostatniego stropu

- wykonanie czapek kominowych betonowych

- uzupelnienie spoinowania

- czynnosci kontrolne,

- czynnosci odbiorowe.

1 .4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z dokumentacja projektowa 1 ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wszystkie zakupione przez Wykonawce materialy, dla ktérych normy PN i BN przewiduja
posiadanie zaswiadczenia o jakosci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone przez producenta
w taki dokument. Inne materialty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na zyczenie
Inzyniera.

23.Cegta

Ceglta w zalezno$ci od rodzaju i typu oraz od miejsca zastosowania powinna odpowiadac
wymaganiom ustalonym w PN-B-12011:1997, PN-B-12002:1997, PN-B-12061:1997, PN-B-
12050:1996. Stosowanie cegly o wymiarach nie objetych powyzszymi normami dopuszcza si¢
tylko w robotach renowacyjno-konserwatorskich oraz w przypadku robot murowych
wykonywanych z cegly rozbidrkowej, jesli to zostalo przewidziane w dokumentacji
technicznej. W stupach i filarach stosowanie potéwek cegly i innych cegiet utamkowych ponad
ilo$¢ konieczng do uzyskania prawidlowego wigzania jest niedopuszczalne. W murach no$nych
niezbrojonych dopuszcza si¢ stosowanie potéwek cegly w liczbie nie przekraczajacej 15%,
a w murach nos$nych zbrojonych -10% catkowitej liczby uzytych cegiet. W $cianach
wypetniajagcych, w murach podokiennych oraz w S$cianach najwyzszej kondygnacji i na
poddaszu (z wyjatkiem muréw ogniochronnych) dopuszcza si¢ uzycie cegiet utamkowych przy
jednoczesnym zastosowaniu co najmniej 50% cegiet calych i1 przy wystarczajacym
przewigzaniu spoin. Przed wbudowaniem cegla powinna by¢ moczona.

2.4. Zaprawy

Do muréw niezbrojnych nie narazonych na trwate i silne zawilgocenie mogg by¢ stosowane
zaprawy budowlane wapienne wg PN-65/B-14502, cementowo-wapienne wg PN-65/B-14503
lub cementowo-gliniane wg PN-65/B-14501; a tam, gdzie to jest uwarunkowane wzgledami
konstrukcyjnymi - takze zaprawy budowlane cementowe wg PN-65/B-14504.
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Do konstrukcji murowych znajdujacych si¢ w warunkach wilgotnych nalezy stosowac tylko
zaprawy budowlane cementowe.

Poza tym do muréw nie zbrojonych moga by¢ uzyte zaprawy specjalne, np. zaprawy
kwasoodporne

Do muréw zbrojonych powinny by¢ stosowane zaprawy budowlane cementowe wg PN-165/B-
14504, przy czym marka zaprawy nie powinna by¢ nizsza niz 50 w przypadku muréw
znajdujacych si¢ w warunkach suchych, a nie nizsza niz 80 w warunkach wilgotnych.

Ponadto dopuszcza si¢ stosowanie takich zapraw specjalnych, ktére na podstawie wynikéw
|[badan przeprowadzonych przez upowaznione laboratoria spetniajg nastepujace warunki:

a) charakteryzuja si¢ przyczepnoscig do stali wystarczajaca do zapewnienia wspolpracy
materiatow

b) gwarantujg uzyskanie przez nie wymaganej wytrzymatosci,

¢) nie powoduja korozji zbrojenia

3.SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na

jako$¢ wykonywanych robot, zarbwno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu
czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i1 wytadunku materiatéw, sprzgtu
itp Sprze¢t uzywany przez Wykonawce powinien uzyskaé

akceptacje Inzyniera. Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowaé wykonanie robot
zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera
w terminie przewidzianym kontraktem.

3.2. Sprzet

wyciag

betoniarka

drobny sprz¢t montazowy

4. TRANSPORT

4.1.0g6lne wymagania

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot.

Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym kontraktem.

4.2 Materiaty i1 sprzgt moga by¢ przewozone dowolnymi $§rodkami transportu zaakceptowanymi
przez Inzyniera w sposdb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Organizacji i Harmonogram Robot
uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty murowe. Roboty
murowe wykona¢ zgodnie z normg PN-68/B- 10020 i PN-89/B-10425.

5.1.Uktad cegiet

Uktad cegiel powinien odpowiada¢ ogélnym zasadom prawidlowego wigzania muru, przy
czym moze by¢ zastosowany jeden z uktadéw tradycyjnych, w ktérych spoiny pionowe
w dwoch kolejnych warstwach poziomych muru powinny si¢ mija¢ co najmniej o 6 cm albo tez
uktad typu wielorzedowego, w ktérym przewigzanie podtuznych spoin pionowych nastepuje
w kazdej szo6stej lub czwartej (filary) warstwie poziomej muru. Uktad typu wielorzedowego
zaleca si¢ stosowaé szczegéOlnie w filarach o przekroju prostokatnym. Dla muréw nie
przeznaczonych do tynkowania projekt moze przewidywacé specjalne, dekoracyjne uklady
cegiel, odpowiadajace jednak zasadom prawidlowego wigzania.

5.3. Grubos¢ i wypetnienie spoin.
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Grubo$¢ spoin w murach nie zbrojonych i1 dopuszczalne odchylki ich grubosci nalezy
przyjmowac:

- poziome - 12 mm - odchytka - 2 do + 5 mm

- pionowe - 10 mm - odchytka + 5 mm

W murach zbrojonych poprzecznie grubos¢ spoin, w ktérych ma by¢ utozone zbrojenie,
powinna by¢ co najmniej 4mm wigksza niz grubo$¢ zbrojenia, ale catkowita grubos$¢ spoiny nie
powinna przekracza¢ wielkosci podanej powyzej lacznie z odchytka dodatnia. W murach
zbrojonych podtuznie spoiny, w ktérych majg by¢ umieszczone prety zbrojenia wewngtrznego,
powinny mie¢ grubos¢ co najmniej 0 5 mm wigksza niz $rednica pretow, a grubo$¢ warstwy
Ochronnej zaprawy w zalezno$ci od rodzaju konstrukcji powinna od powiada¢ wymaganiom
okreslonym w PN-67/B-03005.

W murach nie przewidzianych do tynkowania lub spoinowania spoiny powinny by¢ catkowicie
wypelnione zaprawa az do lica muru. W murach nosnych przewidzianych do tynkowania lub
spoinowania nie na lezy wypetnia¢ zaprawg spoin na gtebokos¢ 5-10 mm, liczac od lica muru,
a przy powierzchniach muru, przy ktorych jest umieszczone zbrojenie zewngtrzne na gltebokos¢
nie mniejszg niz 10 mm i nie wigkszg niz 12 mm.

5.4. Przewody dymowe, spalinowe i wentylacyjne

Przewody (kanaly) kominowe w budynku: wentylacyjne, spalinowe i dymowe, prowadzone
w Scianach budynku, w obudowach, trwale potaczonych z konstrukcja lub stanowigce
konstrukcje samodzielne, powinny mie¢ wymiary przekroju, sposéb prowadzenia i wysokos¢,
stwarzajace potrzebny cigg zapewniajacy wymagang przepustowos¢, oraz spetniajace
wymagania okreslone w Polskich Normach.

Przewody kominowe powinny by¢ szczelne. Najmniejszy wymiar przekroju lub $rednicy
murowanych przewodéw kominowych spalinowych o naturalnym ciggu i przewodow
dymowych powinien nosi¢ co najmniej 0,14 m.

Przewody kominowe do wentylacji grawitacyjnej powinny mie¢ powierzchni¢ przekroju co
najmniej 0,016 m2 oraz najmniejszy wymiar przekroju co najmniej 0,11 m, a do wentylacji
mechanicznej — wymiary przekroju wynikajace z obliczen przeptywoéw powietrza.

Przewody kominowe powinny by¢ wyprowadzone ponad dach na wysoko$¢ zabezpieczajaca
przed niedopuszczalnym zaktdceniem ciggu.

Wymaganie uznaje si¢ za speilnione, jezeli wyloty przewodéw kominowych zostang
wyprowadzone ponad dach w sposob okreslony Polskag Normga dla kominéw murowanych PN-
89/B-10425.

Nie dopuszcza si¢ wykonywania z autoklawizowanych betonéw komoérkowych muréw
w podziemiach oraz w dolnej czesci $cian zewnetrznych parteru, znajdujgcej si¢ ponizej
izolacji poziomej albo ponizej 0,50 m nad terenem i nie zabezpieczone od zawilgocenia przez
odpryski wod opadowych; nie dopuszcza si¢ takze wykonywania muréw potozonych
w pomieszczeniach o przewidywanej wilgotnosci > 75% (np. w pralniach, tazniach itp ) lub
narazonych na agresje chemiczna, jezeli nie maja nalezytego zabezpieczenia.

W $cianach nie dopuszcza si¢ wykonywania bruzd, przebi¢ i wngk, z wyjatkiem bruzd
skrobanych oraz gniazd przebi¢ rozwiercanych dla przewodow instalacyjnych,

W przypadku dluzszej przerwy we wznoszeniu murdw, trwajacej ponad 1 tydzien, lub gdy
wystepuja opady ciagte nalezy wykonane mury zabezpieczy¢ przed opadami, np. przez
ostonigcie od géry pasem papy.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania Robot w zakresie ich zgodnos$ci
z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja Techniczng i instrukcjami Inzyniera. Wykonawca
jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie
i z czestotliwoscig okreslong w mniejszej ST i zaakceptowang przez Inzyniera.
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Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia

zatozonej jakosci wykonywanych robot murowych. Wykonawca ma obowigzek wykonania
pelnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inzynierowi zgodnosci dostarczonych
materiatow i realizowanych robot z dokumentacja projektowa ST i PZJ.

Materialty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami
podanymi w specyfikacjach, mogg by¢ przez Inzyniera dopuszczone do uzycia bez badan.
Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju
i terminie badania. Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wynik badan do
akceptacji Inzyniera. Wykonawca powiadamia pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty
zanikajacej, ktérg moze kontynuowac dopiero po stwierdzeniu zalozonej jakosci.

6.2. Program badan.

Podstawe do odbioru technicznego robot murowych stanowig nastepujace

badania:

a) sprawdzenie zgodnos$ci z dokumentacjg techniczna,

b) badanie materiatow,

¢) badanie wykonanych konstrukcji murowych

6.3. Warunki przystgpienia do badan Zatozenia ogélne.

W zaleznosci od konkretnego przypadku i ogdlnych warunkéw budowy badania nalezy
przeprowadza¢ w trakcie odbioru poszczegdlnych elementow robot murowych lub w czasie
odbioru catosci tych robot. Badania prawidtowosci i doktadnos$ci wykonania zbrojenia muréw
nalezy przeprowadzac¢ w trakcie robot 1 wyniki zapisa¢ do dziennika budowy.

Do odbioru catosci robot zakonczonych wykonawca obowigzany przedstawic:

a) protokot badan kontrolnych lub zaswiadczenia (atesty) jakosci materiatow,

b) protokoty badan miedzy operacyjnych (czgsciowych).

¢) zapisy w dzienniku budowy dotyczace wykonania robot.

Badanie konstrukcji murowych

- sprawdzenie prawidtowosci wigzania cegiet do przewodéw kominowych w murze, w stykach
muréw i naroznikach

- sprawdzenie grubosci spoin i ich wypelnienia

- sprawdzenie odchylenia powierzchni od plaszczyzny oraz sprawdzenie prostoliniowosci
krawedzi muru

- sprawdzenie pionowos$ci powierzchni i krawedzi muru

- sprawdzenie poziomowosci warstw muru

- sprawdzenie liczby uzytych potéwek cegly

- droznos¢ przewodéw dymowych, spalinowych i wentylacyjnych

- wielko$¢ przekroju przewodéw dymowych, spalinowych i wentylacyjnych

- grubos¢ przegrod

- szczelnos$¢ przewodéw dymowych, spalinowych i wentylacyjnych

- prawidtowosci ciag

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiaru

Jednostkami obmiaru wykonania robot sg jednostki okreslone w Przedmiarze Robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres robot poprawkowych, ktére
Wykonawca zrealizuje na wlasny koszt w terminie uzgodnionym z Inzynierem. Odbidr robot
murowych wykona¢ zgodnie z normg PN-68/B-10020 i PN-89/B-10425.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Patnosci
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Nalezne ptatnosci wyliczone beda za wykonane Roboty zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
Obmiarem Robot i oceng jakosci wykonania Robot - w oparciu o ceny jednostki obmiarowej,
podane w Wycenionym Przedmiarze Robot.

Cena wykonania Robot obejmuje:

- prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

- zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkich niezbednych materiatéw,

-wykonanie rusztowania,

- wykonanie pomostéw roboczych i zabezpieczen,

-wykonanie kominéw z cegly

- rozbiérke rusztowan oraz pomostow roboczych i zabezpieczen,

- oczyszczenie terenu robot

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, préb i sprawdzen,

- oznakowanie miejsca robdt i jego utrzymanie.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (SST)
WYKONANIA T ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ROBOTY CIESIELSKIE - NAPRAWCZE

CPV - 4526.0000-7 - Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych
1 inne podobne roboty specjalistyczne
CPV -45261.100-5 - Wykonywanie konstrukcji dachowych

SPIS TRESCTI:

WSTEP

MATERIALY

SPRZET

TRANSPORT

WYKONANIE ROBOT
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
OBMIAR ROBOT

ODBIOR ROBOT

PODSTAWA PEATNOSCI

WX E WD =
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WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot ciesielskich (naprawczych) w zakresie drewnianych elementéw wigzb
dachowych w ramach remontu dachu przy ul. Petczynskiej 140 we Wroctawiu

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest opracowaniem uzupetniajacym do
dokumentacji przetargowej przy zleceniu i realizacji robot inwestycji opisanej w wymaganiach
ogOlnych.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja techniczna, obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie naprawy drewnianych elementéw konstrukcji
dachowej. Zawarte w niniejszej specyfikacji ustalenia dotycza wykonania robot, ktdre
obejmuja:

- przygotowanie elementéw wskazanych do naprawy lub wymiany

- przygotowanie elementéw wzmacniajacych lub elementéw do montazu

- wykonanie napraw,

- wymiana elementéw, badz czesci elementéw

- czynnosci kontrolne,

- czynnosci odbiorowe.

1 .4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z dokumentacja projektowa 1 ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace wlasciwosci materiatdéw budowlanych

2.2 Do robot ciesielskich nalezy uzywa¢ materiatow zgodnie z art. 10 Ustawy Prawo
budowlane — nalezy stosowac materiaty dopuszczone do powszechnego stosowania

2.3 Drewno iglaste o wilgotnosci ponizej 20%:

- deski - na deskowanie poszycia i pomosty techniczne,

- drewno sosnowe konstrukcyjne klasy K27 (C30)

3. SPRZET

3.2. Sprzet do wykonania robot ciesielskich - naprawczych:

- wciagnik (zuraw okienny 0,5t), pita elektryczna, siekierki, mtotki, klucze, poziomica, pion,
katomierz, taty,

wiadra, szczotki, pedzle, watki.

4. TRANSPORT

4.1. Transport

Dostawa - samochodem ci¢zarowym samowytadowczym, roztadunek r¢czny, transport reczny
lub za pomocg r¢cznej lub elektrycznej weiggarki, zuraw samojezdny.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie robot:

Do wykonania wzmocnien konstrukcji dachowej stosowa¢ wytacznie drewno niezakazone
1 prawidlowo zaimpregnowane. W okresie odstonigcia poddasza (po demontazu pokrycia)
prowadzi¢ roboty pod folig zabezpieczajacag przed deszczem lub innymi wpltywami
atmosferycznymi. Reczne podawanie dlugich elementow (np. desek, belek, krokwi, itp.)
dozwolone jest wytgcznie do wysokosci 3 m.

Roboty ciesielskie z drabin mozna wykonywa¢ wytacznie do wysokosci 3 m.
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6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Kontrola jako$ci rob6t polega na:

- sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymaganiami niniejszej specyfikacji i projektu
budowlanego oraz normami badz aprobatami technicznymi

- sprawdzaniu biezagcym jako$ci zastosowanego materialu (zwlaszcza stan impregnacji
i wilgotnos$ci oraz wystepujacych wad drewna)

- sprawdzeniu prawidtowosci wymiaréw 1 ksztaltu stosowanych elementéw konstrukcji

- sprawdzeniu prawidtowosci oparcia konstrukcji na podporach

- sprawdzeniu zachowania rozstawu elementdw spinajacych

- sprawdzeniu prawidlowosci wykonania ztaczy ciesielskich i mechanicznych miedzy
poszczegdlnymi elementami konstrukcji

- sprawdzeniu odchytek wymiarowych oraz odchylen od kierunku poziomego i pionowego
Kontrola wykonania powinna by¢ przeprowadzona przez Inspektora nadzoru przed
przystapieniem do wykonania pokryé. Uznaje sie, Se kontrola data wynik pozytywny, gdy
wszystkie wlasciwosci materialéw oraz wykonane prace sg zgodne z wymaganiami projektu,
niniejszej specyfikacji technicznej lub aprobaty technicznej, albo wymaganiami norm
przedmiotowych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostki obmiaru:

- illo$¢ elementéw zdemontowanych i wbudowanych ponownie (szt.),

- illos¢ elementéw nowo wbudowanych (szt.),

- dtugos$¢ czesci elementéw wymienionych (mb),

- powierzchnie deskowania petnego (m ) - np. pomosty techniczne,

- dtugos$¢ taczna $rub - mb, (lub alternatywnie: ilo$¢ - szt.).

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Podstawe¢ do odbioru wykonania robot stanowi stwierdzenie zgodno$ci ich wykonania
z dokumentacjg projektowa 1 zatwierdzonymi zmianami podanymi w dokumentacji
powykonawcze;.

8.2. Roboty zanikajace (np. uszczelnianie elementow istniejacych wiezby) wymagaja odbioréw
czeSciowych. Badania w czasie odbioru cze$ciowego nalezy przeprowadzac dla tych robot, do
ktérych dostep pézniej jest niemozliwy lub utrudniony. Odbidr czgSciowy powinien
obejmowac:

- wpis do dziennika budowy,

- stwierdzenie jakos$ci zastosowanych materiatow,

- stwierdzenie doktadnosci wykonania robot,

- stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja.

8.3. Odbiér koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanych napraw.

Roboty uznaje si¢ za wykonane prawidtowo, jesli sg zgodne z dokumentacja projektowa, SST i
wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji daty pozytywne wyniki. Jezeli chociaz jeden wynik badania daje wynik negatywny,
roboty moga by¢ nie odebrane. W takim przypadku nalezy przyja¢ jedno z nastepujacych
rozwigzan:

a. Poprawi¢ 1 przedstawi¢ do ponownego odbioru

b. Jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkownika i trwatosci
elementu, obnizy¢ cen¢ wykonanych robot

c. W przypadku, gdy nie s3 mozliwe podane wyzej rozwigzania - rozebra¢ wykonane elementy
1 ponownie wykonac roboty.

8.4. Zakonczenie odbioru

Odbidr robot potwierdza si¢ protokotem, ktoéry powinien zawierac:

- ocen¢ wynikéw badan,
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- wykaz wad i usterek ze skazaniem mozliwosci ich usunigcia,

- stwierdzenie zgodnosci (lub niezgodno$ci) wykonanych robot z zaméwieniem.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ptaci si¢ za wykonane i odebrane roboty:

* przygotowanie stanowiska roboczego,

» zabezpieczenie konstrukcji przed wplywami atmosferycznymi przy zdemontowanym
pokryciu

* dostarczenie materiatow i sprzetu,

* obstuge sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,

e ustawienie i rozbiorke rusztowan przeno$nych umozliwiajagcych wykonanie robot na
wysokosci,

* przygotowanie elementéw przewidzianych do naprawy,

* demontaz elementéw wskazanych do wymiany,

» wykonanie napraw i wymiany elementow,

* oczyszczenie miejsca pracy z resztek materialow,

* likwidacja stanowiska roboczego.
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE (SST)
WYKONANIA T ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

ROBOTY IMPREGNACYJNE

CPV - 4526.0000-7 - Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych
i inne podobne roboty specjalistyczne
CPV -45262.600-7 - Rozne specjalne roboty budowlane

SPIS TRESCTI:

WSTEP

MATERIALY

SPRZET

TRANSPORT

WYKONANIE ROBOT
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
OBMIAR ROBOT

ODBIOR ROBOT

PODSTAWA PEATNOSCI
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WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robot impregnacyjnych w zakresie drewnianych elementéw wiezb dachowych -
w ramach remontu dachu budynku przy ul. Petczynskiej 140 we Wroctawiu.

1.2 Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako pomocniczy dokument przetargowy przy zleceniu
1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1 .3 Zakres robot objetych SST

Roboty, ktéorych dotyczy specyfikacja techniczna, obejmujg wszystkie czynnosci
umozliwiajgce i majace na celu wykonanie zabezpieczenia ogniochronnego i przeciw korozji
biologicznej elementow drewnianych konstrukcji dachowej. Zawarte w niniejszej specyfikacji
ustalenia dotyczg wykonania robot impregnacyjnych i obejmuja:

- przygotowanie podtoza,

- przygotowanie srodkéw impregnacyjnych,

- wykonanie zabiegéw impregnacyjnych,

- czynnosci kontrolne,

- czynno$ci odbiorowe.

1 .4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢
z dokumentacja projektowa i ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Do rob6t impregnacyjnych nalezy uzywa¢ materiatdow zgodnie z art. 10 Ustawy Prawo
budowlane — nalezy stosowac materiaty dopuszczone do powszechnego stosowania.

2.2. Drewno iglaste o wilgotno$ci ponizej 20% - deski na deskowanie poszycia i pomosty
techniczne, drewno sosnowe konstrukcyjne klasy K27 (C30).

2.3. Preparaty chemiczne do impregnacji - zgodnie z zaleceniami technologicznymi.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonywania robot

3.2. Wykonawca przystepujacy do wykonania robot impregnacyjnych powinien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu: szczotki, watki, pedzle, pita elektr. |,
siekierki, mtotki, wciggnik, wiadra.

4. TRANSPORT

4.1. Transport i przechowywanie impregnatdow Dostawa - samochodem ci¢zarowym |,
roztadunek reczny, transport reczny lub za pomocg recznej lub elektrycznej wciggarki, zuraw
samojezdny.

Srodki oleiste nalezy przewozi¢ w sposéb przewidziany dla paliw ptynnych i smaréw. Przew6z
impregnatow, jak rowniez srodkow chemicznych stosowanych do ich sporzadzania powinien
odbywa¢ si¢ w szczelnych i nie uszkodzonych opakowaniach. Opakowania powinny by¢
zaopatrzone w odpowiednie napisy ostrzegawcze (np. ,, Trucizna", ,,L.atwo palne")

Srodki transportu, stosowane do przewozu impregnatéw powinny by¢ po uzyciu starannie
oczyszczane.

Przechowywanie $rodkéw oleistych powinno odbywaé si¢ przy zachowaniu przepisOw
dotyczacych przechowywania materiatéw tatwo palnych. Srodki impregnacyjne nalezy
przechowywac¢ w suchych pomieszczeniach i w zamknigtych opakowaniach, a mianowicie:

- Srodki oleiste - w zamknietych naczyniach metalowych lub szklanych

- sole - w opakowaniach papierowych lub drewnianych
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- pasty- w metalowych bgbnach.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie robot impregnacyjnych - bezpieczenstwo higieniczno-sanitarne

- Roboty impregnacyjne moga wykonywac¢ pracownicy, przeszkoleni w zakresie stosowania
chemicznych srodkéw stuzacych do impregnac;i.

- W miejscach lub pomieszczeniach, w ktoérych przygotowuje si¢ $rodki impregnujgce
zabronione jest przebywanie oséb nie zatrudnionych.

- Pracownicy zatrudnieni przy pracach narazajacych ich na zetknigcie si¢ ze szkodliwymi dla
zdrowia substancjami powinni by¢ zaopatrzeni w odpowiednia odziez ochronng oraz w razie
potrzeby takze we wlasciwy sprzet ochrony osobiste;.

- Zblizanie si¢ w zanieczyszczonej lub przemoknietej impregnatami odziezy do otwartego
ognia jest zabronione.

- W miejscach, w ktérych wykonuje si¢ zabiegi impregnacyjne zabronione jest palenie tytoniu.
- Przed rozpoczgciem impregnacji pracownicy powinni natrze¢ odkryte miejsca preparatem
ochronnym.

- W miejscu dokonywania robot zwigzanych z impregnacjg powinna by¢ umieszczona apteczka
podreczna zaopatrzona w szczegdlnosci w srodki przeciw oparzeniu i zatruciu oraz w Srodki
opatrunkowe.

- Pracownicy przyjmowani do pracy przy robotach impregnacyjnych powinni by¢ poddani
badaniu lekarskiemu przed przyjeciem do pracy, a po przyjeciu - badaniom kontrolnym, co
najmniej raz na 6 miesigcy

- Pracownicy, u ktérych na podstawie badan wstgpnych stwierdzono schorzenia skory, rany,
uczulenia lub objawy zatrucia, nie powinni by¢ dopuszczani do pracy przy robotach
impregnacyjnych.

- Miejsca, w ktorych wykonuje si¢ zabiegi impregnacyjne powinny by¢ nalezycie oswietlone
i wentylowane, oraz zaopatrzone w sprzet przeciwpozarowy - dostosowany do natury i rodzaju
impregnatu. Jezeli w pomieszczeniach jest zta widocznos$¢, nalezy pomieszczenia te oswietlic
stosujgc lampy elektryczne zasilane pragdem nie przekraczajagcym 24 V.

- Sprzet oraz naczynia zawierajace Srodki impregnacyjne powinny by¢ po zakonczeniu prac
usuni¢te 1 po doktadnym oczyszczeniu oddane do magazynu.

- Wysoko usytuowane miejsca impregnacji nalezy zabezpieczy¢ poreczami. Pracownicy
pracujacy na wysokosci powinni by¢ zabezpieczeni pasami i linkami bezpieczenstwa.

5. 2. Wykonanie robot impregnacyjnych - powlekanie

- Elementy wiezby dachowej nalezy zaimpregnowaé powierzchniowo przygotowujac
impregnat zgodnie z instrukcja na opakowaniu. Nalezy go nanosi¢ pedzlem lub walkiem
powtarzajagc zabieg kilkakrotnie do catkowitego zuzycia wymaganej iloSci preparatu,
okreslonej w instrukcji w gramach suchego preparatu na Im2 powierzchni drewna. Nalezy
wybra¢ wielkosci, ktére gwarantujg zabezpieczenie materialu w stopniu trudnozapalnym.
Kolejne malowania nalezy wykonywa¢ po wyschnigciu poprzedniej warstwy.

- Murtaty, platwie posrednie i kalenicowe, konce belek giéwnych - III (silny) stopien
zagrozenia zagrzybieniem, wymagana klasa grzybochronnos$ci A3: smarowanie minimum
2-krotne roztworami 10% (soli) plus izolowanie impregnowanego drewna od strony muru
roztworami (soli) 15-30%.

- Odeskowania - II (éredni)stopien zagroSenia zagrzybieniem, wymagana klasa
grzybochronno$ci A2: smarowanie minimum 2-krotne.

- Wtazy, konce krokwi wystajace na zewnatrz budynku lub dotykajagce muru - III (silny)
stopien, wymagana klasa grzybochronnosci A3: smarowanie minimum 2-krotne st¢zonym
roztworem soli 15-30%.
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- Zastrzaly, miecze, stupy, wieszaki, rozpory, jetki, kleszcze -1 (staby) stopien, wymagana
klasa grzybochronnosci A I: minimum 2-krotne smarowanie rozcienczonym roztworem soli
4-10%.

- Przed zabiegiem wiasciwej impregnacji nalezy zwilzy¢ powierzchni¢ drewna czysta wodg.

- W kazdym przypadku nalezy ustali¢ parametry technologiczne w zaleznosci od rodzaju
stosowanego srodka oraz impregnowanego drewna.

- Szczotki 1 pedzle stuzace do smarowania impregnatem powinny by¢ osadzone na trzonkach
z ochronami zapobiegajacymi $ciekaniu impregnatu na rgce pracownika.

- Szczotki i pedzle stuzace do smarowania nie moga by¢ uzywane do innych prac.

- Sprzet stuzacy do natryskiwania drewna impregnatami powinien by¢ zbadany przed uzyciem
przez pracownika odpowiedzialnego za przeprowadzenie impregnacji.

- W czasie impregnacji metodg natryskowg elementéw konstrukcji zabrania si¢ dokonywania
w tych miejscach jakichkolwiek innych prac.

- Rozdrabnianie i mieszanie (np. z trocinami, piaskiem) impregnatow stuzacych do suchej
impregnacji powinno by¢ dokonywane przy pomocy mieszadel w naczyniach
hermetyzowanych, przeznaczonych tylko do tego celu.

- Trociny (lub piasek) powinny by¢ uprzednio zwilzone.

- Miejsce impregnacji nalezy zabezpieczy¢ przed przeciggiem.

- Impregnaty stosowane przy metodzie nawiercania (np. sole grzybobdjcze) powinny byc¢
w miar¢ technicznych mozliwosci dostarczane w postaci nabojow zawierajagcych dozy
wystarczajace do wypetnienia otworow.

- Materiaty budowlane impregnowane moga by¢ uzyte do wbudowania dopiero po zupelnym
wyschnigciu impregnatu na ich powierzchni.

Norma zuzycia dla $§rodka o nazwie FOBOS M-2F:

1. Impregnacja powierzchniowa - nie mniej niz 0,20 kg soli na 1m2 rozwini¢tej powierzchni
poziomej drewna

2. impregnacja wgl¢bna, cisSnieniowa w 10% roztworze wodnym: dla drewna o grub. 20mm -
50 kg/m3, dla drewna o grub. 25mm - 40 kg/m3, dla drewna o grub. 50mm - 30 kg/m3, dla
drewna o grub. 100mm - 20kg/m3, dla drewna norma zuzycia dla srodka o nazwie OCEAN
441 B: nie mniej niz 0,50 dm3 na 1m2 rozwinigtej powierzchni poziomej drewna

Klasyfikacja pozarowa zabezpieczonego materiatu przy zastosow. FOBOS M-2F:

1. przy metodach powierzchniowych -II stopien palnosci (materiat trudno zapalny)

2. przy metodzie cisnieniowej - materiaty niezapalne (trwato$¢ powloki -okoto 8-10 lat).
Klasyfikacja pozarowa zabezpieczonego materiatu przy zastosow. OCEAN 441B:

1. IT stopien palnosci (material trudno zapalny).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakos$ci robot polega na sprawdzeniu zgodnosci ich wykonania z wymaganiami
niniejszej specyfikacji i projektu budowlanego:

Kontrola materiatow polega na sprawdzeniu zgodnosci wbudowania materialéw z projektem
budowlanym oraz normami badz aprobatami technicznymi.

Kontrola wykonania powinna by¢ przeprowadzona przez Inspektora nadzoru przed
przystapieniem do wykonania pokry¢.

Kontrola przeprowadzana przez Inspektora nadzoru:

- w odniesieniu do prac zanikajacych (kontrola mi¢dzyoperacyjna) - podczas wykonywania
robot,

- w odniesieniu do cato$ci robot (kontrola koncowa) - po zakonczeniu prac.

Uznaje si¢, ze kontrola data wynik pozytywny, gdy wszystkie wtasciwosci materiatow oraz
wykonane prace sg zgodne z wymaganiami niniejszej specyfikacji technicznej lub aprobaty
technicznej, albo wymaganiami norm przedmiotowych, a takze zaleceniami producenta
impregnatu.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Bezposrednio z m3 przelicza si¢ rozwini¢ta powierzchni¢ impregnowanego drewna
uzyskang w m2 — stosujac czynniki zamienne dla tarcicy, opracowane tabelarycznie dla
poszczegblnych sortymentow (deski, bale, belki, kantowki, listwy, taty).

7.2. Do norm zuzycia preparatOw impregnacyjnych nalezy stosowac¢ wspotczynniki korygujace
- w zaleznosci rodz. $rodkow (np. solne, rozpuszczalnikowe), od metody impregnacji
(smarowanie, opryskiwanie, kapiel), od pochylenia powierzchni (1,10-2,00) oraz od
wilgotnos$ci drewna (1,25 dla drewna o wilg. <22%).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Podstawe do odbioru wykonania robot stanowi stwierdzenie zgodno$ci ich wykonania
z dokumentacja

projektowa i1 zatwierdzonymi zmianami podanymi w dokumentacji powykonawczej.

8.2. Roboty pokrywcze, jako roboty zanikajace, wymagaja odbioréw czesciowych.

Badania w czasie odbioru cz¢sciowego nalezy przeprowadzac dla tych robot, do ktérych dostep
p6zniej jest niemozliwy lub utrudniony.

Odbidr czgsciowy powinien obejmowac:

- wpis do dziennika budowy,

- stwierdzenie jakos$ci zastosowanych materiatow,

- stwierdzenie doktadnos$ci wykonania poszczegdlnych warstw,

- stwierdzenie zgodnosci lub niezgodnosci wykonania robot z dokumentacjg.

8.3. Odbidér koncowy polega na doktadnym sprawdzeniu stanu wykonanej impregnacji.

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 ST daty
pozytywne wyniki. Jezeli chociaz jeden wynik badania daje wynik negatywny, roboty moga
by¢ nie odebrane. W takim przypadku nalezy przyja¢ jedno z nast¢pujacych rozwigzan:

1. Poprawi¢ i przedstawi¢ do ponownego odbioru,

2. Jezeli odchylenia od wymagan nie zagrazaja bezpieczenstwu uzytkownika i trwalosci
elementu, obnizy¢ cene¢ robot impregnacyjnych,

3. W przypadku, gdy nie sg mozliwe podane wyzej rozwigzania - rozebra¢ wykonane elementy
1 ponownie wykonac roboty.

8.4. Zakonczenie odbioru

Odbidr robot potwierdza si¢ protokotem, ktoéry powinien zawierac:

1. ocene wynikéw badan,

2. wykaz wad 1 usterek ze skazaniem mozliwosci ich usunigcia,

3. stwierdzenie zgodnos$ci lub niezgodnosci wykonania z zamdowieniem.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Placi si¢ za wykonang i odebrang ilos¢ m2 powierzchni wedlug ceny jednostkowej, ktéra
obejmuje:

* przygotowanie stanowiska roboczego,

* przygotowanie impregnatu,

* dostarczenie materiatow i sprzetu,

* obstuge sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,

e ustawienie i rozbiorke rusztowan przeno$nych umozliwiajacych wykonanie robot na
wysokosci,

* przygotowanie podloza,

» wykonanie zabiegéw impregnacyjnych,

* oczyszczenie miejsca pracy z resztek materialow,

* likwidacja stanowiska roboczego.
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